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Indicaciones generales
Uso de las instrucciones de funcionamiento

1 Indicaciones generales

1.1 Uso delas instrucciones de funcionamiento

Las instrucciones de funcionamiento son parte integrante del producto y contienen una
serie de indicaciones importantes para el funcionamiento y servicio. Las instrucciones
de funcionamiento estan destinadas a todas las personas que realizan trabajos de
montaje, instalacion, puesta en marcha y servicio en el producto.

Las instrucciones de funcionamiento deben estar disponibles en estado legible.
Cerciorese de que los responsables de la instalacién o de operacién, asi como las
personas que trabajan en el equipo bajo responsabilidad propia han leido y entendido
completamente las instrucciones de funcionamiento. En caso de dudas o necesidad de
mas informacion, dirijase a SEW-EURODRIVE.

1.2 Estructurade las notas de seguridad

Las notas de seguridad en estas instrucciones de funcionamiento estan estructuradas
del siguiente modo:

Pictograma A iPALABRA DE SENALIZACION!
Tipo de peligro y su fuente.

Posible(s) consecuencia(s) si no se respeta.

« Medida(s) para la prevencion del peligro.

>

Pictograma Palabra de sefial Significado Consecuencias si no
se respeta

Ejemplo: iPELIGRO! Advierte de un peligro inminente | Lesiones graves o fatales

Posible situacion peligrosa Lesiones graves o fatales

>

Peligro general

' g iPRECAUCION! Posible situacion peligrosa Lesiones leves
Peligro especifico, iPRECAUCION! Posibles dafios materiales Dafios en el sistema de accionamiento
p. €j. electrocucion 0 en su entorno
NOTA Indicacién o consejo (til.
° Facilita el manejo del sistema
1 de accionamiento.
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Indicaciones generales
Derechos de reclamacion en caso de defectos

1.3 Derechos de reclamacién en caso de defectos

Atenerse a las instrucciones de funcionamiento es el requisito previo para que no surjan
problemas y el cumplimiento de posibles derechos de reclamacién en caso de defectos
del producto. Por ello, lea las instrucciones de funcionamiento antes de utilizar el
aparato.

1.4  Exclusion de responsabilidad

Atenerse a las instrucciones de funcionamiento es el requisito previo basico para el
funcionamiento seguro de los MOVIDRIVE® MDX60B/61B y para obtener las
propiedades del producto y las caracteristicas de rendimiento. SEW-EURODRIVE no
asume ninguna responsabilidad por los dafios personales, materiales o financieros que
se produzcan por la no observacion de las instrucciones de funcionamiento. La
responsabilidad por deficiencias materiales queda excluida en tales casos.

1.5 Derechos de autor
© 2010 — SEW-EURODRIVE. Todos los derechos reservados.

Queda prohibida la reproduccién, copia, distribucién o cualquier otro uso completo o
parcial de este documento.
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2.1

2.2

Notas de seguridad
Informacion general

Notas de seguridad

Las siguientes notas de seguridad fundamentales sirven para prevenir dafios
personales y materiales. El usuario debe garantizar que se tengan en cuenta y se
respeten las notas de seguridad fundamentales. Cerciérese de que los responsables de
la instalacién o de operacion, asi como las personas que trabajan en el equipo bajo
responsabilidad propia han leido y entendido completamente las instrucciones de
funcionamiento. En caso de dudas o necesidad de mas informacion, dirijase a
SEW-EURODRIVE.

Informacién general

Nunca instale o ponga en funcionamiento productos dafiados. Informe inmediatamente
de la existencia de desperfectos a la empresa transportista.

Durante el funcionamiento y correspondiendo a su tipo de proteccion, los variadores
vectoriales pueden presentar partes sometidas a tension, sin proteccién y en algunos
casos moviles e incluso superficies con altas temperaturas.

Pueden ocasionarse lesiones graves o dafios en las instalaciones como consecuencia
de la extraccion no autorizada de la cubierta, uso inadecuado o instalacién o manejo
incorrecto.

Encontrara informacién adicional en la documentacion.

Grupo de destino

Todos los trabajos relacionados con la instalacion, puesta en marcha, subsanacion
de fallos y mantenimiento deben ser realizados por electricistas especializados
(se han de respetar IEC 60364 o CENELEC HD 384 o DIN VDE 0100 e IEC 60664 o
DIN VDE 0110 asi como la normativa nacional de prevencion de accidentes).

En lo concerniente a estas normas bésicas de seguridad, se considera como electricista
especializado a todas aquellas personas familiarizadas con la instalaciéon, montaje,
puesta en marcha y funcionamiento del producto y que ademas cuenten con la
cualificacion adecuada a la tarea que realicen.

Todos los trabajos en los demas ambitos de transporte, almacenamiento,
funcionamiento y tratamiento de residuos deben ser efectuados por personas instruidas
de una manera adecuada.
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Notas de seguridad
Uso indicado

2.3

23.1

2.4

Uso indicado

Los variadores vectoriales se han concebido como componentes para su instalacion en
sistemas eléctricos o0 maquinas.

En el caso de instalacion en maquinas, queda terminantemente prohibido poner en
marcha el variador vectorial (es decir, iniciar el funcionamiento conforme a lo prescrito)
hasta haber constatado que las maquinas cumplen la directiva sobre maquinas
2006/42/CE; debe tenerse en cuenta EN 60204.

Se autoriza la puesta en marcha (concretamente el inicio del funcionamiento conforme
a lo prescrito) Unicamente cuando se cumpla la directiva de Compatibilidad
Electromagnética (2004/108/CE).

Los variadores vectoriales cumplen los requisitos de la directiva de baja tension
2006/95/CE. Se aplican las normas armonizadas de la serie EN 61800-5-1/
DIN VDE T105 en combinacion con EN 60439-1/DIN VDE 0660 parte 500
y EN 60146/DIN VDEO558 a los variadores vectoriales.

Los datos técnicos y las indicaciones para las condiciones de conexién los encontrara
en la placa de caracteristicas y en la documentacion.

Funciones de seguridad

Los variadores vectoriales MOVIDRIVE® MDX60B/61B no pueden cumplir funciones de
seguridad sin disponer de sistemas de seguridad superiores. Utilice sistemas de
seguridad de orden superior para garantizar la protecciéon de las maquinas y de las
personas.

Para aplicaciones de seguridad, tenga en cuenta la informacién contenida en los
siguientes documentos:

» Desconexién segura para MOVIDRIVE® MDX60B/61B — Normativas
» Desconexion segura para MOVIDRIVE® MDX60B/61B — Aplicaciones

Transporte, almacenamiento

Deben respetarse las indicaciones para transporte, almacenamiento y manipulacion
adecuada. Deben cumplirse las condiciones climaticas segun cap. "Datos técnicos
generales"”.

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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2.5

2.6

Notas de seguridad
Instalacion

Instalacion

La instalacién y refrigeracién de los aparatos ha de realizarse de acuerdo con la
normativa incluida en la documentacién correspondiente.

Los variadores vectoriales deberan protegerse de esfuerzos excesivos. Debera
prestarse especial cuidado para no deformar ningin componente y/o modificar las
distancias de aislamiento durante el transporte y el manejo. Debido a esto se
recomienda evitar el contacto con los componentes electrénicos y contactos.

Los variadores vectoriales contienen componentes sensibles a descargas
electrostaticas que pueden resultar facilmente dafiados a consecuencia del manejo
indebido. Los componentes eléctricos no deben ser dafiados mecanicamente
o destruidos (jen ocasiones puede suponer un peligro para la salud!).

A menos que no se especifique expresamente lo contrario, queda prohibido:
» la aplicacion en areas con atmésfera potencialmente explosiva

» la aplicaciéon en entornos expuestos a aceites, acidos, gases, vapores, polvo,
irradiaciones nocivas, etc.

e la utilizacién en aplicaciones no estacionarias en las que se produzcan cargas
mecanicas instantdneas o vibrantes que excedan el requisito de la norma
EN 61800-5-1.

Conexion eléctrica

Durante los trabajos en variadores vectoriales sometidos a tension debe observarse la
normativa nacional de prevencion de accidentes en vigor (p. €j. BGV A3).

Debera llevarse a cabo la instalacion eléctrica siguiendo la normativa adecuada (p. €j.
secciones de cable, proteccion, montaje del conductor de puesta a tierra). Indicaciones
adicionales estan incluidas en la documentacion.

Puede encontrar las instrucciones para la instalacion conforme a las medidas de
compatibilidad electromagnética (CEM) tales como apantallado, puesta a tierra,
disposicion de filtros e instalacién del cableado, en la documentacién de los variadores
vectoriales. Dichas instrucciones han de ser tenidas en cuenta asimismo en el caso de
variadores vectoriales que cuenten con el distintivo CE. EI cumplimiento de los valores
limite requeridos por la regulacion CEM es responsabilidad del fabricante de la
instalacién o de la maquina.

Asegurese de que las medidas preventivas y los instrumentos de proteccién se
correspondan con la normativa vigente (p. ej. EN 60204 o EN 61800-5-1).

Medida de proteccién necesaria: Conexién a tierra del aparato.

MOVIDRIVE® B, de tamafio 7 ademas cuenta con un LED indicador debajo de la
cubierta frontal. Si el LED indicador se ilumina, indica la existencia de tension en el
circuito intermedio. No se deben tocar las conexiones de potencia. Con independencia
de lo que muestre el LED indicador, antes de tocar las conexiones de potencia, se debe
comprobar si existe tension.
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Notas de seguridad
Desconexion segura

2.7

2.8

Desconexién segura

El aparato satisface todos los requisitos sobre la desconexién segura de conexiones de
potencia y conexiones electrénicas de acuerdo con la norma EN 61800-5-1. A fin de
garantizar esta desconexién todos los circuitos de corriente conectados deberan
cumplirtambién los requisitos para la desconexién segura.

Funcionamiento

Todas aquellas instalaciones en las que se hayan integrado variadores vectoriales,
deberan equiparse con dispositivos de vigilancia y proteccién adicionales conforme a la
normativa de seguridad aplicable a cada caso, p. €j. ley sobre medios técnicos de
trabajo, normas de prevencién de accidentes, etc. Modificaciones de los variadores
vectoriales con el software de manejo estan permitidas.

Inmediatamente tras desconectar los variadores vectoriales de la tensién de
alimentacion, evite entrar en contacto con las piezas sometidas a tensién y con las
conexiones de potencia debido a que los condensadores pueden encontrarse
cargados. En este caso deben tenerse en cuenta las correspondientes etiquetas de
instrucciones del variador vectorial.

Durante el funcionamiento deben mantenerse cerradas todas las cubiertas y puertas.

Aunque el LED de funcionamiento y los demas elementos de indicacién estén
apagados (p. €j. el LED indicador del tamafio 7), esto no significa que la unidad esté
desconectada de la red y sin corriente.

Con independencia de lo que muestre el LED indicador, antes de tocar las conexiones
de potencia, se debe comprobar si existe tension.

Las funciones de seguridad internas de la unidad o el bloqueo mecanico pueden
provocar la parada del motor. La subsanacion de la causa del fallo o el reajuste pueden
ocasionar el reencendido automatico del motor. Si por motivos de seguridad esto no
estuviera permitido con la unidad activada, desconéctela del sistema de alimentacion
antes de iniciar la subsanacion del fallo.

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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3 Estructura del equipo

Designacion de modelo, placa de caracteristicas y contenido de suministro

3 Estructura del equipo

3.1 Designacion de modelo, placa de caracteristicas y contenido de suministro

3.1.1 Ejemplo: Designaciéon de modelo

MDX60 B 0011 - 5 A 3 -4 00
I—Versi()n

Cuadrantes

Tipo de conexién

Supresién de
interferencias en
la parte de red

Tensién de
conexion

Potencia
de motor
recomendada

Version B

Serie

3.1.2 Ejemplo: Placa de caracteristicas completa tamafio 0

00 = Estandar

0T = Tecnoldgica

XX = Modelo especial

XX/L = Circuitos impresos pintados

4 = 4Q (con freno chopper)
2=2Q

3 = Trifasica

B = Grado de supresién de
interferencias C1

A = Grado de supresién de
interferencias C2

0 = Sin supresion de interferencias

5=380..500V
2=200..230V

0011 =1,1 kW

60 = tarjetas opcionales no instalables
61 = tarjetas opcionales instalables

La placa de caracteristicas completa del MDX60B/61B.. tamafio 0 esta situada en el

lateral de la unidad.

T OESE555cmemcF ORRR

Cirpasg (" rravi iA-...l.n.-_|.-"|..1..J

w“mv! 0= Ol . S0 el=14 [ el
Cldifce | |- e |0 LSl
Umrichier 1= gnt ke pmr ||- T AT
m“m'lﬂ T = | O.,.dntd o I T tapcace M

Mt i ey Shtuz: A2 1013 11 1A — —— 11
L O LA R TOCETRTCORTIOT o LT 0 TR e s (0 LA (DL OAER T DT LT BT

TP MDXBOBOOOS-SA34-000 @
Ew PN 08275661 SO, [1.0123456788,0001.03 “\8
i T EO e

(€o.

L

1799724171
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Estructura del equipo
Designacion de modelo, placa de caracteristicas y contenido de suministro

3.1.3 Ejemplo: Placa de caracteristicas de la resistencia de frenado BW090-P52B

La resistencia de frenado BWO090-P52B esta disponible solo para el MDX60B/61B
tamafio 0.

IR

BREMSWIDERSTAND BW 090-P52B
gm Sach.MNr.08245630 Nr. 1234
ER 90 Ohm  P=

100 W

1799727243

3.1.4 Ejemplo: Placa de caracteristicas completa tamafios 1 -7

En el MDX61B..

la placa de caracteristicas completa esta situada como se indica
a continuacion:

En los tamafios 1 — 6 en un lateral de la unidad
En el tamafo 7 en la cubierta frontal superior

TYP. FONEIB0Y10-8R3-4-00

PIN: DEZTSS3E o8 01 mm&lm I:FJIH DE ﬁ"'"
ST 7 @ ®
IV SaTia A S mm o -
:Ill?.']mer |.J‘I.'I'lh Ii
NS TCHTER F.IH DBPANASE H/N-DODN&3S
nudw i= darassy | Btabus i@ 1A 18 10 11 — — — — I[pm
O A OO oY L[] :

1799730315
3.1.5 Ejemplo: Placa de caracteristicas etapa de potencia tamafios 1 -7

En el MDX61B.. la placa de caracteristicas de la etapa de potencia esta situada
como se indica a continuacion:

En los tamarfios 1 — 6 en un lateral de la unidad

En el tamafo 7, en la parte izquierda superior de la unidad

|li|IIIHFE%HMIHIHHIIIIIIIIIHIHII

“‘UME-EM-I-W
AL CART aLTEY

e
T.
Eap g e
i= |G AT SR
LOVE L e

1799758987
3.1.6 Ejemplo: Placa de caracteristicas equipo de control tamafios 1 -7

En el MDX61B.., tamafios 1 — 7, la placa de caracteristicas del equipo de control
esta colocada en la parte frontal de la unidad.

TN Coelrel sk Typ  MONE1R.00

III IHIHIIIIFIIII TR

LR
H_““I‘III_

Shatun- 18 15 3 93 10 40 T

1799762059
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Estructura del equipo
Contenido de suministro

3.1.7 Ejemplo: Placa de caracteristicas tarjeta opcional

LN R PR DR E i bR
fsckar CLB2DSET] Barnr DL FEESD Esoms LXIEI

1799765131

3.2 Contenido de suministro

3.21 Tamafios0-7
» Carcasa del conector para todas las bornas de sefial (X10 ... X17), conectadas
» Carcasa del conector para las bornas de potencia (X10 ... X4), conectadas
» Tarjeta de memoria enchufable, conectada

3.2.2 Tamafio O

* 1 juego de bornas de apantallado para cables de potencia y cables de sefial, sin
montar. El juego de bornas de apantallado estad compuesto por:

2 bornas de apantallado para cables de potencia (cada una con 2 bridas de
contacto)

— 1bornade apantallado para cables de sefial (1 brida de contacto) con el MDX60B

— 1 borna de apantallado para cables de sefal (2 bridas de contacto) con el
MDX61B

— 6 bridas de contacto
— 6 tornillos para sujecién de las bridas de contacto
— 3 tornillos para sujecion al aparato de las bornas de apantallado

3.2.3 Tamafos1-7

* 1 juego de bornas de apantallado para cables de sefial, sin montar. El juego de
bornas de apantallado estd compuesto por:

— 1 borna de apantallado para cables de sefial (1 brida de contacto)
— 2 bridas de contacto
— 2 tornillos para sujecion de las bridas de contacto
— 1 tornillo para sujecién al aparato de la borna de apantallado
» SOlo para tamafio 6: Barra y 2 pasadores

» En el tamafio 7, se puede pedir el kit de conexion DLA11B (referencia 18223125)
con tornillos de conexion y 3 bornas de puesta a tierra.

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Estructura del equipo
Contenido de suministro

3.2.4 Tamaiio 2S

» Juego de accesorios, sin montar. El juego de accesorios (— figura siguiente) esta
compuesto por:

— 2 pies de montaje [1] para la introduccidon en el disipador

— 2 protecciones contra contacto accidental [2] para conectar a las bornas
X4:-U,/+U, y a X3:-R(8)/+R(9).

Se alcanza el indice de proteccion IP20 si se cumple una de las siguientes

condiciones:

— la proteccion contra contacto accidental [2] en X3 / X4 est4d montada (— Cap.
"Proteccién contra contacto accidental)

— hay conectado un cable prefabricado correctamente a X3 / X4

Si no se cumple ninguna de las dos condiciones, se alcanza el indice de
proteccion IP10.

(1]

(2]

ot

2059029259

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Estructura del equipo
Tamaiio O

3.3 Tamafio O

MDX60/61B-5A3 (unidades de 400/500 V,): 0005 / 0008 / 0011 / 0014
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* Vista de la cara inferior del aparato

[1]
(2]

[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]
[9]
[10]

[11]
[12]
[13]

[14]
[15]
[16]
[17]

[18]
[19]

[20]

Borna de apantallado de potencia para conexién a red y conexién al circuito
intermedio
X4: Conexion al circuito intermedio —U, +U, y conexion de puesta a tierra,
desenchufable
X1: Conexién ared L1, L2, L3 y conexidon de puesta a tierra, desenchufable
S6lo con MDX61B: Zécalo para bus de campo
Solo con MDX61B: Z4calo para encoder
Borna de apantallado para cables de sefial MDX61B tamafio O
X10: Regleta de bornas de sefial para salidas binarias y entrada TF/TH
X16: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias y salidas binarias
X13: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias e interface RS485
X11: Regleta de bornas de sefial para entrada de consigna All y tensién de
referencia de 10 V
X12: Regleta de bornas de sefial para bus de sistema (SBus)
Interruptores DIP S11 ... S14
XT: Zécalo para la consola de programacion DBG60B o para la interface serie
UWS21B
Display de 7 segmentos
Tarjeta de memoria
Tornillo de toma a tierra M4 x 14
X17: Regleta de bornas de sefal con contactos de seguridad para la parada
segura
X2: Conexién del motor U, V, W'y conexion de puesta a tierra (PE), desenchufable
X3: Conexion de la resistencia de frenado +R / —R y conexion de puesta a tierra,
desenchufable
Borna de apantallado de potencia para la conexién del motor y conexion de la
resistencia de frenado
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Estructura del equipo 3
Tamario 1

3.4 Tamaino 1l
MDX61B-5A3 (unidades de 400/500 V4): 0015 / 0022 / 0030 / 0040
MDX61B-2A3 (unidades de 230 Va): 0015 / 0022 / 0037
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[1] X1: Conexién ared 1/L1, 2/L2, 3/L3, desenchufable

[2] X4: Conexion al circuito intermedio —Uz / +Uz, desenchufable

[3] Zbcalo para bus de campo

[4] Zbcalo de conexidn para ampliaciones

[5] Zbcalo para encoder

[6] X3: Conexion de la resistencia de frenado 8/+R, 9/-R y conexion de puesta a tierra,

desenchufable

[7] X2: Conexion del motor 4/U, 5/V, 6/W y conexidn de puesta a tierra, desenchufable

[8] Borna de apantallado para cables de sefial y conexidn de puesta a tierra

[9] X17: Regleta de bornas de sefial con contactos de seguridad para la parada segura

[10] X10: Regleta de bornas de sefial para salidas binarias y entrada TF/TH

[11] X16: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias y salidas binarias

[12] X13: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias e interface RS485

[13] X11: Regleta de bornas de sefial para entrada de consigna All y tension de
referencia de 10 V

[14] X12: Regleta de bornas de sefial para bus de sistema (SBus)

[15] Tornillo de toma a tierra M4 x 14

[16] Interruptores DIP S11 ... S14

[17] XT: Zocalo para la consola de programacion DBG60B o para la interface serie
UWS21B

[18] Display de 7 segmentos

[19] Tarjeta de memoria

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B 17
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3.5

Estructura del equipo
Tamario 2S

Tamano 2S

MDX61B-5A3 (unidades de 400/500 Vp): 0055 / 0075
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[1] X1: Conexién ared 1/L1, 2/L2, 3/L3
[2] X4: Conexién al circuito intermedio —Uz / +Uz y conexién de puesta a tierra
[3] Tarjeta de memoria
[4] Zocalo para bus de campo
[5] Zocalo de conexidn para ampliaciones
[6] Zocalo para encoder
[7] X3: Conexion de la resistencia de frenado 8/+R, 9/-R y conexion de puesta a tierra
[8] Borna de apantallado para cables de sefial y conexién de puesta a tierra
[9] X2: Conexién de motor 4/U, 5/V, 6/W
[10] X17: Regleta de bornas de sefial con contactos de seguridad para la parada
segura
[11] X10: Regleta de bornas de sefial para salidas binarias y entrada TF/TH
[12] X16: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias y salidas binarias
[13] X13: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias e interface RS485
[14] X11: Regleta de bornas de sefial para entrada de consigna All y tension de
referencia de 10 V
[15] X12: Regleta de bornas de sefial para bus de sistema (SBus)
[16] Tornillo de toma a tierra M4 x 14
[17] Interruptores DIP S11 ... S14
[18] XT: Zocalo para la consola de programacion DBG60B o para la interface serie
UWS21B
[19] Display de 7 segmentos
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Estructura del equipo 3
Tamafio 2

3.6 Tamaifo 2
MDX61B-5A3 (unidades de 400/500 V,): 0110
MDX61B-2A3 (unidades de 230 V,): 0055/ 0075
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[1] X1: Conexién ared 1/L1, 2/L2, 3/L3

[2] X4: Conexion al circuito intermedio —U5 / +U5 y conexién de puesta a tierra

[3] Z6calo para bus de campo

[4] Z6calo de conexion para ampliaciones

[5] Z6calo para encoder

[6] X3: Conexién de la resistencia de frenado 8/+R, 9/-R y conexién de puesta a tierra

[7] X2: Conexién de motor 4/U, 5/V, 6/W

[8] Borna de apantallado para cables de sefial y conexién de puesta a tierra

[9] X17: Regleta de bornas de sefial con contactos de seguridad para la parada segura

[10] X10: Regleta de bornas de sefial para salidas binarias y entrada TF/TH

[11] X16: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias y salidas binarias

[12] X13: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias e interface RS485

[13] X11: Regleta de bornas de sefial para entrada de consigna All y tensién de
referencia de 10 V

[14] X12: Regleta de bornas de sefial para bus de sistema (SBus)

[15] Tornillo de toma a tierra M4 x 14

[16] Interruptores DIP S11 ... S14

[17] XT: Zocalo para la consola de programacién DBG60B o para la interface serie
UWS21B

[18] Display de 7 segmentos

[19] Tarjeta de memoria
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3.7

Estructura del equipo
Tamario 3

Tamafno 3

MDX61B-503 (unidades de 400/500 V,): 0150/ 0220 / 0300
MDX61B-203 (unidades de 230 Vp): 0110/ 0150
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[1] Conexiones de puesta a tierra

[2] X1: Conexion ared 1/L1, 2/L2, 3/L3

[3] X4: Conexion al circuito intermedio —U5, +U5

[4] Z6calo para bus de campo

[5] Zbcalo de conexion para ampliaciones

[6] Zbcalo para encoder

[7] X3: Conexidn de la resistencia de frenado 8/+R, 9/-R

[8] X2: Conexidn de motor 4/U, 5/V, 6/W

[9] Borna de apantallado para cables de sefial y conexién de puesta a tierra

[10]

[11]
[12]
[13]
[14]

[15]
[16]
[17]
[18]

[19]
[20]

X17: Regleta de bornas de sefal con contactos de seguridad para la parada
segura

X10: Regleta de bornas de sefial para salidas binarias y entrada TF/TH

X16: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias y salidas binarias

X13: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias e interface RS485

X11: Regleta de bornas de sefial para entrada de consigna All y tensién de
referencia de 10 V

X12: Regleta de bornas de sefial para bus de sistema (SBus)

Tornillo de toma a tierra M4 x 14

Interruptores DIP S11 ... S14

XT: Zécalo para la consola de programacion DBG60B o para la interface serie
UWS21B

Display de 7 segmentos

Tarjeta de memoria
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Estructura del equipo
Tamario 4

3.8

Tamano 4

MDX61B-503 (unidades de 400/500 V,): 0370 / 0450
MDX61B-203 (unidades de 230 Vp): 0220 / 0300
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[1] Conexién de puesta a tierra

[2] X1: Conexion ared 1/L1, 2/L2, 3/L3

[3] X4: Conexion al circuito intermedio —U5 / +U5 y conexién de puesta a tierra

[4] Z6calo para bus de campo

[5] Zbcalo de conexion para ampliaciones

[6] Zbcalo para encoder

[7] X3: Conexion de la resistencia de frenado 8/+R, 9/-R y conexion de puesta a tierra
[8] X2: Conexion de motor 4/U, 5/V, 6/W

[9] Conexidn de puesta a tierra

[10]
[11]

[12]
[13]
[14]
[15]

[16]
[17]
[18]
[19]

[20]
[21]

Borna de apantallado para cables de sefal

X17: Regleta de bornas de sefal con contactos de seguridad para la parada
segura

X10: Regleta de bornas de sefial para salidas binarias y entrada TF/TH

X16: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias y salidas binarias

X13: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias e interface RS485

X11: Regleta de bornas de sefial para entrada de consigna All y tensién de
referencia de 10 V

X12: Regleta de bornas de sefial para bus de sistema (SBus)

Tornillo de toma a tierra M4 x 14

Interruptores DIP S11 ... S14

XT: Zécalo para la consola de programacion DBG60B o para la interface serie
UWS21B

Display de 7 segmentos

Tarjeta de memoria

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Estructura del equipo
Tamafo 5

3.9 Tamafio5b

MDX61B-503 (unidades de 400/500 V,): 0550/ 0750
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[1] Conexién de puesta a tierra

[2] X1: Conexién ared 1/L1, 2/L2, 3/L3

[3] X4: Conexion al circuito intermedio —Uz / +Uz y conexién de puesta a tierra

[4] Z6calo para el bus de campo

[5] Z6calo de conexion para ampliaciones

[6] Z6calo para encoder

[7] X3: Conexién de la resistencia de frenado 8/+R, 9/-R y conexién de puesta a tierra
[8] X2: Conexién de motor 4/U, 5/V, 6/W

[9] Conexién de puesta a tierra

[10]
[11]

[12]
[13]
[14]
[15]

[16]
[17]
[18]
[19]

[20]
[21]

Borna de apantallado para cables de sefal

X17: Regleta de bornas de sefal con contactos de seguridad para la parada
segura

X10: Regleta de bornas de sefial para salidas binarias y entrada TF/TH

X16: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias y salidas binarias

X13: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias e interface RS485

X11: Regleta de bornas de sefial para entrada de consigna All y tension de
referencia de 10 V

X12: Regleta de bornas de sefial para bus de sistema (SBus)

Tornillo de toma a tierra M4 x 14

Interruptores DIP S11 ... S14

XT: Z6calo para la consola de programacion DBG60B o para la interface serie
Uws21B

Display de 7 segmentos

Tarjeta de memoria
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Estructura del equipo 3
Tamario 6

3.10 Tamafio 6
MDX61B-503 (unidades de 400/500 V,): 0900/ 1100 / 1320
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[1] Conexién de puesta a tierra
[2] X1: Conexion ared 1/L1, 2/L2, 3/L3
[3] X4: Conexion al circuito intermedio —U5, +U5
[4] Z6calo para bus de campo
[5] Z6calo de conexion para ampliaciones
[6] Z6calo para encoder
[7] X3: Conexiodn de la resistencia de frenado 8/+R, 9/-R
[8] X2: Conexién del motor 4/U, 5/V, 6/W y conexion de puesta a tierra
[9] Borna de apantallado para cables de sefial
[10] X17: Regleta de bornas de sefial con contactos de seguridad para la parada
segura
] X10: Regleta de bornas de sefial para salidas binarias y entrada TF/TH
] X16: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias y salidas binarias
[13] X13: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias e interface RS485
] X11: Regleta de bornas de sefial para entrada de consigna All y tensién de
referencia de 10 V
[15] X12: Regleta de bornas de sefial para bus de sistema (SBus)
[16] Orificio roscado para tornillo de puesta a tierra M4 x 8 o M4 x 10
[17] Interruptores DIP S11 ... S14
[18] XT: Zocalo para la consola de programacion DBG60B o para la interface serie
Uws21B
[19] Display de 7 segmentos
[20] Tarjeta de memoria
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Estructura del equipo
Tamaiio 7

3.11 Tamafno 7
3.11.1 Equipo de control

MDX61B-503 (unidades de 400/500 V,): 1600 / 2000 / 2500
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[4] Z6calo para bus de campo

[5] Z6calo de conexion para ampliaciones

[6] Z6calo para encoder

[7] Borna de apantallado para cables de sefial

[8] X17: Regleta de bornas de sefial con contactos de seguridad para la parada segura

[9] X10: Regleta de bornas de sefial para salidas binarias y entrada TF/TH

[10] X16: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias y salidas binarias

[11] X13: Regleta de bornas de sefial para entradas binarias e interface RS485

[12] X11: Regleta de bornas de sefial para entrada de consigna All y tension de
referencia de 10 V

[13] X12: Regleta de bornas de sefial para bus de sistema (SBus)

[14] Tornillo de toma a tierra M4 x 14

[15] Interruptores DIP S11 ... S14

[16] XT: Zocalo para la consola de programacion DBG60B o para la interface serie
UWS21B

[17] Display de 7 segmentos

[19] Tarjeta de memoria
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Estructura del equipo 3
Tamafio 7

3.11.2 Mdbdulo de potencia
MDX61B-503 (unidades de 400/500 V,): 1600 / 2000 / 2500
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[1] Pletina de conexién de puesta a tierra (grosor = 10 mm)
[2] X1: Conexion ared 1/L1, 2/L2, 3/L3
[3] X3: Conexiodn de la resistencia de frenado 8/+R, 9/-R
[4] X2: Conexién de motor 4/U, 5/V, 6/W
[5] -Uz: Solo con el accesorio adaptador de circuito intermedio
3.11.3 Bloque de alimentacién
MDX61B-503 (unidades de 400/500 V,): 1600 / 2000 / 2500
2306976267

[1] Blogue de alimentacion CC
[2] Tornillo
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Instalaciéon
Instrucciones de instalaciéon de la unidad basica

4 Instalacion
4.1 Instrucciones de instalacién de la unidad basica

4.1.1 Pares de apriete

Pares de apriete para bornas de potencia

Emplee Unicamente elementos de conexién originales. Respete los pares de apriete
permitidos en las bornas de potencia del MOVIDRIVE®.

Tamafo Par de apriete

Nm Ibin
0,1y2s 0,6 5
2 15 13
3 35 31
4y5 14,0 124
6 20,0 177
7 70,0 620

» El par de apriete permitido para las bornas de sefial es de 0,6 Nm (5 Ib.in).

Pares de apriete Tenga en cuenta los pares de apriete admisibles:
generales Componente Tornillos Par de apriete
Nm Ibin
Tornillos tapa M5 x 25 14-17 12-15
Tornillos con arandela moldeada M4 1,7 15
M5 - 34 30
M6 57 50
Tornillos pletinas conductoras M10 20 180
Espaciador de aislamiento M10 (SW32) . 30 . 270
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Instalacion
Instrucciones de instalacion de la unidad basica

4.1.2 Espacio minimo libre y posicién de montaje

A fin de que el aparato pueda ventilarse adecuadamente debera dejarse un espacio
libre de 100 mm (4 in) como minimo tanto en la parte superior como en la parte
inferior de la unidad. Asegurese de que la circulacion del aire no se vea
obstaculizada en dicho espacio libre por cables u otro material de instalacion. En los
tamafios 4, 5 y 6 no deberan instalarse componentes sensibles al calor en un
espacio de 300 mm (12 in) por encima del aparato.

Asegurese de que los aparatos no se encuentran en la zona de salida de aire
caliente de otros aparatos.

No es necesario reservar espacio libre a los lados. Los aparatos se pueden colocar
uno al lado del otro.

Disponga los aparatos siempre en posicion vertical. Queda terminantemente
prohibido montar los aparatos horizontalmente, transversalmente o boca abajo
(— figura siguiente, vélida para todos los tamafios).
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4.1.3 Bandejas de cables separadas

Instale los cables de potencia y los cables de sefial en conductos de cables
separados.

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Instalacion
Instrucciones de instalaciéon de la unidad basica

4.1.4 Fusibles e interruptores diferenciales

» Instale los fusibles al comienzo de la linea de alimentacién de red antes del
contactor de red (— Esquema de conexiones de la unidad basica, etapa de potencia
y freno).

» SEW-EURODRIVE recomienda no utilizar interruptores diferenciales y recurrir a
medidas alternativas. En este sentido, tenga en cuenta el capitulo "Conexién de
puesta a tierra". Si a pesar de todo se tiene previsto utilizar un interruptor diferencial
(FI), se ha de observar la indicacion siguiente segun EN 61800-5-1:

A ADVERTENCIA!

MOVIDRIVE® puede causar una corriente continua en el conductor de puesta a tierra
gue puede producir errores de funcionamiento en los interruptores diferenciales (FI).

Si se utiliza el tipo indebido de interruptor diferencial, existe riesgo de muerte y lesiones
graves.

* Tome medidas alternativas a los interruptores diferenciales (FI) segun las normas
aplicables (p. ej.: 61800-5-1, EN 60204-1). En este sentido, tenga en cuenta el
capitulo "Conexion de puesta a tierra".

» O utilice interruptores diferenciales del tipo B.

4.1.5 Contactores dered y de freno

 Como contactores de red y de freno utilice exclusivamente contactores de la
categoria AC-3 (IEC 158-1).

INDICACIONES

1

e No utilice el contactor de red K11 (— Cap. "Esquema de conexiones equipo
basico") para el modo manual, sino solo para conectar y desconectar el
variador. Utilice para el modo manual los comandos "Habilitacion/Parada",
"Dcha/Parada” o "lzda/Parada”.

» Parael contactor de red K11 debera mantenerse un tiempo minimo de desconexién
de 10 s.

4.1.6 Conexién de puesta atierra (— EN 61800-5-1)

Durante el funcionamiento normal se pueden producir corrientes de fuga a tierra
= 3,5 mA. Para cumplir la EN 61800-5-1, observe lo siguiente:

+ Linea de alimentacion de red < 10 mm?:

Tienda un segundo conductor de puesta a tierra con la misma seccion que la
linea de alimentacién de red en paralelo al conductor de puesta a tierra a través
de bornas separadas o utilice un conductor de puesta a tierra de cobre con una
seccién de 10 mm?2 (AWG 7).

+ Lineade alimentacion de red 10 mm?2 ... 16 mm

Tienda un conductor de puesta a tierra de cobre con la seccién de la linea de
alimentacion de red.

« Lineade alimentacion de red 16 mm?2 ... 35 mm

2.

2.

Tienda un conductor de puesta a tierra de cobre con una seccion de 16 mm?2.
« Lineade alimentacién de red > 35 mm?;
Tienda un conductor de puesta a tierra de cobre con la mitad de la seccion de

la linea de alimentacién de red.
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4.1.7 RedesIT

MOVIDRIVE® B es apto para el funcionamiento en redes de tensién con punto de
neutro conectado atierra (redes TN y TT). Esta permitido el funcionamiento en redes
de tensibn con punto de estrella sin conexiébn a tierra. En este caso
SEW-EURODRIVE recomienda utilizar en las redes de tensién con punto neutro no
conectado a tierra (redes IT) la proteccién diferencial contra fugas a base de
sensores de impulsos. Esto evita disparos erréneos del diferencial debido a la
capacitancia a tierra del convertidor. Los valores limite de compatibilidad
electromagnética para la emisién de interferencias no estan especificados en
los sistemas de alimentacién sin un punto de estrella conectado a tierra
(sistemas IT).

El tamafio 7 se puede convertir a redes IT. Tenga en cuenta la informacion del
manual "MOVIDRIVE® MDX60B / 61B — Trabajos de inspeccién y mantenimiento del
tamarfio 7".

4.1.8 Secciones del cable

Linea de alimentacion de red: Seccion de cable conforme a la corriente nominal
de entrada Igeq CON carga nominal.

Linea de alimentacién del motor: Seccién de cable conforme a la corriente
nominal de salida Iy.

Lineas de sefial equipo basico (Bornas X10, X11, X12, X13, X16):
— Un conductor por terminal 0,20 ... 2,5 mm?2 (AWG 24 ... 13)
— Dos conductores por borna 0,25 ... 1 mm?2 (AWG 23 ... 17)

Lineas de sefial borna X17 y tarjeta de entrada/salida DIO11B (bornas X20, X21,
X22):

— Un conductor por terminal 0,08 ... 1,5 mm?2 (AWG 28 ... 16)
— Dos conductores por borna 0,25 ... 1 mm?2 (AWG 23 ... 17)

4.1.9 Salidadel aparato

iPRECAUCION!

Si conecta cargas capacitivas, puede sufrir dafios irreparables el MOVIDRIVE® B.

Conecte Unicamente cargas resistivas o inductivas (motores).
iNo conecte en ningun caso cargas capacitivas!
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4.1.10 Montaje de resistencias de frenado BW... / BW..-T / BW...-P

Montaje permitido:

— en superficies horizontales

— en superficies verticales con bornas abajo y chapa perforada arriba y abajo
Montaje no permitido:

— en superficies verticales con bornas arriba, a la derecha o izquierda

4.1.11 Conexion de las resistencias de frenado

Utilice dos cables trenzados adyacentes o un cable de potencia apantallado de
2 conductores. Seccion de cable segun la corriente de disparo Iz de F16. La tension
nominal del cable debe ascender como minimo a Ug/U = 300 V / 500 V (conforme a
DIN VDE 0298).

Proteja la resistencia de frenado (excepto BW90-P52B) con un relé bimetalico
(— Esquema de conexiones de equipo basico, etapa de potencia y freno). Ajuste la
corriente de disparo en funcién de los datos técnicos de la resistencia de
frenado. SEW-EURODRIVE recomienda usar relés de sobrecorriente de la clase de
disparo 10 6 10A segun EN 60947-4-1.

En las resistencias de frenado de las series BW...- T/ BW...-P se puede conectar,
como alternativa a un relé bimetdlico, el interruptor térmico / relé de
sobrecorriente integrado con un cable apantallado de 2 conductores.

Las resistencia de frenado de construccién plana tienen una proteccion de
sobrecarga térmica interna (fusible no reemplazable). Monte las resistencias de
frenado de construccion plana con la correspondiente protecciéon contra
contacto accidental.

4.1.12 Funcionamiento de las resistencias de frenado

En funcionamiento normal, las lineas de alimentacién a las resistencias de frenado
llevan alta tensién continua de conmutacion.

A ADVERTENCIA!

Las superficies de las resistencias de frenado cargadas con Py alcanzan temperaturas
elevadas.

Peligro de quemaduras y de incendio.

Seleccione un lugar de instalacion adecuado. Generalmente, las resistencias de
frenado se montan encima del armario de conexiones.
No tocar la resistencia de frenado.

4.1.13 Entradas y salidas binarias

Las entradas binarias estan aisladas mediante optoacopladores.

Las salidas binarias son resistentes a los cortocircuitos y a las tensiones
externas de hasta 30 Vcc. Una tension externa superior a este valor podria
dafarlas seriamente.
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4.1.14 Instalacién conforme a las medidas de compatibilidad electromagnética

» Todos los cables salvo el de alimentacién de red deben estar apantallados. Como
alternativa al cable apantallado, para que el cable de motor alcance los valores limite
de supresion de interferencias se puede utilizar la opcién HD.. (anillo de ferrita).

MOVIDRIVE® B

2394134795
Figural: Lineas apantalladas

» Sise utilizan cables del motor apantallados, p. €j. cables del motor prefabricados de
SEW-EURODRIVE, tiene que colocar los conductores no apantallados entre la
pantallay la borna de conexién del variador lo mas cortos posible.

e Coloque el apantallamiento de la manera mas directa con contacto amplio a
masa en ambos lados. A fin de evitar bucles de corriente, es posible conectar
atierra un extremo del apantallado a través de un condensador antiparasitario
(220 nF / 50 V). En el caso de una linea de apantallado doble, conecte a tierra el
apantallado exterior en el lado del variador y el apantallado interior en el otro

extremo.

1804841739
Figura 1: Conexion correcta de apantallado con abrazadera de metal (borna de apantallado)
0 prensaestopas
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Para el apantallado de las lineas puede utilizar asimismo canales de chapa
conectados atierra o tubos de metal. Tienda los cables de potenciay de sefial
por separado.

Conecte a tierra el variador y todos los equipos adicionales de acuerdo con las
exigencias de alta frecuencia (superficie de contacto metalica amplia entre la
carcasa del equipo y la tierra, por ejemplo, placa de montaje del armarios de
conexiones sin pintar).

1

INDICACIONES

MOVIDRIVE® B es un producto de disponibilidad restringida de acuerdo con la
norma EN 61800-3. Este producto puede causar interferencias CEM. En este caso
puede que el usuario deba adoptar las medidas adecuadas.

En la documentacion "CEM en Ila tecnologia de accionamiento" de
SEW-EURODRIVE encontrard informacion detallada acerca de la instalacion
conforme a CEM.

Filtro de
entrada NF..

Categoria de
emisién de
interferencias

Con la opcion de filtro de red NF.. se puede cumplir en MOVIDRIVE® MDX60B/61B
tamafio 0 a 5 la clase de valor limite C1.

No debe conmutarse la linea entre filtro de red y MOVIDRIVE® MDX60B/61B.

Monte el filtro de entrada cerca del variador pero fuera del espacio libre minimo
necesario para la refrigeracion.

Limite el cable entre el filtro de entrada y el variador a la longitud
absolutamente necesaria sin que supere un maximo de 400 mm. Sera suficiente
emplear cables trenzados y sin apantallar. Como linea de alimentacién de red utilice
asimismo cables no apantallados.

Para atenerse a la clase de valor limite C2 y C1 SEW-EURODRIVE recomienda
tomar una de las siguientes medidas de compatibilidad electromagnética en el
motor:

— Cable de motor apantallado
— Opcidn anillo de ferrita HD...
— Opcion filtro de salida HF.. (en los modos de funcionamiento VFC y U/f)

El mantenimiento de la categoria C2 conforme a EN 61800-3 se comprobdé en un
sistema de accionamiento tipico de CE. SEW-EURODRIVE le proporcionara si asi lo
desea informaciones detalladas al respecto.

A ADVERTENCIA!

En un entorno residencial, este producto puede producir emisiones de alta frecuencia
gue podrian requerir la toma de ciertas medidas.
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Anillo de » Monte el anillo de ferrita cerca del variador pero fuera del espacio libre minimo
ferrita HD... necesario para la refrigeracion.

* En HDOO1 ... HD003: Conduzca las tres fases (U, V, W) del cable del motor [1]
conjuntamente a través del anillo de ferrita. Con el fin de alcanzar un efecto de
filtracién superior, no conduzca el cable de puesta a tierra a través del anillo de
ferrita.

MOVIDRIVE®

1804844811
Figura 2: Conexién del anillo de ferrita HDO01 — HD003

[1] Cable de motor
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4.1.15 Indicaciones de montaje para el tamafio 6

Los equipos MOVIDRIVE® del tamafio 6 (0900 ... 1320) disponen de una argolla fija
para elevacion [1]. Utilice para el montaje una gria y la argolla [1].

A PELIGRO!

Carga suspendida.
Peligro de muerte por la caida de la carga.

» No permanezca, debajo de la carga.
» Asegure el area de peligro.

En caso de que no pueda emplear una grda, puede pasar una barra [2] (que se incluye
en el contenido de suministro en el tamafio 6) a través del panel posterior [4] para
facilitar el montaje. Asegure la barra [2] empleando los pasadores [3] para evitar el
desplazamiento axial (véase la siguiente figura).

1802249355

[1] Argolla fija de elevacién para la graa

[2] Barra (incluida en el contenido de suministro del tamafio 6)

[3] 2 pasadores (incluidos en el contenido de suministro del tamafio 6)
[4] Panel posterior
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4.1.16 Indicaciones de montaje para el tamafio 7

Para su transporte, las unidades MOVIDRIVE® del tamafio 7 (1600 — 2500) incluyen
cuatro argollas de elevacién fijas [2]. Para la instalacibn se deben utilizar
exclusivamente las cuatro argollas [2].

A PELIGRO!

Carga suspendida.
Peligro de muerte por la caida de la carga.

» No permanezca debajo de la carga.

» Asegure el area de peligro.

» Utilizar siempre las 4 argollas.

» Alinear las argollas segun la direccion de traccion.
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[1] Cubierta frontal fijamente montada
[2] 4 argollas de elevacion
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4.1.17 Volumen de suministro opcional del tamafio 7

Zdbcalo de montaje

TITTTTITTITT T

El z6calo de montaje DLS11B con material de montaje [9] (referencia: 1 822 602 7) se
utiliza para la fijacién en posicién erguida del MOVIDRIVE® B de tamafio 7 en el
suelo del armario de conexiones. Inmediatamente tras su colocacion, el
MOVIDRIVE® B, tamafio 7 se debe atornillar al zécalo de montaje (véase la siguiente
figura). El MOVIDRIVE® B tamafio 7 no debe ponerse en marcha hasta que el zécalo
de montaje no esté completamente montado.

o
—)
7

2076968843

El material de montaje (pos. 3 — 8) se incluye en una bolsa de plastico

[1] Cubierta frontal [5] Arandela de bloqueo

[2] Elemento enchufable (para bloque de [6] Arandela
alimentacion externo)

[3] Tornillos de fijacion de elemento enchufable [7] Arandela

[4] Tornillo Allen M8 x 30 [8] Tuerca M8
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Para ensamblar el z6calo de montaje [9] al MOVIDRIVE® B de tamafio 7 proceda como
se describe a continuacién:

1. Afloje (jno suelte del todo!) los 4 tornillos de fijacion de la cubierta frontal [1] hasta
gue los pueda elevar. Desenganche la cubierta frontal [1].

2. Desmonte el elemento enchufable [2]. Para ello, suelte los 5 tornillos de fijacion [5].

3. Los siguientes pasos de trabajo son iguales para cada uno de los 4 orificios de
montaje.

» Coloque la arandela [7] centrada entre el convertidor y el z6calo de montaje [9].
e Coloque el retén [5] y la arandela [6] en el tornillo Allen [4] M8x30.
* Introduzca el tornillo Allen preparado en el orificio de montaje.

» Enrosque la tuerca M8 [8] al tornillo Allen. Par de apriete 20 Nm. Afada el
adhesivo de fijacion de tornillos.

4. Vuelva a montar el elemento enchufable [2] en la unidad vy fijelo con los 5 tornillos

de fijacion.
5. Vuelva a enganchar la cubierta frontal [1] a la unidad y fijelo con los 4 tornillos de
fijacion.
Dimensiones del La siguiente figura muestra las dimensiones del zécalo de montaje.
z6calo de montaje - 699 -
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Soporte mural El soporte mural DLH11B [13] (referencia: 1 822 610 8) sirve para fijar el
MOVIDRIVE® B tamafio 7 a la pared (véase la siguiente figura). El MOVIDRIVE® B
tamafio 7 no debe ponerse en marcha hasta que no esté completamente montado.

[15]

T TaTo T T T T ToTaT  aTaTe ]
T Ta T T TeTaTaTaTaT  aTa Ty
TITITIIIFITIIT Iy

[95x  [10] 5x

2076987019

El material de montaje para la fijaciébn mural no esta incluido en el volumen de
suministro de SEW-EURODRIVE.
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Para montar el soporte mural [13] con el MOVIDRIVE® B tamafio 7 proceda como se
describe a continuacion:

1. Afloje (jno suelte del todo!) los 4 tornillos de fijacion de la cubierta frontal [1] hasta
gue los pueda elevar. Desenganche la cubierta frontal [1].

2. Desmonte el elemento enchufable [2]. Para ello, suelte los 5 tornillos de fijacion [5].

3. El soporte mural [13] esta unido al MOVIDRIVE® B a través de 5 puntos de fijacion
[A, B] (véase la figura siguiente).

» En cada punto de fijacion, coloque la arandela [7] centrada entre el convertidor
y el soporte mural [13].

e Coloque el retén [5] y la arandela [6] en el tornillo Allen [4] M8 x 30.
* Introduzca el tornillo Allen preparado en ambos orificios de montaje [A].

» Enrosque la tuerca M8 [8] al tornillo Allen. Par de apriete 20 Nm. Afada el
adhesivo de fijacion de tornillos.

» Atornille el soporte mural al MOVIDRIVE® B mediante los tres orificios de
montaje [B]. Para ello utilice los tornillos de fijacion [11] y las arandelas [12].

4. Vuelva a montar el elemento enchufable [2] en la unidad vy fijelo con los 5 tornillos
de fijacion.

5. Vuelva a enganchar la cubierta frontal [1] a la unidad y fijelo con los 4 tornillos de
fijacion.

6. Para el montaje en pared (el material no esta incluido en el volumen de suministro)
del MOVIDRIVE® B tamafio 7 necesita

» 4tornillos de fijacion [14] y las correspondientes arandelas [15] para los 4 orificios
de montaje de la parte superior de la unidad y

» 5 tornillos de fijacion [9] y las correspondientes arandelas [10] para los 5 orificios
de montaje del soporte mural [13].
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Refrigeracion a Para refrigerar el MOVIDRIVE® B tamafio 7 se puede utilizar un canal de aire DLK11B
través de canal opcional (referencia: 1 822 603 5). El canal de aire solo se puede montar verticalmente,
de aire orientado hacia arriba (véase la figura siguiente).

2076990731

Plantilla de orificios
del canal de aire

115,5
|
|
|
|
\/\/
91

Do

560

670

2076993419

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Instalacion
Instrucciones de instalacion de la unidad basica

Adaptador Para realizar la conexién del circuito intermedio, se puede utilizar el adaptador de
de circuito circuito intermedio 2Q DLZ12B (referencia: 1 822 729 5) en la parte inferior de la
intermedio 2Q unidad:

2276336523

1. Suelte los 4 tornillos de la cubierta superior y de la inferior y retirelas.
2. Suelte los 5 tornillos del elemento enchufable y desmontelo.

3. Coloque la cubierta en su correspondiente alojamiento del médulo del freno chopper
sobre el pasador de fijacion.

4. Fije los 2 tornillos de fijacién superiores [2] de la cubierta [1] al bastidor. Fije los
2 tornillos de fijacién inferiores de la cubierta al bastidor.

5. Atornille los espaciadores de aislamiento a la cubierta [1].
6. Atornille los espaciadores de aislamiento al bastidor (abajo).

7. Fije los 2 tornillos de la placa de fijacion -U, al circuito intermedio (arriba a la
izquierda).

8. Fije los 2 tornillos de la placa de fijacion +U, al circuito intermedio (arriba a la
derecha).

9. Fije los 4 tornillos de fijacion de las placas de fijacién -U, y +U, al espaciador de
aislamiento.

10.Apriete todos los tornillos de las placas de fijacion -U, y +U,.
11.Vuelva a montar las cubiertas.
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Adaptador de
circuito intermedio

4Q

Para permitir la conexion del circuito intermedio en la parte inferior del aparato se puede
utilizar el adaptador de circuito intermedio 4Q DLZ14B (referencia: 1 822 728 7):
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1. Suelte los 4 tornillos de la cubierta superior y desmoéntela.

2. Suelte los 4 tornillos de la cubierta inferior y desméntela.

w

N oo o A

Fije los 2 tornillos la pletina conductora [1] -U, del médulo de freno chopper (abajo a
la izquierda) al espaciador de aislamiento.

Fije los 2 tornillos de la pletina conductora [1] -U, al espaciador de aislamiento.
Apriete todos los tornillos de la placa de fijacion -U,.

Atornille el angulo [3].

Vuelva a montar las cubiertas.
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Conexion de Para la unién lateral de 2 convertidores se puede utilizar la conexién de circuito
circuito intermedio  intermedio DLZ11B (referencia: 1 823 193 4):
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1. Los aparatos a conectar deben estar situados sobre el suelo y con una separacion
definida de 100 mm.

Suelte los 4 tornillos de la cubierta superior y desmantela.
Suelte los 4 tornillos de la cubierta inferior y desméntela.
Introduzca las 2 conexiones de circuito intermedio [1] en los aparatos.

ok D

Primero atornille la conexion de circuito intermedio [1] a un aparato. A continuacion,
al otro aparato.

Apriete los tornillos [2].

N o

. Vuelva a montar las cubiertas.
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4.2 Desmontaje / montaje de la consola de programacion
4.2.1 Desmontaje de la consola de programacion
Proceda siguiendo estos pasos:

1804920715

1. Desenchufe del zécalo XT el conector del cable de conexion.

2. Empuje la consola de programacion hacia abajo con cuidado hasta que se libere de
la fijacién superior en la cubierta frontal.

3. Saque la consola de programacién tirando hacia si mismo (jno lateralmente!).

4.2.2 Montaje de la consola de programacion
Proceda siguiendo estos pasos:
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1804922635

1. Apoye primero la parte inferior de la consola de programacion en la fijacion inferior
de la cubierta frontal.

2. Empuje después la consola de programacion en la fijacion superior de la cubierta
frontal.

3. Enchufe el conector del cable de conexion en el zocalo XT.

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Instalacion 4
Desmontaje / montaje de la cubierta frontal

4.3 Desmontaje / montaje de la cubierta frontal
4.3.1 Desmontaje de la cubierta frontal

Para retirar la cubierta frontal proceda de la siguiente forma:

1804955147
Figura 9: Desmontaje de la cubierta frontal

1. En caso de que haya montada una consola de programacién, primero retirela
(— pag. 44).

2. Apriete la pestafia superior de la cubierta frontal.
3. Mantenga apretada la pestafia y retire la cubierta frontal.
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4.3.2 Montaje de la cubierta frontal
Para montar la cubierta frontal proceda de la siguiente forma:

1804958219

Figura 10: Montaje de la cubierta frontal

1. Apoye la parte inferior de la cubierta frontal en el punto de fijacion correspondiente.

2. Mantenga apretada la pestafia que se encuentra en la parte superior de la cubierta
frontal.

3. Presione la cubierta frontal sobre el aparato.
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Instalacion 4
Instalacién conforme a UL

4.4
44.1

4.4.2

Instalacion conforme a UL
Bornas de potencia

MOVIDRIVE® MDX60B/61B 0003 — 0300: Utilice cables de cobre con valores
nominales de temperatura de 60/75 °C.

MOVIDRIVE® MDX60B/61B 0370 — 2500: Utilice cables de cobre con un valor
nominal de temperatura de 75 °C.

Los pares de apriete permitidos de las bornas son:

Serie Tamafio in-lbs Nm
MOVIDRIVE® B 0XS, 0S,-0L 5 0.6
1,2S 5 0.6
2 13 15
3 31 3.5
4,5 120 14
6 180 20
7 620 70

Resistencia a corriente de cortocircuito

Se puede utilizar en circuitos con una corriente alterna de cortocircuito maxima de
5.000 Agg:

— Unidades MOVIDRIVE® B con sufijos 0005 a 0014 y 0055 a 0300 (solo unidades
de 400 V).

La tensi6bn méaxima esta limitada a 500 V.
— Unidades MOVIDRIVE® B con sufijos 0015 a 0150 (solo unidades 230 V).
La tensidbn maxima esta limitada a 240 V.

Se puede utilizar en circuitos con una corriente alterna de cortocircuito maxima de
10.000 Agf:

— Unidades MOVIDRIVE® B con sufijos 0015 a 0040 y 0370 a 0750 (solo unidades
de 400 V).

La tensidbn maxima esta limitada a 500 V.
— Unidades MOVIDRIVE® B con sufijos 0220 a 0300 (solo unidades 230 V).
La tensidbn maxima esta limitada a 240 V.

Se puede utilizar en circuitos con una corriente alterna de cortocircuito méxima de
18.000 Agf:

— Unidades MOVIDRIVE® B con sufijos 1600 a 2500 (solo unidades 400 V).
La tension maxima esté limitada a 500 V.
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4.4.3 Protecciéon de circuitos derivados

Equipos de

400/500 Vcp = _ = ; -
MOVIDRIVE Corriente alterna de Tension de Fusibles admisibles
MDX60B/61B...5_3 cortocircuito de red alimentacion max. maximos

maxima

0005/0008/0011/0014 5000 Acp 500 Vca 15A/600 Vca
0015/0022/0030/0040 | 10000 Acp 500 Vca 35 A/ 600 Vcp
0055/0075 5000 Aca 500 Vea 60 A /600 Vcp
0110 5000 Acp 500 Vca 110 A/ 600 Vcp
0150/0220 5000 Acp 500 Vca 175 A/ 600 Vp
0300 5000 Aca 500 Vea 225 A /600 Vea
0370/0450 10000 Aca 500 Vca 350 A/ 600 Ve
0550/0750 10000 Acp 500 Vca 500 A /600 Vca
0900 10000 Acp 500 Vea 250 A/ 600 Vca
1100 10000 Aca 500 Vca 300 A/ 600 Ve
1320 10000 Acp 500 Vca 400 A /600 Vcp
1600 18000 Acp 500 Vea 400 A/ 600 Vcp
2000 18000 Aca 500 Vca 500 A/ 600 Vca
2500 18000 Acp 500 Vca 600 A /600 Vca

Equipos de

230 Vep ® ; — . o
MOVIDRIVE Corriente alterna de Tension de Fusibles admisibles
MDX61B...2_3 cortocircuito de red alimentacion max. maximos

maxima

0015/0022/0037 5000 Acp 240 Vea 30 A /250 Vca
0055/0075 5000 Aca 240 Vea 110 A/ 250 Vea
0110 5000 Acp 240 Vca 175 A 1250 Vcp
0150 5000 Acp 240 Vca 225 A /250 Va
0220/0300 10000 Acp 240 Vea 350 A/ 250 Vca

4.4.4 Temperatura ambiente

Las unidades son aptas para utilizar a temperaturas ambientales de 40 °C y méax. 60 °C
con corriente limitada de salida.

Para determinar la corriente nominal de salida a temperaturas superiores a 40 °C, la
corriente de salida se debe reducir 2,5 % por cada °C de entre 40 °C y 50 °C,y en 3 %
por cada °C de entre 50 °C y 60 °C.

INDICACIONES
° + Como fuente de alimentacion externa de 24 V¢ utilice Unicamente aparatos
1 comprobados con tension limitada de salida (Uysx = 30 V) Y corriente

limitada de salida (Inzx < 8 A).
» La certificacibn UL no es valida para el funcionamiento en redes de
alimentacion con puntos neutros sin conectar atierra (redes IT).
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45 Terminales de apantallado
4.5.1 Bornade apantallado para etapa de potencia, tamafio 0

En los MOVIDRIVE® MDX60B/61B tamario 0 se suministra de serie un juego de bornas
de apantallado para la etapa de potencia. Las bornas de apantallado no vienen
montadas en el aparato.

Proceda a montar de la siguiente forma las bornas de apantallado para la etapa de
potencia:

» Fije las bridas de contacto a las chapas de apantallado.
» Fije las bornas de apantallado a la parte superior e inferior del aparato.

(1]

1805286795

[1] Bridas de contacto

[2] Tornillos para sujecion de la brida de contacto

[3] Chapa de apantallado

[4] Tornillo para sujecion de las bornas de apantallado
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4.5.2 Bornade apantallado para etapa de potencia, tamafio 1

En los MOVIDRIVE® MDX61B tamafio 1 se suministra de serie una borna de
apantallado para la etapa de potencia. Monte esta borna de apantallado en la etapa de
potencia junto con los tornillos de sujecién del aparato.

1805289867
[1] Borna de apantallado de la etapa de potencia [2] Conexion de puesta a tierra (D)

4.5.3 Bornade apantallado para etapa de potencia, tamafio 2Sy 2

En los MOVIDRIVE® MDX61B tamarios 2S y 2 se suministra de serie una borna de
apantallado para la etapa de potencia con 2 tornillos de sujecion. Monte esta borna de
apantallado con los dos tornillos de sujecion.

1805291787
[1] Borna de apantallado de la etapa de potencia [2] Conexion de puesta a tierra (D)

Por medio de las bornas de apantallado para la etapa de potencia es posible montar de
forma sumamente cémoda el apantallado de la linea de alimentacién del motor y de la
resistencia de frenando. Coloque la pantalla y el cable de puesta a tierra tal y como se
muestra en la imagen.

4.5.4 Bornade apantallado para etapa de potencia, tamafios 3 hasta 7

En los MOVIDRIVE® MDX61B tamafio 3 hasta 7 no se suministran bornas de
apantallado para la etapa de potencia. Utilice bornas de apantallado comunes para el
montaje del apantallado de los conductores del motor y los frenos. Coloque el
apantallado lo mas cerca posible del variador.
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45,5 Bornade apantallado para cables de sefal

Tamano 0

Tamafios 1 a7

Proceda a montar de la siguiente forma la borna de apantallado para los cables de
sefal:

» Retire, en caso de que la haya, la consola de programacion y la cubierta frontal.
» Tamafio O: Fije la borna de apantallado a la parte inferior del aparato.
» Tamafios 1 a 7: Fije la borna de apantallado a la parte inferior del equipo de control.

MDX 60B MDX 61B
(1]

(2]

4

(3]

1805296011

(1]

[3]

[4]

1805401483

[1] Brida(s) de contacto

[2] Tornillo(s) para sujecion de la brida de contacto
[3] Chapa de apantallado

[4] Tornillo para sujecion de la borna de apantallado

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B

51



52

4.6

Instalacion
Proteccién contra contacto accidental de las bornas de potencia

Proteccidn contra contacto accidental de las bornas de potencia

A iPELIGRO!

Conexiones de potencia sin cubrir.
Lesiones graves o fatales por electrocucion.

» Instale en la forma prescrita la proteccion contra contacto accidental.
* No ponga nunca en marcha el aparato sin la protecciéon contra contacto accidental
montada.

4.6.1

Tamafo 2S

Se alcanza el indice de proteccion IP20 en MOVIDRIVE® MDX61B tamafio 2S si se
cumple una de las dos condiciones siguientes:

» La proteccion contra contacto accidental estd montada en X3 / X4
» Est4 conectado a X3 / X4 un cable adecuado.

Si no se cumple ninguna de las dos condiciones, se alcanza el indice de proteccién
IP10.

Q0G0 0@
CICIGICKCICIC)
CPRE @G®

1805410571
Figura 4: Proteccién contra contacto accidental para MOVIDRIVE® MDX61B de tamafio 2S
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4.6.2 Tamafios4yb5b

Se alcanza el indice de proteccién IP20 en MOVIDRIVE® MDX61B tamafios 4 y5
(aparatos de 500V CA: MDX61B0370/0450/0550/0750; aparatos de 230V CA:
MDX61B0220/0300), si se cumple una de las siguientes condiciones:

» Alas bornas de potencia X1, X2, X3, X4 estan conectados cables de potencia con
tubo termorretractil con una seccion de cable = 35 mm? (AWG2). No debe estar
montada la proteccion adicional contra contacto accidental DLB11B.

e Alas bornas de potencia X1, X2, X3, X4 estan conectados cables de potencia con
tubo termorretractil con una seccién de cable <35 mm? (AWG2). Debe estar
montada correctamente la proteccién contra contacto accidental DLB11B (véase
apartado "Montaje de la proteccion contra contacto accidental DLB11B").

e La proteccion contra contacto accidental DLB11B debe montarse a bornas de
potencia no conectadas. La proteccion contra contacto accidental DLB11B no debe
montarse a bornas de puesta a tierra.

Si no se cumple una de las dos condiciones, se alcanza el indice de proteccion IP10.
La proteccion contra contacto accidental DLB11B (contenido de suministro
12 unidades) puede pedirse con la Referencia de pieza 0823 111 7.
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Proteccién contra contacto accidental de las bornas de potencia

Montaje de la Para el montaje correcto de la proteccién contra contacto accidental DLB11B,
proteccidn contra proceda del siguiente modo:

contactoaccidental  ,  Figyra I: Borna de potencia con cables de potencia conectado con seccién de cable
DLB11B < 35 mm? (AWG2):

Rompa la brida de plastico [1] y ponga la proteccién contra contacto accidental
DLB11B [3] sobre el respectivo perno de conexién [2] de la borna de potencia.
Preste atencion a que haya una salida de cable recta. Monte la cubierta para las
bornas de potencia.

» Figura Il: Borna de potencia sin cable de potencia conectado:

Ponga la proteccion contra contacto accidental DLB11B [1] sobre el respectivo perno
de conexién [2]. Monte la cubierta para las bornas de potencia.

1805413643 1805519115
[1] Brida de plastico [1] Proteccion contra contacto accidental
[2] Perno de conexion [2] Perno de conexion
[3] Proteccién contra contacto accidental [3] Proteccion contra contacto accidental
correctamente montada correctamente montada

Encontrara mas informacién sobre las bornas de potencia X1, X2, X3y X4 en el capitulo
"Datos técnicos".
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4.6.3 Tamafos 4-6

En los MOVIDRIVE® de tamafio 4 (aparatos de 500 V CA: MDX61B0370/0450;
unidades de 230 V CA: MDX61B0220/0300), de tamafio 5 (MDX61B0550/0750) y de
tamafio 6 (MDX61B0900/1100/1320) se suministran de serie 2 protecciones contra
contacto accidental junto con 8 tornillos de sujecion. Monte la protecciéon contra
contacto accidental en ambas cubiertas para las bornas de potencia.

0® 06060 o@d

1805522187
Figura 5: Proteccién contra contacto accidental para MOVIDRIVE® MDX61B tamarios 4, 5 y6

La proteccion contra contacto accidental consta de las siguientes piezas:

[1] Cubierta
[2] Cubierta para las conexiones
[3] Deflector (s6lo para tamafio 5)

Las unidades MOVIDRIVE® MDX61B tamafios 4, 5 y 6 alcanzan el indice de proteccién
IP10 sélo en las siguientes condiciones:
» La proteccion contra contacto accidental esta completamente montada

» Los cables de potencia estan recubiertos en todas las bornas de potencia (X1, X2,
X3, X4) con tubo termorretractil (ejemplo: véase la figura siguiente)

1805525259
NOTA
Si no se cumplen las condiciones antes mencionadas, las unidades MOVIDRIVE®
P tamafios 4, 5y 6 alcanzan el indice de proteccion IP0O.
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4.6.4 Tamafo 7

Montaje de la
proteccién contra
contactoaccidental
DLB21B

El MOVIDRIVE® MDX61B de tamafio 7 alcanza el indice de proteccién IP20 cuando,
delante y detrds de las conexiones de potencia, se ha montado la proteccién contra
contacto accidental DLB21B (referencia 1 822 608 6) adaptada por el cliente.

—

2307312139

NOTA

Sino se cumple la citada condicién, las unidades MOVIDRIVE® de tamafio 7 alcanzan
el indice de proteccién IPOO.
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4.7 Esquema de conexiones de la unidad basica
4.7.1 Etapade potenciay freno (tamafios 1 — 6)

L1
L2
L3
PE-®-—®&-—{-——}-—-o-————-—-—-—-—-—- > -—--
b F11/F12/F13 !
| | |
1 1 1
Conductor de puesta a tierra | | K11 |
(apantallado) i i (AC-3) i
VL 112 13 |
~  Opcion filtro 9
Uac Unac Uac i de entrada NF... Congxpn del i
| L1 L2 L3 _Circuito -,
L intermedio* |
F14/F15 F14/F15 F14/F15
K11 K11 K11 A ;
(AC3) (AC3) PA (AC3) Moédulo de potencia
X2 X3:
PE
DBO®@ DB@®@ DB@®@
DGND K12 K12
(AC-3) (AC-3)
DGND DGND Apgrtado. Conexion de
resistencia de frenado
BW... / BW..-T / BW...-P"
1] Blanco Blancg
BE |2 i i
BG 13 Rojo Rojo
BGE ‘5‘ Azul Azul
Conector CT/CV/DRIDT/DV: CT/CV/DR/DT/DV:
del freno Corte de corriente alterna  Corte de corriente
y continua alterna
CT/CV, CM71 ... 112: corte de corriente alterna y continua
1805559691
* En los tamafios 1, 2 y 2S no se dispone de una conexion de puesta a tierra junto con las bornas de conexién

a lared y al motor (X1, X2). En este caso emplee la borna de puesta a tierra junto con la conexién del circuito
intermedio (X4).

** Respete sin excepcion la secuencia de conexidon del conector de freno. Una conexién errénea puede provocar
la destruccion del freno. Respete para la conexion del freno a través de caja de bornas las instrucciones de
funcionamiento de los motores.

INDICACIONES
o » Conecte el rectificador del freno a través de un cable de alimentaciéon de red
1 separado.

» iNo esta permitida la alimentacion a través de la tensién del motor!

Utilice siempre la desconexién de corriente continua y de corriente alterna del freno en
— todas las aplicaciones de mecanismo de elevacién,

— accionamientos que requieran un tiempo rapido de respuesta de frenado y

— en los modos de funcionamiento CFC y SERVO.
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4.7.2 Etapade potenciay bloque de alimentacion CC (tamafio 7)

Para conectar el freno tenga en cuenta el esquema de conexiones de los tamafios 1 — 6.

Datos técnicos
de bloque de
alimentacién CC:

1

FLUFLZFLS ] H I !

——————————— it i ST PE —#-—#-— |-~} —-mm e

) e

K11
(AC-3)

|

1

|

1

|

1

|
L 11 2 L3
~ Opcion filtro
de entrada NF...
L1 L2' L3

L_—l
X1:

Bloque
de ali- Médulo de potencia
o menta-
 cion

1 12

L el 2| 3

Apartado "Conexion de
resistencia de frenado
BW.../ BW..-T / BW...-P"

2079053451

e Corriente nominal: 2,4 A CA
e Corriente de entrada 30 A CA /380 —-500 V CA

NOTAS

En el servicio de apoyo mediante el bloque de alimentacién, recuerde que no esta
permitida la conexién de alimentacién +24 V externos a la borna de control X10:9. La
conexion incorrecta produce un mensaje de error.

4.7.3 Rectificador del freno en el armario de conexiones

58

Al instalar el rectificador del freno en el armario de conexiones, tienda los cables de
union entre el rectificador y el freno separados de los restantes cables de potencia. El
tendido conjunto esta permitido Unicamente si los cables de potencia estan
apantallados.
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4.7.4 Resistenciade frenado BW.../ BW...-...-T /BW...-...-P

Mddulo de potencia Médulo de potencia

P I
~L__ L+ 1
|
| | F16 !
| | |
| | Tiene l
! ! efecto !
| | sobre K11 |
| | |
! '@ BW...-...-P e ol
T " T 0 — — — — — B S — /’ -
po-p>t 97 19 > | Il
I
‘ | Tiene I :
1 |
| F16) gg%i? K11 ! ~ ] | Tiene efecto X }
! e ! | sobre K11 L]
| 98 96 | <TTUTp
B T —l .
4f |6 o [i®
RB2 BW... |
\
. . . - I
Si se dispara el contacto de sefializacién F16, _Sl se dispara el |nt¢rrupt0r termico
deberd abrirse K11 y DI@@ "/Blogueo regulador” interno, debera abrirse K11y Si se dispara el relé bimetélico externo (F16),
erera replblr una se_nal 0", iNO del_)era DIQQ /Bloqugo rllezgllu!ador debgra debera abrirse K11 y DI@@ "Bloqueo
interrumpirse el circuito de resistencia! 'retCIblr una sen’TlI .0 .'![Nc()j debera regulador” debera recibir una sefial "0".
in e_rrumpwse el circuito ae iNo debera interrumpirse el circuito de
resistencia! resistencial
1805563147
Proteccion contra sobrecarga
Tipo de resistencia Especificado | Interruptor térmico interno Relé bimetalico externo
de frenado por el disefio | (..T) (F16)
BW... - - Necesario
BW...-...- - Es necesaria una de las dos opciones (interruptor térmico
interno / relé bimetalico externo).
BW...-003 / BW...-005 Suficiente - Permitido
BWO090-P52B Suficiente - -
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475 Bornas de seial

y Equipo de control
Opcion - S
Oncit consola de Conmutacion sefial | <—> sefial U*[ [ Il | S 11
_opcion .~ |Resistencia de terminacion del bus de sistema | [l | S 12
|_nterface programacion XT: 9,6 kbaudios <-> 57,6 kbaudios* | [ Il | S 13
serie UWS21B DBG60B Entrada de frecuencia activa| Il | S 14
—y[] XT ONJOFF*
X12:
Referencia del bus de sistema — DGND | 1
Bus de sistema Alto <« SC11 |2
Bus de sistema Bajoe—{ SC12 | 3
1
[ij R11
000 X1L _ m—  -10..+10Vcc 0(4)...20 mA
a8 [ — +10Vec —®{ REF1 |1 S+ U- s 1=
.28 ®@0e n1(0...10 V¥ +-10 V) AL |2 ;L@N ,,@‘
z°- = = 0..20 A 4 ... 20 MAcc Al12 |3 z-—=2<t ==
;g ; ©e6 Potencial de referencia para las sefiales |——_AGND | 4 T g
IS (OJOJC) analégicas -10Vec —®| _REF2 |5 ! Control
8%% | superior
X13: h » Entrada
(Q]O]O) /Bloqueo regulador «— Digg | 1 ; binaria
Conector hembra " . 1
de 9 pines del tipo ®00 £ Dcha/Parada*<¢— DIZ1 | 2 | .
Sub-D S Izda./Parada* -e— DIg2 |3 T Salidas
u E Habilitacién/Parada*<— DIg3 | 4 i binarias
o nlin21* <—I Dig4 |5 !
. ~ ni2in22*<— DIg5 |6 ! j
Referencia
Display de 7 segmentos [B] S Referencia X13:D18...DIZ5 —— DCOM™ | 7 : calidns
Estado de funcionamiento z Salida +24 Vec —» VO24 | g | ! binarias
0 [Convertidor no esté preparado & Potencial de referencia para | DGND | 9+ ; | DGND
1 |Bloqueo regulador activado O sefiales binarias Rsgs + <= ST [10 T
|
2 |Sin habilitacion RS485- <= ST12 |1 o
. |
3 |Corriente de parada X16: i !
4 |Funcionamiento VFC Sin funcion* -— DIg6 | 1 b
5 |Regulacion n Sin funcién* -—— DIg7 |2 L
. Salida IPOS* — DO@3 | 3 U
g slegulaqon M 46 posicid g Salida IPOS* —#{_DO@4 | 4 B
lanten|m|e'nt(_) e posicion > Salida IPOS* —»{ DO@5 | 5. L
8 A!uste de fabrica o & Potencial de referencia paral— DGND | 6 ! i 3
9 |Final de carrera alcanzado & T sefiales binarias | P
A |Opcion tecnolégica g s X1o: b
P g 8 &' Entrada TF-/TH-KTY+<—7 TF1L [ 1] ——
b |Libre »w 9& ¢ ! L I
, : o ¥3 Po}encml de referencia para }_ DGND | 2 ‘ - : S SR
3 gusqued{:\, de referenﬁlaIPOS % 38 sefiales binarias _ DBZ? | 3 ST - 1 K12
econexion en marcha n +8 Contacto de relé ——___| DOZ1-C | 4 A
; i o Zlist funci iento’ L — (AC-3)
E |Calibracien de encoder ¢ g gussminonneno) [ ooy || ||| | =
F |Indicacion de fallo g 9 Q. Relé normalm. cerrado DO@1-NC| 61— | ! o !
. . — Q (]
H |Funcionamiento manual g =9 [Fallo*—1 DO@2 |7, P
t Esperando adatos 8 m é 8 § ?{l Salida +24 Vee > VO24 8| } i i } + 24V _
2 . | —t |
U |Parada segura activada & TR Entrada +24 Ve Vi2a_ |9 R I
X S X oNT T Potencial de referencia F— DGND_|10k— 1 | |
Programa IPOS en an T+ S ara sefiales binarias HE I . -
e L. os 887D p AR Conecte alimentacion externa***
jecucion (punto o 8558 rm————————— R " !
intermitente) o5 S5 g E - T de 24 V¢ en fun_uon de las opciones
n 03 o R bos 11 ! (datos electronicos MOVIDRIVE®)
z2| | & - A
09 I of o
g0 | L i T EXr |
| ©
< | 2 &2 1
BERE Hr
(@] I
af>|p|n
I
[N
T
1805566603
* Ajuste de fabrica
* Si se conectan las entradas binarias con la alimentacion de tension de 24 V¢ X13:8 "V0O24", conecte en el

MOVIDRIVE® un puente entre X13:7 (DCOM) y X13:9 (DGND).
DGND (X10, X12, X13, X16, X17) esta conectada de fabrica con PE (orificio roscado véase el capitulo "Estructura
de la unidad"). Retirando el tornillo de toma a tierra M4 x 14 puede crear el aislamiento eléctrico.

el Alimentacién de tension a través de X:10 solo en los tamafios 0-6. En el tamafio 7, la tension de apoyo de 24 V se
conecta a través del bloque de alimentacion CC.
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4.7.6 Descripcion de funcién de las bornas de la unidad béasica (etapa de potenciay cabeza de

control)

Borna Funcién

X1:1/2/3 L1/L2/L3 (PE) | Conexi6n a la red

X2:4/5/6 UNVIW (PE) Conexion del motor

X3:8/9 +R/-R (PE) Conexion de la resistencia de frenado

X4: +Uz/-Uz (PE) | Conexion del circuito intermedio

9,10,11,12 | L1/L2/L3/PE | Conexion de la fuente de alimentacion de conmutacion (solo para tamafio 7)

S11: Conmutacion sefial ¢ (0(4)...20 mA) « sefial Ucc (-10 V...0...10 V, 0...10 V), ajuste de fabrica sefial U.

S12: Conectar/desconectar resistencia de terminacion para el bus del sistema, ajuste de fabrica: desconectado

S13: Ajustar la velocidad en baudios para la interface RS485 XT.

Seleccionable, 9,6 6 57,6 kbaudios, ajuste de fabrica a 57,6 kbaudios.

S14: Conectar/desconectar entrada de frecuencia, ajuste de fabrica: desconectado

X12:1 DGND Potencial de referencia del bus del sistema

X12:2 SC11 Bus de sistema Alto

X12:3 SC12 Bus de sistema Bajo

X11:1 REF1 +10 Ve (méx. 3 mAcc) para el potenciometro de consigna

X11:2/3 Al11/12 Entrada del valor de consigna nl (entrada diferencial o entrada con potencial de referencia AGND),

forma de sefial - P11_/ S11

X11:4 AGND Potencial de referencia para sefiales analdgicas (REF1, REF2, Al.., AO..)

X11:5 REF2 —10 Ve (méx. 3 mAgc) para el potenciometro de consigna

X13:1 DIgd Entrada binaria 1, asignacion fija "/Bloqueo * Las entradas binarias estan aisladas mediante

regulador" optoacopladores.

X13:2 Dig1 Entrada binaria 2, ajuste de fabrica "Derecha/Parada” | + Posibilidad de programacion para las entradas

X13:3 DIg2 Entrada binaria 3, ajuste de fabrica binarias 2 a 6 (DIZ1...DIg5) — menu de

"lzquierda/Parada” parametros P60_

X13:4 DIg3 Entrada binaria 4, ajuste de fabrica

"Habilitacién/Parada”

X13:5 DIg4 Entrada binaria 5, ajuste de fabrica "n11/n21"

X13:6 DI@5 Entrada binaria 6, ajuste de fabrica "n12/n22"

X13:7 DCOM Referenma para entradas binarias X13:1 a X13:6 (DI@d...DI&5) y X16:1/X16:2 (DID6...DIA7)
Conmutacién de entradas binarias con +24 V¢ de tension externa: Necesaria union X13:7 (DCOM)
con el potencial de referencia de la tension externa.

— sin puente X13:7-X13:9 (DCOM-DGND) — entradas binarias aisladas
— con puente X13:7-X13:9 (DCOM-DGND) — entradas binarias no aisladas

« Conexion de las entradas binarias con +24 V CC de X13:8 o X10:8 (VO24) — necesario puente
X13:7-X13:9 (DCOM-DGND).

X13:8 V024 Salida de tension auxiliar de +24 V¢ (carga méx. X13:8 y X10:8 = 400 mA) para el interruptor de mando

externo

X13:9 DGND Potencial de referencia para sefiales binarias

X13:10 ST11 RS485+ (velocidad en baudios ajustada de forma fija a 9,6 kbaudios)

X13:11 ST12 RS485 -

X16:1 DI@6 Entrada binaria 7, ajuste de fabrica "Sin funcién” * Las entradas binarias estan aisladas mediante

X16:2 DIg7 Entrada binaria 8, ajuste de fabrica "Sin funcion" optoacopladores.

X16:3 DO@3 Salida binaria 3, ajuste de fabrica "Salida IPOS" » Posibilidad de seleccién para las entrada

X16:4 DO@4 Salida binaria 4, ajuste de fabrica "Salida IPOS" binarias 7 y 8 (DIZ6/DI&7) — menl de

X16:5 DO@5 Salida binaria 5, ajuste de fabrica "Salida IPOS" parametros P60_

iNo ponga tensién externaen las salidas binarias | * Posibilidad de seleccion para las salidas
X16:3 (DOW3) a X16:5 (DOWS5)! binarias 3 a 5 (DIZ3...DIZ5) — menl de
X16:6 DGND Potencial de referencia para sefiales binarias parametros P62_
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Borna Funcion

X10:1 TF1 Conexion KTY+/TF/TH (unir a través de TF/TH con X10:2), ajuste de fabrica "Sin reaccién” (— P835)

X10:2 DGND Potencial de referencia para sefiales binarias / salida binaria KTY—

X10:3 DB@Y? Salida binaria DB@@, asignacion fija "/Freno", capacidad de carga max. 150 mAcc (resistente a
cortocircuito, resistente a tension externa hasta 30 V¢c)

X10:4 DOG1-C Contacto comun salida binaria 1, ajuste de fabrica "Listo para funcionamiento”

X10:5 DOG1-NO Contacto normalmente abierto salida binaria 1, capacidad de carga de los contactos de relé max. 30 Ve y
0,8 ACC

X10:6 DO@1-NC Contacto normalmente cerrado salida binaria 1

X10:7 DOG2 Salida binaria DO@2, ajuste de fabrica "/Fallo”, capacidad de carga max. 50 mAcc (resistente al
cortocircuito, resistente a tension externa hasta 30 V¢) Posibilidad de programacién para las salidas
binarias 1y 2 (DO@1 y DO@2) — menul de pardametros P62_. iNo ponga tension externa en las salidas
binarias X10:3 (DB@J) y X10:7 (DO@2)!

X10:8 V024 Salida de tension auxiliar de +24 V¢ (carga max. X13:8 y X10:8 = 400 mA) para el interruptor de mando
externo

X10:9 VI24 Entrada de tension de alimentacion de +24 V¢ (tension de apoyo en funcién de las opciones, diagnéstico
de aparato desconectado de red)

X10:10 DGND Potencial de referencia para sefiales binarias
Nota en torno a X:10.9: Aplicar tensién de apoyo externa +24 V CC solo en los tamafios 0-6. En el
tamafio 7, el bloque de alimentacién debe alimentarse con tensién de lared. En relacion a este
punto, tenga en cuenta el capitulo "Etapa de potenciay blogue de alimentacion CC (tamafio 7)"
(— pag. 58).

X17:1 DGND Potencial de referencia para X17:2

X17:2 V024 Salida de tension auxiliar +24 V¢, s6lo para la alimentaciéon de X17:4 del mismo aparato

X17:3 SOov24 Potencial de referencia para la entrada de +24 V¢ "Parada segura” (contacto de seguridad)

X17:4 SVi24 Entrada de +24 V¢ "Parada segura” (contacto de seguridad)

XT Sélo interface de servicio. Zécalo de opci6on: DBG60B / UWS21B / USB11A
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4.8 Asignacion de resistencias de frenado, reactancias y filtros

4.8.1 Unidades de 400 /500 V¢p, tamafio O

MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5A3 0005 ‘ 0008 ‘ 0011 0014

Tamafio 0

Resistencias de Corriente de Referencia Referencia

frenado disparo BW... BW...-...-

BW.../

BW..-..-T

BW090-P52BY) - 824 563 0

BWO072-003 IF=0,8A 826 058 3

BWO072-005 IF=12A 826 060 5

BW168/BW168-T IF=3,6A 820 604 X 1820 133 4

Ewigggggﬁ IF=24A 8217017 1820 419 8

Reactancias de red Referencia

ND020-013 | Elged=20Aca 826 0125 | | | |

Filtro de red Referencia

NF009-503 ' Umax = 550 Vea 8274126 | | | |

Anillos de ferrita Didmetro interior Referencia

HDO001 d =50 mm 8133255 para secciones de cable 1,5 ... 16 mm?2
(2 pulgadas) (AWG 16 ... 6)

HDO002 d=23mm 8135576 para secciones de cable < 1,5 mm?2 (AWG 16)
(0,91 pulgadas)

Filtros de salida (s6lo en modo de Referencia

funcionamiento VFC)

HF008-503 826 029 X

HF015-503 826 030 3 B

HF022-503 826 031 1 B

1) Proteccion interna contra sobrecarga térmica, no es necesario emplear un relé bimetalico adicional.

A En funcionamiento nominal (100 %)
B Con par variable (125 %)
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4.8.2 Unidades de 400/500 Vp, tamafios 1, 2Sy 2
MOVIDRIVE® MDX61B...-5A3 0015 | 0022 | 0030 ‘ 0040 | 0055 ‘ 0075 | 0110
Tamafo 1 2S 2
Resistencias de Corriente de Referencia Referencia
frenado disparo BW... BW...-...-
BW... / BW..-..-T
BW100-005 IF=10A 826 269 1
BW100-006/ lE=24A 8217017 18204198
BW100-006-T
BW168/BW168-T IF=3,6A 820 604 X 1820 133 4
BW268/BW268-T IF=42A 8207151 18204171
BW147/BW147-T Ir=51A 8207135 1820 134 2
BW247/BW247-T IF=65A 8207143 1820 084 2
BW347/BW347-T IF=92A 820 798 4 18201350
o lF=55A 8216894 18201369
BWO039-026-T IF=82A 18204155
BWO039-050-T IF=11,3A 18201377
Reactancias de red Referencia
ND020-013 % Igeg =20 Aca 826 0125
ND045-013 Z Ireq =45 Aca 826 013 3
Filtro de red Referencia
NF009-503 827 4126
NF014-503 827 116 X B
NF018-503 Umax =550Vea o0 4134 B
NF035-503 827 128 3
Anillos de ferrita Diametro interior Referencia
HDO001 d =50 mm 8133255 para secciones de cable 1,5 — 16 mm?
(2 pulgadas) (AWG 16 - 26)
HD002 d =23 mm 813557 6 para secciones de cable < 1.5 mm? (AWG 16)
(0,91 pulgadas)
HDO003 d =88 mm 813 558 4 para secciones de cable > 16 mm?2 (AWG 6)
(3,5 pulgadas)
Filtros de salida (s6lo en modo de Referencia
funcionamiento VFC)
HF015-503 826 030 3
HF022-503 826 0311 B A
HF030-503 826 032 X B
HF040-503 826 311 6 B
HF055-503 826 3124 B
HF075-503 826 313 2 B
HF023-403 8257841 B A
HF033-403 825 785 X B
A En funcionamiento nominal (100 %)
B Con par variable (125 %)
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4.8.3 Unidades de 400/500 Vp, tamafios 3y 4

MOVIDRIVE® MDX61B...-503 0150 ‘ 0220 ‘ 0300 | 0370 ‘ 0450
Tamafo 3 4
Resistencias de Corriente de Referencia ' Referencia ' Referencia
frenado disparo BW... BW...-...- BW...-...-
BW... /
VR lF=9,1A 821684 3 1820416 3 c | c
BWO018-035-T IF=13,9A . 1820 138 5 C C
BWO018-075-T IF=204A 18201393 C C
BW915-T IF=327A 18204139
ool I = 14,4A 8216800 18204147
BW012-050-T I = 20,4 A 118201407
BWO012-100-T IF=289A 1820 1415
BW106-T IF=47,4A 1820 083 4
BW206-T s = 54,8 A 118204120
Reactancias de red Referencia
ND045-013 Z lReq =45 Aca 826 013 3
ND085-013 Tlreq =85Aca | 8260141 B
ND150-013 TlReq = 150 Acp | 8255482 B
ND300-0053 ZlReg =300 Acn 8277214
Filtro de red Referencia
NF035-503 827 128 3 A
NF048-503 827 117 8 B
NF063-503 Umax =550 Vea 827 414 2 B A
NF085-503 8274150 B
NF115-503 827 416 9 B
Anillos de ferrita Diametro interior = Referencia
HDO001 d =50 mm 8133255 para secciones de cable 1,5 - 16 mm?2 (AWG 16 - 6)
HDO003 d=88mm 813558 4 para secciones de cable > 16 mm?2 (AWG 6)
Filtros de salida (s6lo en modo de Referencia
funcionamiento VFC)
HF033-403 825 785 X B/D | A/D
HF047-403 825786 8 B A
HF450-503 826 948 3 B E
A En funcionamiento nominal (100 %)
B Con par variable (125 %)
C Conectar en paralelo dos resistencias de frenado, en F16 ajustar la corriente de disparo al doble (2 x Ig)
D Conectar en paralelo tres resistencias de frenado, en F16 ajustar la corriente de disparo al triple (3 x Ig)
E Conectar en paralelo cuatro resistencias de frenado, en F16 ajustar la corriente de disparo al cuadruple (4 x Ig)
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4.8.4 Unidades de 400/500 V,, tamafios 5a 7

MOVIDRIVE® MDX61B...-503 0550 | 0750 | 0900 ‘ 1100 ‘ 1320 | 1600 | 2000 | 2500
Tamafo 5 6 7
Resistencias de Corriente de disparo N° de
frenado referencia
BW...-...- BW...-...-
BW106-T le=47,4A 1820 083 4 @ @ C D E
BW206-T lr=54,8 A 1820 4120 C C C D E
BW1.4-170-T IF=110 A 1330152 7
BWO003-420-T =129 A 13302345 C C C
Filtro de red N° de
referencia
NF115-503 827 416 9
NF150-503 827 4177 B
NF210-503 U max = 550 V CA 827 418 5
NF300-503 827 4193 B
NF600-503 17963389 B B B
Anillos de ferrita Diametro interior N° de
referencia
HDO001 d =50 mm 8133255 para secciones de cable 1,5 — 16 mm?2 (AWG 16 — 6)
HDO003 d =88 mm 813558 4 para secciones de cable > 16 mm?2 (AWG 6)
HD004 Conexion 816 8857
con pernos M12
HDO005 Conexion 1796 336 2
con terminal de cable B B B
M12, conexién de
puesta a tierra M10
Filtros de salida (solo en modo de N° de
funcionamiento U/f y VFC) referencia
HF450-503 826 948 3 H H
HF180-403 829909 9
HF325-403 829948 3
A En funcionamiento nominal (100 %)
B Con par variable (125 %)
C Conectar en paralelo dos resistencias de frenado, en F16 ajustar la corriente de disparo al doble (2 x Ig)
D Conectar en paralelo tres resistencias de frenado, en F16 ajustar la corriente de disparo al triple (3 x Ig)
E Conectar en paralelo cuatro resistencias de frenado, en F16 ajustar la corriente de disparo al cuadruple (4 x Ig)
F Conectar en paralelo cinco resistencias de frenado, en F16 ajustar la corriente de disparo al quintuple (5 x Ig)
H Dos filtros en paralelo
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4.8.,5 Unidades de 230 Vp, tamafios 1 a 4

MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 0015 | 0022 ‘ 0037 | 0055 | 0075 | 0110 ' 0150 | 0220 ‘ 0300
Tamafo 1 2 3 4
Resistencias
£ (MEnEeE Corriente de Referencia | Referencia
disparo BW... BW...-...-
BWO039-003 IF=27A 821 687 8
BWO039-006 IF=39A 821 688 6
o121 IF=55A 8216894 | 18201369
BWO039-026-T IF=81A 18204155
BWO027-006 IF=47A . 822422 6
BW027-012 IF=6,6 A 8224234
BWO018-015-T | I=9,1A 18204163 C © C ©
BWO018-035-T IF=139A 18201385 C . C © C
BWO018-075-T IF=20,4 A 18201393 C C c C
BW915-T IF=326A 18204139 C © C ©
BWO012 025 P =144 A 18204147 .
BWO012-050-T IF=20,4 A 18201407
BW012-100-T IF=28,8A 18201415
BW106-T lr=474A 1820083 4 © C
BW206-T IF=54,7A 18204120 c C
Reactancias de red N° de referencia
ND020-013 lred = 20 Aca 826 0125
ND045-013 Ired = 45 Aca 826 013 3 B A
ND085-013 IRed = 85 Aca 18260141 B
ND150-013 Ired = 150 Aca 825 548 2 B
Filtro de red Referencia
NF009-503 827 4126
NF014-503 827 116 X B
NF018-503 827 4134 B
NF035-503 827128 3
NF048-503 Uméx = 550 Vea 8271178 A
NF063-503 827 414 2 B
NF085-503 8274150
NF115-503 827 416 9 B
,féér:'i’liltc;s @2 Diametro interior Referencia
HDOO1 ?zzﬁ?grg(;gs) 8133255 para secciones de cable 1,5 ... 16 mm? (AWG 16 ... 6)
HDO002 ?O,ZQﬁJTIgmadaS) 813557 6 para secciones de cable < 1,5 mm? (AWG 16)
HDO003 ?3;%8u?;r;das) 813 558 4 para secciones de cable > 16 mm? (AWG 6)
A En funcionamiento nominal (100 %)
B Con par variable (125 %)
C Conectar en paralelo dos resistencias de frenado, en F16 ajustar la corriente de disparo al doble (2 x Ig)
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4.9 Conexion del bus de sistema (SBus 1)

NOTA
Solo si P884 "SBus baud rate" = 1000 kbaudios:
(] Con esta combinacién del sistema no es posible combinar unidades
1 MOVIDRIVE®compact MCH4_A con otras unidades MOVIDRIVE®.
En el caso de velocidades en baudios # 1000 kbaudios es posible combinar las
unidades.

Con el bus de sistema (SBus) se pueden direccionar max. 64 unidades del bus CAN.
Utilice un repetidor, en funcién de la longitud y la capacidad del cable, después de
20 6 30 equipos. El SBus es compatible con la técnica de transmision de acuerdo a
ISO 11898.

Encontrara informacion mas detallada acerca del bus de sistema en el manual
"Comunicacién en serie" que puede obtener de SEW-EURODRIVE.

4.9.1 Esquemade conexiones del SBus

Equipo de control Equipo de control Equipo de control

Resistencia Resistencia
I de terminacién @ s12 de terminacion @ s12
del bus de sistema del bus de sistema
ON| OFF ON|OFF ON| OFF
Referencia del X1z: Referencia del X12: Referencia del X12:
bus de sistema DGND bus de sistema DGND | 1 bus de sistema DGND

Bus de sistema Alto -a—~ SC11
Bus de sistema Bajo-t—m SC12

\_/_\r

Bus de sistema Alto <@ SC11
Bus de sistema Bajo <= SC12

Bus de sistema Alto <@—8= SC11
Bus de sistema Bajo-t—®= SC12

1805703179

Especificacion del « Utilice un cable de cobre apantallado de 4 conductores trenzados (cable de
cable transmision de datos con pantalla de malla de cobre). El cable debera cumplir las
siguientes especificaciones:

— Seccion de cable 0,25 ... 0,75 mm? (AWG 23 ... AWG 19)
— Resistencia especifica 120 Q a 1 MHz
— Capacitancia < 40 pF/m a 1 kHz
Son adecuados, por ejemplo, los cables del bus CAN o DeviceNet.

Apantallado » Coloque la pantalla con una gran superficie de contacto en la borna electrénica de
apantallado del variador o del control maestro. Asegurese de que esta conectada
a ambos lados.

Longitud de cable » La longitud total de cable permitida depende de la velocidad de transmision en
baudios ajustada del Sbus (P884):

125 kbaudios — 320 m (1050 ft)
250 kbaudios — 160 m (525 ft)
500 kbaudios — 80 m (260 ft)
1000 kbaudios — 40 m (130 ft)
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Resistencia de » Conecte tanto al comienzo como al final de la uniéon del bus de sistema la resistencia
terminacion de terminacién (S12 = ON). Desconecte en las otras unidades la resistencia de
terminacion (S12 = OFF).
iPRECAUCION!

Entre los equipos conectados mediante el SBus no debe producirse ninguna diferencia
de potencial. El funcionamiento de los aparatos puede ser perjudicado por ello.

Evite las diferencias de potencial tomando las medidas necesarias, por ejemplo,
mediante la conexién de las masas de los equipos con un cable separado.

4.10 Conexioén de lainterface RS485

Con la interface RS485 (X13:ST11, ST12) pueden interconectarse un maximo de 32
equipos MOVIDRIVE®, por ejemplo, para el funcionamiento maestro-esclavo, o 31
equipos MOVIDRIVE® y un control superior (PLC). La velocidad en baudios esta
ajustada siempre a 9,6 kbaudios.
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4.10.1 Esquema de conexiones de la interface RS485 (X13)

X13:

—{ DGND

RS485+-a—m= ST11

1o

RS485- <a—m= ST12

11

Especificacion del
cable

Apantallado

X13: X13:

}_

RS485+ ~at—-1
RSA485- ~at—w

1805890699

Utilice un cable de cobre apantallado de 4 conductores trenzados (cable de
transmision de datos con pantalla de malla de cobre). El cable debera cumplir las
siguientes especificaciones:

— Seccion de cable 0,25 ... 0,75 mm? (AWG 23 ... AWG 19)
— Resistencia especifica 100 ... 150 Q a 1 MHz
— Capacitancia <40 pF/m a 1 kHz

Coloque la pantalla a ambos lados con una gran superficie de contacto en la borna
electronica de apantallado del variador o del control superior.
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Longitud de cable » Lalongitud total de cable permitida es de 200 m (656 ft).

Resistencia de e Se han instalado de forma fija resistencias dinamicas de terminacion. jNo conecte
terminacion resistencias de terminacién externas!
iPRECAUCION!

Entre los equipos interconectados con RS485 no debe producirse ninguna diferencia
de potencial. El funcionamiento de los aparatos puede ser perjudicado por ello.

Evite las diferencias de potencial tomando las medidas necesarias, por ejemplo,
mediante la conexién de las masas de los equipos con un cable separado.

4.11 Conexion opcion adaptador de interface tipo DWE11B/12B

4.11.1 Referenciay descripcion

 DWELI1B, ref. de pieza 188 187 6

El adaptador de interfaces DWE11B (HTL — TTL) es un cable adaptador que sirve
para la conexion de encoders HTL referidos a masa a las opciones
DEH11B/DEH21B. Sélo se cablean los canales A, By C. El adaptador de interfaces
es apropiado para todos los encoders HTL que ya se utilizaron con el MOVIDRIVE®
A, MDV y MCV y puede conectarse sin necesidad de cambio de cableado.

[A}

q;j

[C]

1805896331

[A] 5x2x0,25 mm? (AWG 23) / longitud 1000 mm (39,37 in) /
longitud max. del cable variador — encoder: 100 m (328 ft)
[B] Conexion 24 Vc para encoder HTL; 1 x 0,5 mm? (AWG 20) /

longitud 250 mm (9,84 in)

Seial Borna del conector hembra sub-D de 9 pines [C]
(lado de encoder)

A 1

B 2
3

UB 9

GND 5
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« DWE12B, ref. de pieza 188 180 9

El adaptador de interfaces DWE12B (HTL — TTL) es un cable adaptador que sirve
parala conexion de encoders HTL push-pull alas opciones DEH11B/DEH21B.
Ademas de los canales A, B y C se cablean también los canales negados (A, B, C).
SEW-EURODRIVE recomienda utilizar este adaptador de interfaces en

instalaciones de planificacion nueva.

<]

[C]

9

1805896331
[A] 4x2x0,25 mm? (AWG 23) / longitud 2000 mm (39,37 in) /
longitud max. del cable variador — encoder: 200 m (656 ft)
[B] Conexion 24 V¢ para encoder HTL; 1 x 0,5 mm? (AWG 20) /
longitud 250 mm (9,84 in)
Senial Borna del conector hembra sub-D de 9 pines [C]
(lado de encoder)
A 1
A 6
B 2
B 7
c 3
C 8
UB 9
GND 5
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4.12 Conexion opcion adaptador de interface UWS21B (RS232)
4.12.1 Referencia
Opcion adaptador de interfaces UWS21B: 1 820 456 2

4.12.2 Contenido de suministro
El contenido de suministro para la opcién UWS21B contiene:
» Aparato UWS21B
« CD-ROM con MOVITOOLS® MotionStudio

» Cable de interface serie con conector hembra Sub-D de 9 pines y conector macho
Sub-D de 9 pines para la union UWS21B — PC

* Cable de interface serie con 2 conectores RJ10 para la union UWS21B —
MOVIDRIVE®

4.12.3 Conexién MOVIDRIVE®-UWS21B

« Para la conexién del UWS21B con el MOVIDRIVE® utilice el cable de conexion que
se suministra con el equipo.

« Enchufe el cable de conexién en el zécalo XT del MOVIDRIVE®.
+ Tenga en cuenta que no se pueden conectar simultaneamente la consola de
programacion DBG60B vy la interface serie UWS21B al MOVIDRIVE®.

MOVIDRIVE® MDX60/61B

el

=\

N

UWS21B

=

il
B

Figura 6: Cable de conexion MOVIDRIVE® — UWS21B

1805915915
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4.12.4 Conexion UWS21B-PC

e Para la conexién del UWS21B con el PC utilice el cable de conexién que se
suministra con el equipo (cable apantallado estandar para una conexion RS232).

PC COM 1-4
: 4 O
____________________ .
GND A NIGN
UWS21B TxD ! : . 322 |:
\ 1 2,0
— 4o ZRD__ NI eC
i r
max. 5 m (16.5 ft) J O

RS232 1]

—
N
—

1805918987
Figura 7: Cable de conexion UWS21B-PC (conexion 1:1)

[1]  Conector sub-D de 9 pines
[2] Conector hembra de 9 pines sub-D
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4.13 Conexién opcién adaptador de interface USB11A
4.13.1 Referencia
Opcion adaptador de interface USB11A: 824 831 1

4.13.2 Contenido de suministro
» El contenido de suministro del USB11A incluye los elementos siguientes:
Adaptador de interfaces USB11A
Cable de conexion USB PC — USB11A (tipo USB A-B)
Cable de conexién MOVIDRIVE® MDX60B/61B — USB11A (cable RJ10-RJ10)
— CD-ROM con drivers y MOVITOOLS® MotionStudio
» El adaptador de interfaces USB11A es compatible con USB 1.1y USB 2.0

4.13.3 Conexién MOVIDRIVE®-USB11A — PC

« Para la conexion del USB11A con el MOVIDRIVE® utilice el cable de conexion [1]
(RJ10 — RJ10) que se suministra con el equipo.

« Enchufe el cable de conexion [1] en el zécalo XT del MOVIDRIVE® MDX60B/61B
y en el conector RS485 del USB11A.

e« Tenga en cuenta que no se pueden conectar simultaneamente la consola de
programacion DBG60B y el adaptador de interfaces USB11A al MOVIDRIVE®.

» Para la conexion del USB11A con el PC utilice el cable de conexion USB [2] (tipo
USB A-B) que se suministra con el equipo.

MOVIDRIVE® MDX60/61B

(Zal_

%
|| PC COM 1-4
=N
[1] 2]
USB11A / /\
UB_

1806016651
Figura 8: Cable de conexién MOVIDRIVE® MDX60B/61B — USB11A
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4.13.4 Instalacion

e Conecte el USB11A con los cables de conexién suministrados a un PC y al
MOVIDRIVE® MDX60B/61B.

* Introduzca el CD adjunto en la unidad de CD de su PC e instale el driver. Al
adaptador de interfaces USB11A se le asigna en el PC el primer puerto COM
disponible.

4.13.5 Funcionamiento con MOVITOOLS® MotionStudio

» Una vez efectuada exitosamente la instalacién, el PC reconoce al cabo de aprox. 5 a
10 s el adaptador de interfaces USB11A.

+ Inicie MOVITOOLS® MotionStudio.

NOTA
o Si se interrumpe la conexion entre PC y USB11A, tendra que reiniciar MOVITOOLS®
1 MotionStudio.
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4.14 Combinaciones de opciones MDX61B
4.14.1 Disposicion de los z6calos de opciones
Tamafio 0 (0005 ... 0014) Tamafo 1 ... 6 (0015 ... 1320)

(2]

(1

1806023691

[1] Zocalo para opciones de encoder
[2] Zobcalo de bus de campo para opciones de comunicacién
[3] Zdcalo de expansion para opciones de comunicacion (so6lo para tamafios 1 a 6)
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4.14.2 Combinaciones posibles de las tarjetas opcionales para el MDX61B

Las tarjetas opcionales tienen diferentes dimensiones y sélo pueden conectarse en los
z6calos de opciones correspondientes. La lista siguiente muestra las combinaciones
posibles de las tarjetas opcionales para el MOVIDRIVE® MDX61B.

MOVIDRIVE® MDX61B

Tarjgta BEreminacién Zébcalo para Zbcalo para Zécalo_de
opcional encoder bus de campo expansion
Tamafio 0—7 | Tamafio 0 -7 Tamafio 1 -7
DEH11B Entrada de encoder incr. / X
HIPERFACE®
DEH21B Entrada de encoder absoluto X
DEU21B | Entrada de encoder absoluto X
DER11B Entrada de resolver / HIPERFACE® X
DFP21B Interface de bus de campo Profibus X
DFI11B Interface de bus de campo Interbus X
DFI21B Interface de bus de campo Interbus X
LWL
DFD11B Interface de bus de campo DeviceNet X
DFC11B Interface de bus de campo X
CAN/CANopen
DFE11B
DFE12B Interface de bus de campo Ethernet X
DFE13B
DFE32B Interface de bus de campo X
PROFINET 10
DFE33B Interface de bus de campo X
EtherNet/IP
DFE24B Interface de bus de campo EtherCAT X
DFS11B Interface de bus de campo Profibus X
con PROFIsafe (parada segura)
DFS12B Interface Profibus con PROFIsafe X
DFS21B Interface de bus de campo X
PROFINET IO con PROFIsafe
(Parada segura)
DCS21B/ | Monitor de seguridad X
31B
DIO11B | Ampliacién E/S X xb
DRS11B Funcionamiento en sincronismo de X
posicion
DIP11B Interface de encoder SSI X
DHP11B Control programable X
MOVI-PLC™ basic
DHE41B | Control programable X xD
MOVI-PLC™ advanced
DHF41B Control programable X
MOVI-PLC™ advanced
DHR41B | Control programable X
MOVI-PLC™ advanced
DHP11B DHP11B + OST11B (interface RS485, OST11B DHP11B DHP11B +
+ OST11B | sélo en combinacién con DHP11B) 0ST11B?

1) Siel zécalo de bus de campo esta ocupado

2) Siel zécalo de encoder estd ocupado
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4.15 Montaje y desmontaje de tarjetas opcionales
INDICACIONES

1

El montaje y desmontaje de tarjetas opcionales en el MOVIDRIVE® MDX61B
tamafio 0 solo debe ser efectuado por SEW-EURODRIVE.

En el MOVIDRIVE® MDX61B tamafios 1 — 7 tiene la posibilidad de montar
o desmontar usted mismo las tarjetas opcionales.

4.15.1 Antes de empezar

Tenga en cuenta las siguientes indicaciones antes de que comience a montar
o desmontar una tarjeta opcional:

iPRECAUCION!

Descarga electrostatica.
Destruccion de componentes electronicos.

Desconecte el variador de la tension de alimentacidn. Desconecte la tension de
24 V¢ y la tension de red.

Tome las medidas necesarias de proteccion frente a carga electrostatica
(mufiequera conductora, calzado conductor, etc.) antes de tocar la tarjeta.

Antes de montar la tarjeta opcional retire la consola de programacion
(— cap. "Desmontaje / montaje de la consola de programacién") y la cubierta frontal
(— cap. "Desmontaje / montaje de la cubierta frontal").

Después de montar la tarjeta opcional coloque de nuevo la cubierta frontal (— cap.
"Desmontaje / montaje de la cubierta frontal") y la consola de programacién (— cap.
"Desmontaje / montaje de la consola de programacion™).

Deje la tarjeta opcional en su embalaje original, y saquela so6lo en el momento en
que la vaya a montar.

Sujete la tarjeta opcional sélo por el borde de la placa de circuito impreso. No toque
ninguno de los componentes electrénicos.
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4.15.2 Modo de proceder para el montaje y desmontaje de una tarjeta opcional

La siguiente figura muestra el montaje de una tarjeta opcional en un MOVIDRIVE®
MDX61B tamafios 1 — 7

1. Suelte los tornillos de sujecion del soporte de la tarjeta opcional. Retire del zocalo el
soporte de la tarjeta opcional con cuidado y sin inclinarlo.

2. En el soporte de la tarjeta opcional, retire los tornillos de sujecion de la chapa
protectora negra. Retire la chapa protectora negra.

3. Coloque la tarjeta opcional con los tornillos de sujecibn en las agujeros
correspondientes del soporte de la tarjeta opcional.

4. Coloque el soporte, con la tarjeta opcional ya montada, en el zocalo ejerciendo una
ligera presion. Asegure el soporte de la tarjeta opcional con los tornillos de fijacion.

5. Para desmontar la tarjeta opcional, proceda siguiendo el orden inverso.
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4.16 Conexién de encoder y resolver
INDICACIONES

1

Todos los esquemas de conexiones no muestran la vista del extremo del cable,
sino la vista a la conexion al motor o MOVIDRIVE®.

Los colores de los conductores indicados en los esquemas de conexiones de
acuerdo al cédigo de colores segun IEC 757 corresponden a los colores de los
conductores del cable prefabricado de SEW.

4.16.1 Indicaciones generales de instalacion

4.16.2 Apantallado

En el variador

Los conectores Sub-D que se muestran en los esquemas de conexiones tienen
rosca 4/40 UNC.

Longitud max. del cable entre variador y encoder/resolver: 100 m (328 ft) con una
capacitancia de < 120 nF / km.

Seccién del cable: 0,20 — 0,5 mm? (AWG 24 ... 20)

Si corta un conductor del cable encoder/resolver, aisle el extremo del conductor
cortado.

Utilice cables apantallados con pares trenzados y coloque la pantalla en ambos
lados y con una gran superficie de contacto:

— en el encoder en el prensaestopas o en el conector del encoder
— en el variador en la carcasa del conector de tipo sub-D
Tienda el cable del encoder/resolver separado de los cables de potencia.

Coloque la pantalla del cable del encoder/resolver con una gran superficie de contacto.

Coloque la pantalla en el lado del variador en la carcasa del conector de tipo sub-D
(— figura siguiente).

2286956939
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En el encoder/ Coloque la pantalla en la parte del encoder/resolver U(nicamente en las

resolver correspondientes abrazaderas de puesta a tierra (— figura siguiente). Si se utiliza un
prensaestopas CEM, coloque la pantalla con una gran superficie de contacto en el
prensaestopas. En el caso de accionamientos con conector enchufable, coloque la
pantalla en el conector del encoder.

1806052363
4.16.3 Cables prefabricados

Para la conexion del encoder/resolver SEW-EURODRIVE ofrece cables prefabricados.
Recomendamos utilizar estos cables prefabricados.
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4.17 Conexion y descripcién de bornas de la opciéon DEH11B (HIPERFACE®)
4.17.1 Referencia

Opcién Tarjeta encoder HIPERFACE® tipo DEH11B: 824 310 7

1

INDICACIONES

« La opcién "Tarjeta encoder HIPERFACE® tipo DEH11B" esta disponible
nicamente con el MOVIDRIVE® MDX61B, no con el MDX60B.
» Laopcién DEH11B debe conectarse en el zécalo de encoder.

Vista frontal Borna Funcidn
DEH11B Descripcion
— ] X14: Entrada de encoder externo | X14:1 (COS+) Sefial canal A (K1)
DEH11B o salida de simulacién de X14:2 (SIN+) Sefial canal B (K2)
encoder incremental X14:3 Sefial canal C (K0)
9?1 X14:4 DATA+
Sl X14:5/6 Reservado
<1les ] ) X14:7 Conmutacion
1 QS N'umero_(?e impulsos de la X14:8 Potencial de referencia DGND
_5|muIaC|on del encoder X149 Sefial (COS-) canal y (ﬁ)
(= incremental: : % AR
« 1024 impulsos/vuelta con X14:10 Sefial (SIN-) canal B (K2)
15 ¢8 encoder HIPERFACE® en X15 | X14:11 Sefial canal C (K0)
10 0 « como en X15: Entrada de X14:12 DATA-
x| encoder de motor para un X14:13/14 | Reservado
e © 22?;’;” senfcos o encoder TTL | x14:15 +12 V¢ (rango de tolerancia 10,5 — 13 V)
(carga max. X14:15y X15:15 = 650 mAcc)
- X15: Entrada del encoder de X15:1 (COS+) Sefial canal A (K1)
1806062475 motor X15:2 (SIN+) Sefial canal B (K2)
X15:3 Sefial canal C (K0)
X15:4 DATA+
X15:5 Reservado
X15:6 Potencial de referencia TF/TH//KTY—
X15:7 Reservado
X15:8 Potencial de referencia DGND
X15:9 Sefial (COS-) canal A (K1)
X15:10 Sefial (SIN-) canal B (K2)
X15:11 Sefial canal C (@)
X15:12 DATA-
X15:13 Reservado
X15:14 Conexion TF/TH/KTY+
X15:15 +12 V¢ (rango de tolerancia 10,5 — 13 V)

(carga méax. X14:15 y X15:15 = 650 mAcc)
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INDICACIONES
» Siseusa X14 como salida de simulacion del encoder incremental, debe puentearse
° la conmutacion (X14:7) con DGND (X14:8).
1 » La alimentacion de 12 V¢ de X14 y X15 es suficiente para el funcionamiento de
los encoders SEW (excepto el encoder HTL) con una tensiéon de alimentacion de

24 VVcc. Compruebe en todos los demas encoders, si pueden conectarse a la
alimentacion de 12 Vc.

iPRECAUCION!
No esté permitido conectar los encoders HTL E..C a X15 de la opcion DEH11B.
X15 (entrada encoder de motor) de la opcion DEH11B puede destruirse.

Conecte los encoders HTL E..C solo con el adaptador de interfaces DWE11B/12B
(— cap. "Conexion opcion adaptador de interfaces DWE11B/12B") a la opcién
DEH11B.

4.17.2 Encoders permitidos con X:14
Tenga en cuenta el capitulo "Conexion de encoders externos a X:14" (— péag. 92).

4.17.3 Encoders permitidos con X:15

A la opcién "Tarjeta encoder HIPERFACE® tipo DEH11B" pueden conectarse los
siguientes encoders SEW:

Encoder en motor AC DR — MOVIDRIVE®
Tipo de motor Encoder Vau%(j\%j\llqel\c/tlzogal Motor Cable Detalles
ES7S
DR71 - DR132 ES7R D—-x<
ASTW 1362 2021
EG7S
DR160 — DR225 EG7R T
AGTW 1362 2048
ES7S X15
DR71 - DR132 ES7R D—
AS7TW 1361 7621
£G7S (— pag. 93)
DR160 — DR225 EG7R TE e
AGTW 1361 7648
D—
1360 2659
DR315 EH7S
-
o _\_____.G
1362 3206
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Resolver en motores DS, CMP y CM — MOVIDRIVE®

) Variador vectorial
Tipo de motor Encoder MOVIDRIVE® Motor Cable Detalles
AS1H
Pp—=
DT../DV.., DS56 ES1H 1332 4535
AKOH
CT..ICV..,
EKOH
CM71...112 AVIH
CMP -G
AF1H Bt
EG7C 13324551
AS1H D <
ES1H 1332 457 8
CM71...112 AV1H
AF1H S
N~ - _\_____6
EG7C 1332454 3
EH1S
ES1S E a——
ES2S 1332459 4 3
(— pag. 93)
DT../DV.., EV1S
CT..ICV.. ESIR P
ES2R T o
EVI1R 1332 458 6
EH1R
198 829 8
ES1T
ES2T R EEEE o
PTIDV- EVIT DWI11A X2: loB e X
EH1T :
:D 817 957 3
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4.18 Conexiény descripcién de bornas de la opcion DEH21B
4.18.1 Referencia

Opcion tarjeta encoder tipo DEH21B: 1820 818 5

INDICACIONES

MOVIDRIVE® MDX60B/61B.

e Encontrarda informacién detallada sobre la opcion DEH21B en el manual
"MOVIDRIVE® MDX61B Tarjetas de encoder absoluto DIP11B / DEH21B".

« Latarjeta opcional DEH21B se puede montar en MOVIDRIVE® MDX61B tamafios
0 a 7. El montaje y desmontaje de la opcién DEH21B en MOVIDRIVE® MDX61B
tamafio 0 sélo debe ser efectuado por SEW-EURODRIVE.

« La tarjeta opcional DEH21B debe conectarse al zécalo de encoder.

* La tension de alimentacion de 24 V¢ de un encoder conectado a X62 esta
asegurada cuando X60 se alimenta con la tensién de 24 V. Tenga en cuenta al
respecto el capitulo "Planificacion de proyecto" en el manual de sistema

MEEIEY Descripcion Borna Funcién
DEH21B
"~Cio1r | | X62: Conexién del encoder X62:1 Datos +
DEHZ21B  apsoluto X62:2 Reservado
X62:3 Ciclo +
o X62:4 Reservado
Q X62:5 DGND
X62:6 Datos —
o X62:7 Reservado
X62:8 Ciclo —
3 E] 1 X62:9 Salida 24 V¢
X 2
X60: Tensién de alimentacién X60:1 24VIN
X60:2 DGND
g X15: Entrada del encoder de X15:1 (COS+) Sefial canal A (K1)
motor X15:2 (SIN+) Sefial canal B (K2)
X15:3 Sefial canal C (KO)
X15:4 DATA+
X15:5 Reservado
X15:6 Potencial de referencia TF/TH/KTY—
1806096139 X15:7 Reservado
X15:8 Potencial de referencia DGND
X15:9 Sefial (COS-) canal A (K1)
X15:10 Sefial (SIN-) canal B (K2)
X15:11 Sefial canal C (@)
X15:12 DATA-
X15:13 Reservado
X15:14 Conexion TF/TH/KTY+
X15:15 +12 V¢ (rango de tolerancia 10,5 — 13 V)
(carga max. X15:15 = 650 mAcc)
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NOTA

La alimentacion de 12 V- de X15 es suficiente para el funcionamiento de los
encoders SEW (excepto el encoder HTL) con una tensién de alimentacion de 24 V.
Compruebe en todos los demas encoders, si pueden conectarse a la alimentacion de
12 Vec.

iPRECAUCION!
No esté permitido conectar los encoders HTL E..C a X15 de la opcion DEH21B.
X15 (entrada encoder de motor) de la opcion DEH21B puede destruirse.

Conecte los encoders HTL E..C solo con el adaptador de interfaces DWE11B/12B
(— cap. "Conexion opcion adaptador de interfaces DWE11B/12B") a la opcién
DEH21B.
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4.19 Conexiény descripcién de bornas de la opcion DEU21B
4.19.1 Ne°de referencia
Opcion tarjeta encoders mdltiples tipo DEU21B: 18221696

1

NOTAS

e Encontrara informacién detallada sobre la opcion DEU21B en el manual
"MOVIDRIVE® MDX61B Tarjeta de encoders multiples DEU21B".

« Latarjeta opcional DEU21B se puede montar en MOVIDRIVE® MDX61B tamafios
0 a 7. El montaje y desmontaje de la opcién DEU21B en MOVIDRIVE® MDX61B
tamafio 0 solo debe ser efectuado por SEW-EURODRIVE.

» Latarjeta opcional DEU21B debe conectarse al zécalo de encoder.

* La tension de alimentacion de 24 Vo de un encoder conectado a X62 esta
asegurada cuando X60 se alimenta con la tensiéon de 24 V. Tenga en cuenta al
respecto el capitulo "Planificacion de proyecto" en el manual de sistema
MOVIDRIVE® MDX60B/61B.

Vista frontal Descripcion Borna Funcién
DEU11B/21B
X14: Entrada de encoder externo | X14:1 (COS+) Sefial canal A (K1)
“ri11moir| O salidade simulacion de X14:2 (SIN+) Sefial canal B (K2)
DEU&/HB encoder incremental X14:3 Senfial canal C (KO) / ciclo +
1 X14:4 DATA+ CANHigh
oe . X14:5/6 Reservado
E . : . . . X14:7 Conmutacion
. M Salida de_ la S|muIaC|9n de X14:8 Potencial de referencia DGND
12828 encoder incremental: X14:9 Sefial (COS-) canal A (K1)
« Nivel de sefiales segiin RS422 X14:10 Sefial (SIN-) canal B (K2)
—= e El nimero de impulsos es el ’ . —
mismo que en la entrada x15  X14:11 Sefial canal C (K0) / ciclo —
15 o del encoder de motor X14:12 DATA- CANLow
tt § ° X14:13 Alimentacion de encoder 24 VY
“1lss X14:14 Reservado?)
9° o] X14:15 Alimentacién de encoder 12 Vb
X15: Entrada de encoder de X15:1 (COS+) Sefial canal A (K1)
motor X15:2 (SIN+) Sefial canal B (K2)
X15:3 Sefial canal C (KO0) / ciclo +
X15:4 DATA+
X15:5 Reservado
X15:6 Potencial de referencia TF/TH//KTY—
X15:7 Reservado
X15:8 Potencial de referencia DGND
X15:9 (COS-) Sefial canal A (K1)
X15:10 (SIN-) Sefial canal B (K2)
X15:11 Sefial canal C (@) / ciclo —
X15:12 DATA-
X15:13 Alimentacion de encoder 24 Vccl)
X15:14 Conexion TF/TH/KTY+
X15:15 24 V¢ (rango de tolerancia 10,5 - 13 V)Y

1) Lacarga maximaen X14:13y X15:13 es en total 650 mAcc. Si, en el nivel de 24 V, la carga total de las unidades supera los 400 mA,
se debera conectar una alimentacion externa de 24 V¢ a X10:9/X10:10. Tenga en cuenta el capitulo "Planificacion de proyecto" del
manual de sistema MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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iPRECAUCION!

Las conexiones en X14 y X15 no pueden conectarse ni desconectarse durante el
funcionamiento.

Podrian destruirse componentes eléctricos en el encoder o en la tarjeta de encoder.

Antes de conectar o desconectar la conexién del encoder debe cortar la tensién de
alimentacion del variador. Desconecte para ello la tension de alimentacion y la tensién
de 24 VCC (X109)

NOTA
* Si se usa X14 como salida de simulacién del encoder incremental, se debe
® puentear la conmutacion (X14:7) con DGND (X14:8).
1 * Los encoders SEW de 24 V (excepto HTL e Hiperface®) disponen de un rango
amplio de tensién (10 V — 30 V CC) y se pueden alimentar alternativamente con

24V CC (PIN13) 0 12 VV CC (PIN15).

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B

89



90

Instalacion
Conexién y descripcién de bornas de la opcién DER11B (Resolver)

4.20 Conexiény descripcién de bornas de la opcion DER11B (Resolver)
4.20.1 Referencia

Opcion Tarjeta resolver tipo DER11B: 824 307 7

1

INDICACIONES

e La opcién "Tarjeta resolver tipo DER11B" estd disponible Unicamente con el
MOVIDRIVE® MDX61B, no con el MDX60B.
» Laopcién DER11B debe conectarse en el zécalo de encoder.

Vista frontal Borna Funcién
DER11B Descripcion
— ] X14: Entrada de encoder externo o X14:1 (cos) Sefial canal A (K1)
DER11B salida de simulacion de encoder X14:2 (sen) Sefial canal B (K2)
incremental X14:3 Sefial canal C (K0)
9o X14:4 DATA+
Sl X14:5/6 Reservado
X1lee ] . X14:7 Conmutacion
158 o8 Numero de impulsos de a | x14:8 Potencial de referencia DGND
s!mulamon de! encoder incremental: X14:9 (cos-) Sefial canal " (H)
= siempre 1024 impulsos por vuelta AR
= X14:10 (sen-) Sefal canal B (K2)
X14:11 Sefial canal C (@)
o 25 X14:12 DATA-
2 . ° X14:13/14 Reservado
6° o X14:15 +12 V¢ (rango de tolerancia 10,5 — 13 V)
(carga max. 650 mAcc)
- X15: Entrada resolver X15:1 sen+ (S2)
1806100363 X15:2 cos+ (S1)
X15:3 Ref.+ (R1)
X15:4 N.C.
X15:5 Potencial de referencia TF/TH/KTY—-
X15:6 sin— (S4)
X15:7 cos— (S3)
X15:8 Ref.— (R2)
X15:9 Conexion TR/TH/KTY+

judo

INDICACIONES

e SiseusaX14 como salida de simulacion del encoder incremental, debe puentearse
la conmutacién (X14:7) con DGND (X14:8).

» La alimentacion de 12 V¢ de X14 es suficiente para el funcionamiento de los
encoders SEW (excepto el encoder HTL) con una tensiéon de alimentacion de
24 Vcc. Compruebe en todos los demas encoders, si pueden conectarse a la
alimentacion de 12 V.
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4.20.2 Encoders permitidos con X:14

Tenga en cuenta el capitulo "Conexién de encoders externos a X:14" (— péag. 92).

4.20.3 Resolver a X:15

A X15 (entrada resolver) pueden conectarse resolvers de 2 polos, 7 Vcp, 7 kHz. El
indice de multiplicacion de las amplitudes del resolver debe ser de 0,5 + 10%. En caso
de valores mas bajos disminuye la dinamica de regulacion, en caso de valores mas
altos la evaluacion se puede hacer inestable.

Para la conexién de los resolvers a DER11B, SEW-EURODRIVE ofrece los siguientes
cables prefabricados:

Resolver en motores DS, CMP y CM — MOVIDRIVE®

Tipo de motor

Variador vectorial

Encoder MOVIDRIVE® Motor Cable Detalles

DS56
CM71..112

1994875
Resolver

-

R N —

at
1993194

CM71...112

D
199 589 8
Resolver
-

S S —

1995901

DS56

(— péag. 96)

D
1332817 4
Resolver
-

<

13328441

CMP

D———«
0199 487 5
Resolver

-

.

R N —

ne
01993194
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4.21 Conexion de encoders externos a X:14
4.21.1 Encoder externo a DEH11B y DER11B (X:14)

En el conector X14 de la opcion DEH11B y de la opcion DER11B pueden conectarse
los siguientes encoders:

Encoder externo a DEH11B y DER11B — MOVIDRIVE® (X:14)
Variador vectorial
Encoder MOVIDRIVE® Cable Detalles
D—=«¢
AS1H 818 015 6
ES1H
AV1H -
e g
818 1659
P
AS1H 1810695 1
ES1H
AV1H -
~ o _\______6
1810697 8
EH1S
ES1S 819869 1
ES2S .
(— pag. 97)
EV1S
-
ES1R R
ES2R 818 168 3
EV1R
EH1R
198 829 8
ES1T
ES2T -
EVLT NS
EHAT 198.828 X
D— =
818 164 03
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4.22 Conexién de las opciones de encoder
4.22.1 Conexién de la opcién DEH11B

Conexioén de
encoder a X:15

DR71...315

DT../DV.., DS56,
CT../CV..,
CM71...112/CMP
con conector
enchufable

En funcion del tipo y version del motor se realizara la conexién del encoder mediante
conector enchufable o en una caja de bornas.

Conecte el encoder de la siguiente manera a la opcion DEH11B:

max. 100 m (330 ft)

— » DEH11B, X15:
cos+ A RD e~
cos- A BU/ 9
sint+ B YE!

= 2
sin- B GN .
-10
C+ C BN b g
C- C wH 11
DATA+ D BK 4
DATA- D VT, {12
UB UB RD-BU;GY i15
DGND R GY:PK}PK e
PK | L
GY

2307941643

Conecte el encoder HIPERFACE® de la siguiente manera a la opcién DEH11B:

AS1H/ES1H/AV1H

AF1H/EF1H ” max. 100 m (330 1 » DEH11B, X15:

DATA- _7VT |
DATA+ 8BK:
TFITH/KTY+_9BN'
TF/TH/KTY- 10 WH:
L 11 GY-PK
Us 12 RD-B
PK @

GY

1806065547

NOTA

A tener en cuenta en caso de motores DT/DV y CT/CV: Las sondas TF o TH no deben
ser conectadas mediante el cable del encoder, sino mediante un cable adicional de
2 conductores apantallado.
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CM71...112 con
caja de bornas

Conexion de
encoders sen/cos
a motores DT../
DV.., CT../CV..

Conecte el encoder HIPERFACE® de la siguiente manera a la opcién DEH11B:

max. 100 m
A.H/E.H D —— DEH11B, X15:

cos+| 1 L —
cos- [2 FBY—+ - ;
sin+ |3 }YE— “ :: I‘-. 2 |5 os
sin- [4FCGN | ——0 || 2o
DATA- [5 [V T Lo
DATA+| 6 | EE — 4 ° °
TRTH/KTY+| 9 | wh ; i 114 || 5 ©
TRITH/KTY- |10} : ; : + 6 |[lgo ©
1|7 GYPK o : i g 1

g | RDBL ; : :
USi U T PK ; 715 @

‘: GY L/ =
® @

1806071179

Los encoders sen/cos de alta resolucion y los encoders TTL con alimentacion 24 V¢
también se pueden conectar al DEH11B. Conecte los encoders sen/cos y los encoders
TTL con alimentacién 24 V- a la opcion DEH11B como se indica a continuacion:

.1
E.S/IER = ————— mex 10m DEH11B, X15:
YE e~
A (K1) 1
A KT SN - 9 ..@
B (K2) EB T2 |5 o8
SISISISISISISIS ARG “10 || oo
e —— C(KO) PK : 3 o [¢]
T (ko) GY : °
UB L K1 K2 KO C (KO) : 11 ° 5
UBLAB C uB WH: ; ] 15 2 o
| BN II, .: “ ,: 8 o Z
RS Vo
VT
® @

1806074507
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Conexion de
encoder TTL

(5 V) a motores
DT../DV..

Los encoders TTL con alimentacion de 5 V¢ deben conectarse a través de la opcion
"Alimentacion de encoder de 5 V¢ tipo DWI11A" (ref. 822 759 4). Para ajustar la
tension de alimentacién del encoder deberd conectarse también el cable del sensor.
Conecte estos encoders de la siguiente forma:

DEH11B, X15: » max. 5m o
pliid e e ———— "
1 A(K1)é,E\l. : —1  DWILIA
9 AR 6
'3 98] | 2 B (k2) R, L2
o 5 || 10 B K2)BY: -7
>0 || = cwoe M
o ° || 11 CKo)EYX. -8 |2
oo |15 uBWH 3 7 Lo |0
9o ol 8 J_BN;‘ PRI 8
L LBK I
I VR
® ®
ES1T/ES2T/EVIT/EHIT ¢ max. 100 m »
A(K1)YE_° g
A (KT) EN g
0000000 \ B (K2) BR 2
O  |BKaEY —7|8
UB 1 K1 K2 K0 KT K2 KO E(Q)PK —3 S
UBLABCABC C(KO)GY 8 |uW
ue U ol
LBN . v" 5
* i1 i
el . ot
® ®

1806077579

* Conectar el cable del sensor (VT) en el lado del encoder sobre UB, jno lo puentee a
DWI11A!
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4.22.2 Conexién de opcién DER11B (resolver) a X:15

Motores CM: Las conexiones del resolver se encuentran en un conector enchufable
0 en una regleta de bornas Wago de 10 pines.

Motores DS: Las conexiones del resolver en la caja de bornas se encuentran en una
regleta de bornas Phoenix de 10 pines o en el conector enchufable.

Conector enchufable CM, DS56: empresa Intercontec, tipo ASTAO021NNOO 10 000

Asignacion de
bornas / pines

Conexion

5000

Borna/ pin Descripcion Colores de los hilos del cable prefabricado

1 Ref + rosa (PK)
Referencia

2 Ref - gris (GY)

3 cos+ rojo (RD)

Sefial coseno

4 cos- azul (BU)

5 sen+ amarillo (YE)
Sefial seno

6 sen- verde (GN)

9 TF/TH/KTY+ Proteccion del marron (BN) / violeta (VT)

10 TF/TH/KTY- motor blanco (WH) / negro (BK)

Las sefiales del resolver en la regleta de bornas Phoenix de 10 pines y en el conector
enchufable tienen la misma numeracion.

Conecte el resolver de la siguiente forma:

CM71...112
DS56

[1]
(2]

¢
L

777777777777777777777777777777777777777777777777777

PK

3

GY [ :

Conector enchufable
Regleta de bornas

| 1| Ref+

|2| Ref-

|3 | cos+ RD !
14| cos- BU !
5] sin+ YE!
16| sin- GN:
7] N.C.

18] N.C. |
| 9 |TR/TH/KTY+ BN}
| 10| TF/TH/IKTY- WH!

A OO OORFRL NN

1806120331
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4.22.3 Conexion de encoders externos a la opciéon DEH11B y DER11B

Tension de
alimentacién

Conexién
del encoder
HIPERFACE®

Los encoders SEW con alimentacion de 24 Voc (max. 180 mAcc) se conectan
directamente a X14:. Estos encoders SEW reciben su alimentacién del variador.

Los encoders SEW con tension de alimentacion de 5 V¢ deben conectarse a través
de la opcion "Alimentacion de encoder de 5 V¢ tipo DWI11A" (referencia de pieza
822 759 4).

Conecte el encoder HIPERFACE® AV1H de la siguiente forma:

AVIH 5 max. 100 m _DEH11B/DER11B,
COS ;?:RD ‘,’—‘T""""’"""’"’"""’"’""""""""""”"\ - X14:
REFCOS 4BU/
SIN 5YE!
REFSIN 6 GN :
DATA+ 8BK: ° .
DATA- 7VT. T
Us 12 RDBU o
1 11GYPK , Se
\ : GY ",‘ "; 15 8
“\ ," PK ‘\ ,”
o T 5 L9

1806128523
Figura 12: Conectar el encoder HIPERFACE® AV1H como encoder externo a DEH11B/DER11B

Ademas tiene la posibilidad de conectar los encoders HIPERFACE® mediante un cable
prefabricado con terminales.

max. 100 m DEH11B/DER11B,
- X14:

COS 3RD /
REFCOS 4BU/
SIN 5YE!
REFSIN 6 GN
DATA+ 8BK
DATA- 7VTi
Us 12 RDBU

1 11GYPK

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

1806128523
Figura 13: Conectar el encoder HIPERFACE® AV1H como encoder externo a DEH11B/DER11B
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Conexioén de
encoders sen/cos

Conexion de
encoder TTL

(5 Vee)

Conecte los encoders sen/cos y los encoders TTL con alimentacion 24 V¢ como se
indica a continuacion:

EH1S /EH1R/ES1S/ESI1R DEH11B/DER11B,
EVIS/EVIR/ES2R/ES2S ~ M————! max. 100m —» X1
A (K1) YE— 1
A (k) SN 9
B (k2) D 2
® C (Ko) BK 3
C (K0) &Y. 11
ug WH. ‘15
n BN ‘ g
] ek L
e
T 65 L

1806336395
Figura 14: Conectar el encoder sen/cos como encoder externo a DEH11B / DER11B

Los encoders de 5 V¢ con tension de alimentacion de 5 Vo EVAT, EHLT, ES1T
y ES2T deberan conectarse a través de la opcion "Alimentacion del encoder de 5 V¢
tipo DWI11A" (ref. de pieza 822 759 4). Para ajustar la tensiéon de alimentacién del
encoder debera conectarse también el cable del sensor. Conecte estos encoders de la
siguiente forma:

DEH11B / DER11B, X14:

L) »

1 A1) YE
9 A(KT)GN
2 B(K2) RD_:
10 B (K2) BU_:
3 C (K0) PK|
11 C (K0) GY |
15  UB WH:
8 J_BN':‘

DWI11A

U1l © 00 W NN O -

X1: MOVIDRIVE

EH1T /EVIT @ _
ES1T/ES2T e »
A (K1) YB3 1

A (K1) EN 6
B (k2) RD 2
B(K2)BY [ L7
cko)PK L i3
L8

9

5

UB 1L K1 K2 KO
UBLA B C

BN
VT*

X2: Encoder

1806339467
Figura 15: Conectar el encoder TTL EV1T como encoder externo a MDX a través de DWI11A

* Conectar el cable del sensor (VT) en el lado del encoder sobre UB, jno lo puentee a
DWI11A!
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4.23 Conexion de la simulacion de encoder incremental
4.23.1 Simulacién de encoder incremental

El conector X14 de la opcién DEH11B o de la opcion DER11B lo puede usar también
como salida para la simulacion de encoder incremental. Para ello debe puentear
"Conmutacion” (X14:7) con DGND (X14:8). X14 suministra las sefiales del encoder
incremental con un nivel de sefial conforme a RS422. El nimero de impulsos es:

« en DEH11B como entrada del encoder de motor en X15
» en DER11B 1024 impulsos por vuelta

DEH11B / DER1B
—<10m Mo X1
YE LN KA
A (K1
A GN [ ! .
_ A (KT) — —
IZRHr | Bk2) 20— o o1
= C (K0) BK—

(BRI C (ko) S

[ ]
[ ]

[ ]
[ ]

[ ]
[ ]

[ ]
[ ]

[ ]
[ ]

[ ]
[ ]

[ ]
°
5 e

1806349707
Figura 16: Conexion de la simulacion de encoder incremental a DEH11B o DER11B

Referencia de pieza del cable prefabricado:
e Opcion tipo DEH/DER11B X14: — Simulacién de encoder incremental
— Para tendidos fijos: 819 768 7
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4.24 Conexion de unién maestro-esclavo
4.24.1 Conexion maestro-esclavo

Puede usar el conector X14 de la opcion DEH11B o de la opcién DER11B también para
la aplicacién "Funcionamiento sincrono interno" (unidon maestro-esclavo de varios
aparatos MOVIDRIVE®). Para este fin tiene que puentear "Conmutacion” (X14:7) con
DGND (X14:8) en el lado del maestro.

La siguiente figura muestra una union X14-X14 (= unidbn maestro-esclavo) de dos
aparatos MOVIDRIVE®.

MOVIDRIVE ®-Master MOVIDRIVE®-Slave
X14: X14:
> max. 10 m
1 RD o i
9BU [}
2YE |
10GN |
3VT |
11BK | |
15 1
8 L
@
1806354443
Referencia de pieza del cable prefabricado:
» Paratendidos fijos: 8179581
INDICACIONES
« Se pueden conectar como maximo 3 esclavos al maestro MOVIDRIVE®.
° « Atener en cuenta: Al conectar entre si los diferentes esclavos MOVIDRIVE® no
1 debe conectarse X14:7. Las conexiones X14:7 y X14:8 deben puentearse sélo
en el maestro MOVIDRIVE®.
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4.25 Conexiény descripcién de bornas de la opcion DIO11B

4.25.1 Referencia

Opcion tarjeta de entrada/salida tipo DIO11B: 824 308 5

INDICACIONES

e La opcion " Tarjeta de entradas/salidas tipo DIO11B " esta disponible Gnicamente
con el MOVIDRIVE® MDX61B, no con el MDX60B.

» Laopcién DIO11B debe conectarse en el zécalo de bus de campo. Si el z6calo de
bus de campo esta ocupado puede utilizar también el z6calo de conexién para
ampliaciones.

» La pestafia alargada de los conectores enchufables (bornas X20, X21, X22, X23)
s6lo puede emplearse para sacar (jno para poner!) los conectores enchufables.

Vista frontal DIO11B | Borna Funcion
W X20:1/2 Al21/22 Entrada del valor de consigna n2, 10 Voc V-0-10V 00 -10 V¢
(entrada diferencial o entrada con potencial de referencias AGND)
Al21 “T% X20:3 AGND Potencial de referencia para sefiales analégicas (REF1, REF2, A.., AO..)
Al22 % 2 ! § X21:1 AOV1 Salida analégica de tension V1, ajuste de fabrica "velocidad real”
AGND 3 J © X21:4 AOV2 Salida analégica de tension V2, ajuste de fabrica "corriente de salida"
:ﬁ Capacidad de carga de las salidas analdgicas de tension: |z = 10 mAcc
AOV1 1 \ X21:2 AOC1 Salida analégica de corriente C1, ajuste de fabrica "velocidad real"
:g,\cl:é 2 \ < X21:5 AOC2 Salida anal6gica de corriente C2, ajuste de fabrica "corriente de salida"
AOV?2 4 \ N Co_n P642/645 i'[vlodo de funcionamiento AO1/2" se ajustan si gstarén activas las
AOC2 5 \ salidas de tensiéon V1/2 (10 — 0 — 10 V) o las salidas de corriente C1/2 (0(4) —
\ 20 mAcc).
AGND u_GzJ Opciones de ajuste para las salidas analégicas — menu de parametros P640/643
DIIG 10 Longitud de cable méx. permitida: 10 m / tensioén de salida méx.: 15 V¢
DI11 % 2 } X21:3/6 AGND Potencial de referencia para sefiales analdgicas (REF1, REF2, Al.., AO..)
g:g m j ‘ X22:1...8 DI14...17 Entradas binaria 1 — 8, ajuste de fabrica "Sin funcion”
D114 | [ 59| < Las entradas binarias estan aisladas mediante optoacopladores.
pI15 | | 69l N Opciones de ajuste para las entradas binarias — Menu de parametros P61_
DI16 m 719 X22:9 DCOM Potencial de referencia para las entradas binarias DI1@ — 17
DI17 % 8y X22:10 DGND Potencial de referencia para sefiales binarias
DCOM 9 | —  Sin puente X22:9-X22:10 (DCOM-DGND) — entradas binarias aisladas
DGND 1O, —  Con puente X22:9-X22:10 (DCOM-DGND) — entradas binarias no aisladas
DO1D 1 X23:1...8 DO1@...17 Salidas binarias 1 — 8, ajuste de fabrica "Sin funcién”
DO11 2 Capacidad de carga de las salidas binarias: |5 = 50 mAcc (resistente a
DO12 % 3 cortocircuito y a puesta a tension hasta 30 V)
DO13 m 4 iNo ponga tension externa en las salidas binarias!
po14 || 59|
DO15 |[IT| 6 X23:9 24VIN Tension de alimentacion +24 V¢ para salidas binarias D01& — D017, sin aislar
DO16 7 (potencial de referencia DGND)
DO17 8
24VIN % 9

|

1806361739
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4.25.2 Entrada de tension 24VIN

La entrada de tension 24VIN (X23:9) sirve como alimentacion de +24 V¢ para las
salidas binarias DO1@ — DO17. El potencial de referencia es DGND (X22:10). Si la
tension de entrada de +24 V¢ no esté conectada, las salidas binarias no dan ninguna
sefial. La tension de alimentacion de +24 V¢ puede tomarse también mediante un
puente a la conexién X10:8 de la unidad basica siempre y cuando no se supere la carga
de 400 mAcc (limitacién de corriente en X10:8).

oV X22

24V
X23

1806364811
Figura 17: Entrada de tensién 24VIN (X23:9) y potencial de referencia DGND (X22:10)

4.25.3 Entrada de tensién n2

La entrada analégica de consigna n2 (Al21/22) puede usarse como entrada diferencial
0 como entrada con potencial de referencia AGND

Entrada diferencial Entrada con potencial de referencia AGND
DIO11B DIO11B
X20| ——r X20| =y
S 1 @)‘ Al21 1 @)‘ Al21
o HE| 2 )| | Al22 > 29| | A122
by 319, | AGND ol k HED| 39, | AGND
S — SV -
FI|
1806367883

Figura 18: Entrada del valor de consigna n2

4.25.4 Entrada de corriente n2

Si la entrada analdgica de consigna n2 (Al21/22) va a utilizarse como entrada de
corriente, debera emplearse una carga externa.

Por ejemplo Rg =500 Q— DC 0 — 20 mAcc = 0—-10 V¢

DIO11B
0..20 mA X20| =
> ) 1 @)‘ Al21
cl o | 2 @)‘ Al22
sl - ( 3|9,] | AGND
Yo} o I Se—
Al —————

1806370955
Figura 19: Entrada de corriente con carga externa
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4.25.5 Salidas de tension AOV1y AOV2

Las salidas analégicas de tension AOV1y AOV2 deben asignarse como se indica en la
siguiente imagen:

DIO11B DIO11B

X20| === X20| /==
1§J‘ Al21 19| | Al21
ZSJ‘ Al22 29| | AI22
319,] | AGND 39, | AGND

X21| —xq X21| ==
g 1@) AOV1 19| Aovi
= 2@) AOC1 29| | AoC1
S i 3@) AGND 39| | AGND
o 4@ AOV2 g 49 || Aov2
= 5@) AOC2 — 519)| | Aoc2
6@) AGND S ALd| 619, | AGND

Hapal : ]

&
1806376075

Figura 20: Salidas de tension AOV1y AOV2

4.25.6 Salidas de corriente AOC1y AOC2

Las salidas analdgicas de corriente AOC1 y AOC2 deben asignarse como se indica en
la siguiente imagen:

DIO11B DIO11B
X20| =—x X20| ===
19| | Al2L 1®‘ Al21
29| | Al22 2®>‘ Al22
319, | AGND 319, | AGND
X21| e—my X21| =y
0(4)...20 mA 19| | Aov1 1®‘ AOV1
+[ ¢ 29| | Aoc1 2®>‘ AOC1
HEd| 3 || | AGND 39| | AGND
49| | Aov2 0(4)...20 mA 4®‘ AOV2
- 519)| | Aoc2 s 5@) AOC2
JL 6l9,| | AGND H 6@ AGND
———— .—qum
1806377995

Figura 21: Salidas de corriente AOC1 y AOC2
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4.26 Conexiény descripcién de bornas de la opcion DFC11B
4.26.1 Referencia
Opcibn interface bus CAN tipo DFC11B: 824 317 4

INDICACIONES
e La opcion "Interface bus CAN tipo DFC11B" esta disponible Gnicamente en
° combinacién con el MOVIDRIVE® MDX61B, no con el MDX60B.
1 e Laopcién DFC11B debe conectarse en el zocalo de bus de campo.
«+ La alimentacién de la opcién DFC11B se realiza a través del MOVIDRIVE®
MDX61B. No es necesaria una alimentacion de tension especial.
- Interruptor
\éls(ti;rgntal Descripcion DIP P Funcién
Borna
DFC 11B
ON OFF
5051 Bloque de interruptores DIP S1: R Resistencia de terminacion para el cable del bus
Ajuste de laresistencia de terminacién CAN
nc Reservado
=
2|
1|
X3l X31:3 CAN Low (puenteado con X30:2)
X31: Conexion de bus CAN X31:2 CAN High (puenteado con X30:7)
o X31:1 DGND CANY
6]
X30: Conexion de bus CAN X30:1 Reservado
9 (Sub-D9 conforme al estandar CiA) X30:2 CAN Low (puenteado con X31:3)
5 X30:3 DGND CANY
%0 X30:4 Reservado
X30:5 Reservado
X30:6 DGND CANY
X30:7 CAN High (puenteado con X31:2)
X30:8 Reservado
X30:9 Reservado
1806384907

1) DGND de la interface de bus CAN es independiente de DGND de la unidad basica

4.26.2 Conexién MOVIDRIVE® — CAN

La conexion de la opcion DFC11B al bus CAN se hace a través de X30 6 X31
analogamente al SBus (— cap. "Conexion del bus de sistema (SBus1)") en el equipo
basico (X12). En contraposicién al SBusl, el SBus2 esta aislado eléctricamente y se
pone a disposicion mediante la opcién DFC11B.
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5 Puesta en marcha
5.1 Indicaciones generales para la puesta en marcha
A iPELIGRO!
Conexiones de potencia no cubiertas.
Lesiones graves o fatales por electrocucion.
» Instale en la forma prescrita la proteccion contra contacto accidental.
* No ponga nunca en marcha el aparato sin la proteccion contra contacto accidental
montada.
5.1.1 Requisitos previos
El requisito primordial para una puesta en marcha satisfactoria es haber proyectado
correctamente el accionamiento. Encontrara mas informacién acerca de las
instrucciones de planificacion y de las explicaciones de los parametros en el manual de
sistema de MOVIDRIVE® MDX60/61B.
5.1.2 Pardmetros de motores de otro fabricante

La base de datos tiene almacenados parametros de motores SEW y de otros
fabricantes. No nos hacemos responsables de que los parametros de los motores de
otros fabricantes sean correctos ni actuales.

5.1.3 Modos de funcionamiento VFC sin regulacion de velocidad

Los variadores vectoriales MOVIDRIVE® MDX60/61B estan ajustados de fabrica para
funcionar con motores SEW de la misma potencia. Puede conectarse el motor
y arrancarse el accionamiento inmediatamente segun el capitulo "Arranque del motor"
(— pagina 102).

NOTA

Las funciones de puesta en marcha descritas en este capitulo tienen como objetivo
configurar el convertidor de forma éptima para el motor conectado y para las
condiciones de trabajo.

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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@ Indicaciones generales para la puesta en marcha

5.1.4 Combinaciones de variadores y motores

Las siguientes tablas muestran las combinaciones de variadores y motores, a las que
se aplica lo anterior.

Unidades de

400/500 V ®
MOVIDRIVE™ MDX60/61B en modo de
funcionamiento VFC Motor SEW
0005-5A3-4 DT80K4
0008-5A3-4 DT80N4
0011-5A3-4 DT90S4
0014-5A3-4 DT90L4
0015-5A3-4 DTo0L4
0022-5A3-4 DVv100M4
0030-5A3-4 Dv100L4
0040-5A3-4 DV112M4
0055-5A3-4 DV132S4
0075-5A3-4 DV132M4
0110-5A3-4 DV160M4
0150-503-4 Dv160L4
0220-503-4 DVv180L4
0300-503-4 Dv200L4
0370-503-4 DVv225S4
0450-503-4 DV225M4
0550-503-4 Dv250M4
0750-503-4 DVv280S4
0900-503-4 DV280M4
1100-503-4 D315S4
1320-503-4 D315M4
1600-503-4 DRS315M4
2000-503-4 DRS315L4
2500-503-4 DRS315L4

Unidades de 230 V

®

0015-2A3-4 DT90L4
0022-2A3-4 DVv100M4
0037-2A3-4 Dv112M4
0055-2A3-4 DV132S4
0075-2A3-4 DVv132M4
0110-203-4 DV160M4
0150-203-4 DV160L4
0220-203-4 Dv180L4
0300-203-4 DVv200L4
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Trabajos previos y material necesario @

5.1.5 Aplicaciones de elevacion

s

A PELIGRO!

Peligro de muerte por la caida del mecanismo de elevacién.
Lesiones graves o fatales.

El MOVIDRIVE® MDX60B/61B no puede ser empleado en aplicaciones de elevacion
como dispositivo de seguridad. Utilice como dispositivos de seguridad sistemas de
vigilancia o dispositivos mecanicos de proteccion.

5.2 Trabajos previos y material necesario

» Compruebe la instalacion.

A PELIGRO!

Peligro de aplastamiento por el arranque accidental del motor.
Lesiones graves o fatales.

» Evite que el motor se ponga en marcha de forma involuntaria, por ejemplo,
desconectando el bornero X13.

» En funcién de la aplicacion deberan preverse medidas de seguridad adicionales
para evitar todo tipo de peligro a personas o a la unidad.

* Enlapuestaen marchacon la consola de programacion DBG60B:
Enchufe el conector de la consola de programacién DBG60B en el zécalo XT.
* Enelcaso de la puesta en marchacon PCy MOVITOOLS® Motion Studio:

Conecte un adaptador de interfaces (p. €j. USB11A) en el z6calo XT y conéctelo con un
cable de interface (RS232) al PC. Instale e inicie MOVITOOLS® MotionStudio en el PC.

» Conecte la alimentacion de red y, si fuese preciso, la alimentacion de 24 Vc.
« Compruebe el correcto ajuste de los parametros por defecto (p. €j. ajuste de fabrica).
» Compruebe la asignacion de bornas ajustada (— P60_/ P61 ).

NOTA

Al poner en marcha el aparato, se modifica de forma automética un grupo de
valores de parametros. Los parametros afectados se indican en la descripcién de
parametros P700 "Modos de funcionamiento”. La descripcion de pardmetros se
encuentra en el manual del sistema de MOVIDRIVE® MDX60/61B, capitulo
"Pardmetros".

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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©

5.3 Puesta en marcha con la consola de programacion DBG60B
5.3.1 Informacién general

Datos necesarios

La puesta en marcha con la consola de programacién DBG60B es posible
Unicamente en los modos de funcionamiento VFC. La puesta en marcha de los
modos de funcionamiento CFC y SERVO solo es posible con el software de control
MOVITOOLS® MotionStudio.

Para la puesta en marcha satisfactoria se precisan los siguientes datos:
» Tipo de motor (motor SEW o0 motor no SEW)
» Datos del motor

— Tension nominal y frecuencia nominal

— adicionalmente para motores no SEW: corriente nominal, potencia nominal,
factor de potencia cos ¢ y velocidad nominal.

» Tensiéon nominal de red

Para la puesta en marcha del regulador de velocidad se requiere adicionalmente:
» Tipo de encoder y nimero de impulsos del encoder:

Parametros de puesta en marcha
Tipo de encoder SEW . NGmero de impulsos del
Tipo de encoder
encoder
AKOH HIPERFACE® 128
AS1H, ES1H, AV1H, AF1H HIPERFACE® 1024
ES1S, ES2S, EV1S, EH1S ENCODER SEN-COS 1024
Egi?i)Egé;’FEVé\s’lEH1I§H1T1) TTL INCREMEN ENCODER TTL 1024

1) Los encoders de 5V TTL tipo ES1T, ES2T, EVIT y EHIT deben conectarse a través de la opcion
DWI11A (— cap. Instalacion).

» Datos del motor
— Motor SEW: con o sin freno, y con o sin ventilador pesado (ventilador Z)
— Motores no SEW: Momento de inercia del motor, freno y ventilador

* Rigidez del sistema en lazo cerrado (ajuste de fabrica = 1; coincide con la mayoria
de las aplicaciones)

Si el accionamiento muestra una tendencia a vibrar — ajuste < 1
Tiempo de estabilizacién demasiado largo — ajuste > 1
Margen de ajuste recomendado: 0,90 — 1 — 1,10 (ajuste de fabrica = 1)

+ Momento de inercia de la carga (reductor + maquina accionada) calculado para el
eje del motor.

e Tiempo para la rampa mas corta exigida.

INDICACIONES

e Tras la finalizacion de la puesta en marcha, active el control del encoder
(P504 = "ON"). Asi se controlan el funcionamiento y la alimentacion de tension del
encoder.

* Un encoder Hiperface® es vigilado siempre, independientemente del ajuste del
parametro P504. jEl control del encoder no es una funcion de seguridad!
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5.3.2 Seleccionar el idioma deseado

En la figura siguiente estan representadas las teclas necesarias para la seleccién del
idioma deseado.

[4]

1809425035

[1] Tecla Sube un punto de menu

[2] Tecla Confirma la entrada

[3] Tecla Baja un punto de menu

[4] Tecla (@  Aparece una lista de los idiomas disponibles.

Al encenderlo por primera vez o después de activar el estado de entrega de la DBG60B
aparece en el display durante un segundo el siguiente texto:

SEW
EURODRIVE

A continuacién, aparece en el display el simbolo para la seleccion del idioma.

&

Proceda de la siguiente forma para seleccionar el idioma deseado:

1810055819

* Pulse latecla [@]. En el display aparece una lista de los idiomas disponibles.
+ Elija pulsando las teclas (1) / (1] el idioma deseado.

« Confirme la seleccién del idioma con la tecla (2. En el display aparece la pantalla
inicial en el idioma seleccionado.
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5.3.3 Puesta en marcha

En la figura siguiente estan representadas las teclas necesarias para la puesta en
marcha.

1810058891

[1] Tecla Sube un punto de menu

[2] Tecla Confirma la entrada

[3] Tecla () Activar el menu contextual

[4] Tecla Baja un punto de menu

[5] Tecla Cambio de menu, modo de visualizacion <« modo de edicidn
[6] Tecla Interrupcion o finalizacién de la puesta en marcha

5.3.4 Secuencia de puesta en marcha

1. Aplique sefial "0" a la borna X13:1 (DIZ@ "/BLOQUEO DE 0.00rpm
REGULADOR"), p. €j. retirando el bornero X13. 0.000Amp

BLOQUEO REGULADOR

2. Active el menu contextual pulsando la tecla @
VISUALIZ. BASE

MODO PARAMETROS

MODO VARIABLES
3. Desplacese hacia abajo con la tecla hasta seleccionar el MODO MANUAL
punto de menu "PUESTA EN MARCHA". PUESTA EN MARCHA
COPIAR A DBG

COPIAR A MDX
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4. Pulse la tecla para iniciar la puesta en marcha.

Aparece el primer parametro. La consola de programacion se

encuentra en el modo de visualizacién, que se reconoce por

el cursor intermitente debajo del nimero de parametro.

e Cambie con la tecla al modo de edicion. El cursor
intermitente desaparece.

« Seleccione con latecla (1) olatecla (1) "JUEGO PARAM.
1" 0 "JUEGO PARAM. 2".

. Confirme la seleccion con la tecla ().

* Vuelva con la tecla al modo de visualizacion.
El cursor intermitente aparece de nuevo.

» Seleccione con la tecla (1) el parametro siguiente.

. Ajuste si se trata de un motor individual o de un
accionamiento en grupo. Seleccione con la tecla
el parametro siguiente.

. Active el modo de funcionamiento deseado. Seleccione con la
tecla (4) el parametro siguiente.

. Ajuste si se debe evaluar un encoder. Seleccione con la tecla
el parametro siguiente.

. Active el modo de funcionamiento deseado. Seleccione con la
tecla (1) el parametro siguiente.

. Elija el tipo de motor. En el caso de que estuviera conectado
un motor SEW de 2 6 4 polos, seleccione el motor adecuado
de la lista de seleccién. En el caso de que estuviera
conectado un motor no SEW o un motor SEW con mas de

4 polos, seleccione "MOTOR NO SEW" de la lista de
seleccion.

Seleccione con la tecla el parametro siguiente.
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PREPARANDO
PUESTA EN MARCHA

CO0*PUESTA EN
MARCHA

JUEGO PARAM. 1
JUEGO PARAM. 2

C22*MOTORES

MOTOR INDIVIDUAL
CODIGO
IDENTIFICATIVO
MOTORES

C26*MODO
FUNCIONAM.1

ESTANDAR U/F
VFC

C29*encoder

NO
Si

C36*MODO DE FUNC

REGUL. VELOCIDAD
ELEVADOR

C02*TIPO MOTOR 1
DT71D2
DT71D4
DT80K2

C02*TIPO MOTOR 1

MOTOR NO SEW
DT63K4/DR63S4
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10.

11.

12.

12.

13.

14.

15.

Introduzca la tensién nominal del motor para el tipo de
conexion seleccionado de acuerdo con la placa de
caracteristicas del motor.

Ejemplo: Placa de caracteristicas 230 A / 400.. 50 Hz
Conexion L — introduzca "400 V".

Conexiéon A frecuencia base 50 Hz — Introduzca "230 V".
Conexion Afrecuencia base 87 Hz — introduzca 230 V;
no obstante, tras la puesta en marcha primero ajuste el
parametro P302 "VELOCIDAD MAXIMA 1" al valor para
87 Hz y, a continuacion, inicie el accionamiento.

Ejemplo: Placa de caracteristicas 400 A/690.. 50 Hz
Sdélo es posible la conexion A— introduzca "400 V".
No es posible una conexion ..

Seleccione con la tecla el parametro siguiente.

Introduzca la frecuencia nominal indicada en la placa de
caracteristicas del motor.

Ejemplo: 230 A/400.\ 50 Hz

Introduzca "50 Hz" en las conexiones Ly A.

Seleccione con la tecla el parametro siguiente.

EN MOTORES SEW

Los valores para motores SEW de 2 y 4 polos estan
almacenados por lo que no es necesario introducirlos.

EN MOTORES NO SEW

Introduzca los siguientes datos de la placa de caracteristicas

del motor:

e C10* corriente nominal del motor, obsérvese el tipo de
conexion (X o A).

e C11* Potencia nhominal del motor

e C12* Factor de potencia cos ¢

e C13* Velocidad nominal del motor

Introduzca la tensién nominal de la red (CO5* para un motor
SEW, C14* para motores no SEW).

Si no esta conectada una TF/TH a X10:1/2 6 X15 — ajuste
"SIN RESPUESTA". Si esta conectada una TF/TH ajuste la
respuesta al fallo deseada. Con el fin de seleccionar el
sensor, tiene que ajustar después de la puesta en marcha
P530 Tipo de sensor 1.

Inicie el célculo de los datos de puesta en marcha con "Si". El
proceso dura unos segundos.
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COo3* v
TENS.NOM.MOT.1
400.000
co4* Hz
FREC.NOM.MOT.1
50.000
CO5* v
TENSIO.NOM.RED
400.000
835 RES.SOND.
TERM.TF

SIN RESPUESTA
MOSTRAR FALLO

C06*CALCULAR

NO
Si
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16.

16.

17.

18.

19.

20.

EN MOTORES SEW

Se lleva a cabo el célculo. Una vez llevado a cabo el calculo
se pasa automaticamente al siguiente punto de mend.

EN MOTORES NO SEW

En los motores que no son SEW es necesario un proceso de

medicion para realizar el calculo:

* Apligue, tras la solicitud correspondiente, una sefial "1" a
la borna X13:1 (DIZ@ "/BLOQUEO DEL REGULADOR").

* Una vez llevada a cabo el proceso de medicion, aplique
nuevamente sefial "0" a la borna X13:1.

* Una vez llevado a cabo el calculo se pasa
automaticamente al siguiente punto de mend.

Ponga "GUARDAR" a "Si". Los datos (parametros del motor)
se copian en la memoria permanente del MOVIDRIVE®.

La puesta en marcha ha finalizado. Retorne al menu
contextual con la tecla 5.

Desplacese hacia abajo con la tecla hasta seleccionar el
punto de menud "SALIR".

Confirme con la tecla (2. Aparece la pantalla inicial.

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B

CO06*GUARDAR

NO
Si

PUESTA EN MARCHA
COPIANDO
DATOS...

MODO MANUAL
PUESTA EN MARCHA
COPIAR A DBG
COPIAR A MDX

NOMBRE
SALIR

VISUALIZ. BASE

0.00rpm
0.000Amp
BLOQUEO REGULAD.
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5.3.5 Puesta en marcha del regulador de velocidad

Primero se realiza la puesta en marcha sin regulador de velocidad (— Apartado

"Secuencia de la puesta en marcha, pasos 1 a 17").

Importante: Ajuste en "Si" la evaluacion de encoder.

=

Inicie la puesta en marcha de la regulacion de velocidad con
||SI’||.

2. Se visualiza el modo de funcionamiento seleccionado. Si el
ajuste es correcto, pase al siguiente punto del menu.

3. Seleccione el tipo de encoder correcto.

4. Ajuste el numero de impulsos del encoder correcto.

EN MOTORES SEW
5. Introduzca si el motor dispone de freno.

6. Ajuste la rigidez del lazo cerrado del sistema.
Si el accionamiento muestra una tendencia a vibrar
— ajuste < 1
Tiempo de estabilizacion demasiado largo — ajuste > 1
Margen de ajuste recomendado: 0,90 -1 - 1,10

7. Introduzca si el motor dispone de un ventilador pesado
(ventilador Z).

C29*encoder

NO
Si

¢ 09*REGULACION-n?

NO
Si

COO*PUESTA EN
MARCHA

JUEGO PARAM. 2
VFC-n-CTRL

C15*TIPO ENCODER
ENCOD. TTL INCR.
ENCODER SEN/COS
RESERVADO

C16*RESOLUC.ENC.
512 Inc

1024 Inc

2048 Inc

C17*FRENO

SIN
CON

c18*
RIGIDEZ
1.000

C19*VENTILADOR Z

SIN
CON
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

EN MOTORES NO SEW
Introduzca el momento de inercia del motor.

Ajuste la rigidez del lazo cerrado del sistema.

Si el accionamiento muestra una tendencia a vibrar — ajuste
<1

Tiempo de estabilizacion demasiado largo — ajuste > 1
Margen de ajuste recomendado: 0,90 -1 - 1,10

Introduzca el momento de inercia del freno y del ventilador.

Introduzca el momento de inercia de la carga (reductor +
magquina accionada) calculado para el eje del motor.

Introduzca el tiempo deseado para la rampa mas corta.

Inicie el célculo de los datos de puesta en marcha con "Si". El
proceso dura unos segundos.

Se lleva a cabo el calculo. Una vez finalizado el célculo se
pasa automaticamente al siguiente punto de mend.

Ponga "GUARDAR" a "Si". Los datos (parametros del motor)
se copian en la memoria permanente del MOVIDRIVE®.

La puesta en marcha ha finalizado. Retorne al menu
contextual con la tecla

El .
—

Desplacese hacia abajo con la tecla hasta seleccionar el
punto de menu "SALIR".

Confirme con la tecla . Aparece la pantalla inicial.
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DOO*

JO DEL MOTOR
4.600

cis*

RIGIDEZ
1.000

DOO*

J FRENO+VENTILADOR
1.000

C20* 10e—4kgm?

INERCIA DE CARGA
0.200

C21*s

RAMPA MINIMA
0.100

CO6*CALCULAR

NO

Si

CO6*GUARDAR

NO

Si

PUESTA EN MARCHA
COPIANDO
DATOS...

MODO MANUAL
PUESTA EN MARCHA
COPIAR A DBG
COPIAR A MDX

NOMBRE
SALIR

VISUALIZ. BASE

0.00rpm
0.000Amp

BLOQUEO
REGULADOR

@7
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 Una vez finalizada la puesta en marcha, copie el juego de pardmetros del
MOVIDRIVE® a la consola de programacién DBG60B. Tiene dos posibilidades para
hacerlo:

— Active en el men( contextual el punto de mena "COPIAR A DBG". Confirme con
la tecla (%). El juego de parametros se copia del MOVIDRIVE® al DBG60B.

— Active en el menlU contextual el punto de mend "MODO PARAMETRO".
Seleccione el parametro P807 "MDX — DBG". El juego de parametros se copia
del MOVIDRIVE® al DBG60B.

» Ahora es posible transmitir a otros aparatos MOVIDRIVE® el juego de parametros
por medio de la DBG60B. Enchufe la consola de programacion DBG60B al otro
variador. Tiene las siguientes posibilidades para copiar el juego de pardmetro de la
DBG60B a otros variadores:

— Seleccione en el menu contextual del nuevo variador el punto de menud "COPIAR
A MDX" y confirme con la tecla (%. El juego de parametros se copia de la
DBG60B al MOVIDRIVE®.

— Active en el menlU contextual el punto de mend "MODO PARAMETRO".
Seleccione el parametro P806 "DBG — MDX". El juego de parametros se copia
de la DBG60B al MOVIDRIVE®.

A iPELIGRO!

Ajustes de parametros erroneos debido a registros de datos inapropiados.
Lesiones graves o fatales.
Cerciorese de que el registro de datos copiado es compatible con la aplicacion.

» Introduzca en la lista de parametros (— pagina 106) los ajustes de parametros que
difieran de los ajustes de fabrica.

» Para motores no SEW, ajuste el tiempo correcto de activacion del freno (P732 /
P735).

e Para arrancar el motor observe las indicaciones del capitulo "Arranque del motor"
(— pagina 102).

» En el caso del tipo de conexién A y frecuencia base a 87 Hz ajuste el parametro
P302/312 "Velocidad maxima 1/2" al valor 87 Hz.

* Enlos encoders TTL y sen/cos active la vigilancia de encoder (P504 = "ON"). La
vigilancia del encoder no es una funcion de seguridad.
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5.3.6 Ajustar parametros
Proceda siguiendo estos pasos para ajustar parametros:

« Active el ment contextual con la tecla (). Seleccione en el meni contextual el punto
de meni "MODO PARAMETROS". Confirme la seleccién con la tecla (%). La consola
de programacion se encuentra en el modo de parametros, que se reconoce por el
cursor intermitente debajo del nimero de parametro.

« Cambie con la tecla (}) al modo de edicién. El cursor intermitente desaparece.

e Con la tecla o la tecla puede seleccionar o ajustar el valor de parametro
adecuado.

« Confirme la seleccién o el ajuste con la tecla ().

« Vuelva al modo de parametros con la tecla (}). El cursor intermitente aparece de
nuevo.

» Seleccione con la tecla (1] el parametro siguiente.
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5.4 Funcionamiento de MOVITOOLS® MotionStudio
5.4.1 Acercade MOVITOOLS® MotionStudio

Tareas

Establecer
comunicacion con
las unidades

Ejecutar funciones
con las unidades

El paquete de software le ofrece continuidad en la ejecucion de las siguientes tareas:
» Establecer comunicacion con las unidades
» Ejecutar funciones con las unidades

Para la comunicacién con las unidades esta integrado el SEW Communication Server
en el paquete de software MOVITOOLS® MotionStudio.

Con el SEW Communication Server usted prepara los canales de comunicacion. Una
vez preparados, las unidades comunican con ayuda de sus opciones de comunicacion
a través de estos canales de comunicacion. Puede operar simultaneamente como
méaximo 4 canales de comunicacion.

MOVITOOLS® MotionStudio soporta los siguientes tipos de canales de comunicacion:
e En serie (RS-485) a través de adaptador de interfaces

» Bus de sistema (SBus) a través de adaptador de interfaces

» Ethernet

» EtherCAT

» Bus de campo (PROFIBUS DP/DP-V1)

» Tool Calling Interface

En funcién de la unidad y sus opciones de comunicacion estan disponibles distintos
canales.

El paquete de software le ofrece continuidad en la ejecucion de las siguientes
funciones:

» Parametrizacion (por ejemplo en el arbol de pardmetros de la unidad)
» Puesta en marcha

e Visualizacién y diagnéstico

» Programacién

Para ejecutar las funciones con las unidades estan integrados en el paquete de
software MOVITOOLS® MotionStudio los siguientes componentes basicos:

* MotionStudio
+ MOVITOOLS®

Todas las funciones corresponden con herramientas. MOVITOOLS® MotionStudio
ofrece para cada tipo de unidad las herramientas adecuadas.
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Funcionamiento de MOVITOOLS® MotionStudio @

Asistencia técnica SEW-EURODRIVE le ofrece una linea de servicio de asistencia las 24h.

Marque el namero +49 0 18 05 y a continuacion introduzca la palabra
SEWHELP mediante las teclas de su teléfono. También puede marcar el nimero
+49 018 05— 7 39 43 57.

Ayuda online Tras la instalacion, tiene a su disposicion los siguientes tipos de ayuda:

e Una vez iniciado el software, tiene a su disposicion esta documentacion en la
ventana de ayuda.

Si no desea ver la ventana de ayuda al iniciar el software, desactive la casilla
"Activar" del punto de menu [Configuracion] / [Opciones] / [Ayuda].

Si desea ver la ventana de ayuda al iniciar el software, active la casilla "Activar" del
punto de menu [Configuracion] / [Opciones] / [Ayudal.

e« En aquellos campos donde deba realizar entradas, dispondra de un menu
contextual. Por ejemplo, pulsando la tecla <F1> se le muestran los rangos de valores
de los parametros de la unidad.
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5.4.2 Primeros pasos
Iniciar el softwarey  Para iniciar MOVITOOLS® MotionStudio y crear un proyecto, proceda del siguiente
crear un proyecto modo:

1. Inicie MOVITOOLS® MotionStudio desde el ment de inicio de Windows en el
siguiente punto de menu:

[Start] / [Programs] / [SEW] / [MOVITOOLS-MotionStudio] /
[MOVITOOLS-MotionStudio]

2. Cree un proyecto con nhombre y ubicacion.

Establecer Para establecer con MOVITOOLS® MotionStudio una comunicacion y escanear su red,
comunicacién y proceda del siguiente modo:
escanear la red 1. Prepare el canal de comunicacién para comunicar con sus unidades.

Encontrara indicaciones detalladas sobre la configuracibn de un canal de
comunicacion en el apartado del tipo de comunicacién correspondiente.

2. Examine su red (examen de unidades). Pulse para este fin el botén [Start network
scan] [1] en la barra de herramientas.

NeE-H 8 : - 4 M | [#Scan
[1]
1132720523
1. Seleccione la unidad que desee configurar.
2. Abra el menu contextual, haciendo un clic con el boton derecho del ratén.

Como resultado podra ver herramientas especificas de la unidad para ejecutar
funciones con las unidades.

Puesta en marcha Para poner en marcha (online) unidades, proceda del siguiente modo:
(online) de 1. Cambie a la vista de red.

unidades . ; . . .
2. Haga clic en el simbolo "Cambiar al modo online" [1] en la barra de herramientas.

DE-EH B } = & M | [+5can

(1]
1184030219
[1] Simbolo "Cambiar al modo online"

3. Seleccione la unidad que desee poner en marcha.
4. Abra el menu contextual y seleccione el comando [Startup] / [Startup]
Se abre el asistente de puesta en marcha.

5. Siga las instrucciones del asistente para la puesta en marcha y a continuacion
cargue los datos de la puesta en marcha a su unidad.
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Puesta en marcha  Tenga en cuenta durante la puesta en marcha de un encoder de motor HTL con

de encoders de MOVIDRIVE® MDX61B las siguientes indicaciones:
motor HTL }
SEW-mator type L EEC, MEMA, RN, I, OF, 16 x|
Pocor type JoTacss x|
Motor rated voltmgs 1 ¥1 |20
Bocar caped frequemay 4 [Hzl  [50
Aains reced volteges i S T
ZR0 mncocder Eypa BiH-5Ew EMOIDE N - (1]
Encoder type [icRENCODER TTL =] (2]
Encader iocreme=nce - [Incfce=v] |1I12'v|- d [3]
935 Response- TF 5enRacT INO RESFTHSE H
5a0 E=psmor cipes L II"II:I‘S-EH‘.-IIH ﬂ
£ Dumck | Washai 2 I Bhhischen
1810081419

Figura 23: Ajustes durante la puesta en marcha de un motor con encoder de motor HTL

[1] Lita de seleccion "Tipo de encoder SEW"
[2] Lita de seleccién "Tipo de encoder"
[3] Lista de seleccion "NUumero de impulsos del encoder"”

» Seleccione la entrada "Non-SEW encoder" en la lista de seleccion "tipo de encoder
SEW" [1].

» Seleccione la entrada "INCR. ENCODER TTL" en la lista de seleccion "Tipo de
encoder” [2].

» Enlalista de seleccion "nimero de impulsos del encoder" [3], seleccione el nimero
de impulsos del encoder impreso en el encoder de motor HTL (1.024 en los
encoders HTL de SEW).
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5.5 Arranque del motor
5.5.1 Especificacién de las consignas analdgicas

La siguiente tabla muestra qué sefales deben aplicarse en las bornas X11:2 (All) y
X13:1 — X13:6 (DIgD — DIZ5) en la seleccion de la consigna "UNIPOL./CONSIGNA
FIJA" (P100) para que el accionamiento funcione con entrada analégica de consignas.

X11:2 (AI11) (éllgg) (>é>1|2;12) (>é>1|2;23) X13:4 (DIZ3) X13:5 X13:6
Funcién Entrada Habilitacion/ (D124) (DI25)
- /Bloqueo Dcha./ lzda./
analdgicanl Parada nll/n21 nl2/n22
regulador Parada Parada
Bloqueo del regulador X "o" X X X 0 0
Parada X "1 X X "0" 0 0
Habilitacién y parada X "1 "0" "0" "1 0 0
Dcha. con 50% Ny, ax 5V "1 "1 "0" "1 0 0
Dcha. con np,ax 0V "1 "1 "0" "1 0 0
Izda.con 50% N, s 5V "1 "0" "1 "1 0 0
Izda.con Ny ax 0V "1 "0" "1 "1 0 0
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Arranque del motor @

5.5.2 Diagrama de movimiento

El siguiente diagrama de movimiento muestra a modo de ejemplo cémo, con el modo
de conexion de las bornas X13:1 — X13:4 y las consignas analégicas, se arranca el
motor. La salida binaria X10:3 /DB@@ "/Freno" se utiliza para conectar el contactor de
freno K12.

nwan

Entrada DIZQD
/Bloqueo regulador

ngn
g o
Entrada DI@1
Dcha./Parada
g
-
Entrada DI@2
Izda./Parada
g

Entrada DIZ3 "1"7
Habilitacién/Parada

ug"
wgo -
Salida DB@@
/Freno
"o
10V 7
Entrada analégica
ni (Al11) ]
ov : : : ; i i ? ?
n [r.p.m.] A t11 a¢el. Dcha
. N 7| /—\ :
Velocidad t11 decel. Dchai.
t11 acel. Dcha. :
50 % nméx 1 t11 acel. Dcha. t11 decél. Dcha.
n NminT
arranque-parada | H
o L
T t11 acel. Iz;& Rampa parada t13
50% N . 7 1
N nax ”
1810131851
NOTA
Si existe un blogueo del regulador (DIZQ = "0"), el motor no recibe suministro de
° corriente. En ese caso, un motor sin freno se detiene por inercia.
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5.5.3 Consignas fijas

La siguiente tabla muestra qué sefiales deben aplicarse en las bornas X13:1 — X13:6
(DIZD — DIZ5) en la seleccidn de la consigna "UNIPOL./CONSIGNA FIJA" (P100) para
gue el accionamiento funcione con consignas fijas.

Funcién Xl/gﬁ) (Bg@ X13:2 (DIg1) X13:3 (DIg2) X13:4 (DIg3) X13:5 (DIg4) X13:6 (DID5)
4 Dcha./Parada Izda./Parada Habilitacién/Parada nll/n21 n12/n22

regulador

Bloqueo del upyn

regulador 0 X X X X X

Parada "1 X X "o X X

Habilitacion y 1 0 0 nn X X

parada

Giro derechacon nA

n11 1 1 0 1 1 0

Giro derechacon nAn

n12 1 1 0 1 0 1

Giro derechacon wyn wan ey wan wan wqn

n13 1 1 0 1 1 1

Giro izquierda 1 0 1 np 1 0

con nll
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5.5.4 Diagrama de movimiento

El siguiente diagrama de movimiento muestra a modo de ejemplo cémo se arranca el
accionamiento con el modo de conexion de las bornas X13:1 — X13:6 y las consignas
fijas internas. La salida binaria X10:3 /DB@@ "/Freno" se utiliza para conectar el
contactor de freno K12.

Entrada DIZQ

/Bloqueo regulador
g
o

Entrada DIg1
Dcha./Parada

g
.

Entrada DIg2
Izda./Parada

"o"

Entrada DI@3 1']
Habilitacion/Parada

g

Entrada DIg4
nll/n21

"o"
.

Entrada DIg5
nl2/n22
g

.

Salida DB@@
/Freno

"o"

n [r.p.m]
YR

t11 :acel. Dcha.
n12 4 : : Potll acFI. Dcha.: p

Velocidad ; ;
t11 clecel. Dcha.

ni1 4 t11 acel.iDcha.
o]

-n11 ]

-n12 -

t11 acel. Izda. Ramga parada t13
-n13 - : :

1810136203

NOTA

Si existe un bloqueo del regulador (DIZ@ = "0"), el motor no recibe suministro de
° corriente. En ese caso, un motor sin freno se detiene por inercia.
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Funcionamiento manual

Con la funcién de funcionamiento manual, el variador se acciona a través de la consola
de programacion DBG60B (menl contextual — Funcionamiento manual). Durante el
funcionamiento manual, el display de 7 segmentos del equipo muestra "H".

De este modo las entradas binarias, exceptuando X13:1 (DIgQ "/Bloqueo de
regulador"), son ineficaces durante el funcionamiento manual. La entrada binaria X13:1
(DI@@ "/Bloqueo de regulador") debera recibir una sefial "1" para que el accionamiento
pueda arrancar en funcionamiento manual. Con X13:1 ="0" también es posible detener
el accionamiento en funcionamiento manual.

El sentido de giro no se determina por las entradas binarias "Dcha./Parada"”
o0 "lzda/Parada” sino mediante la seleccidon del sentido de giro a través de la consola de
programacion DBG60B. Introduzca para este fin la velocidad deseada y con la tecla de
signo (+/-) el sentido de giro deseado (+ & Dcha/— A lzda).

El funcionamiento manual permanece activado también tras la desconexién y la
conexion de red, aunque en estos casos el convertidor quedara bloqueado. Con la tecla
"Run" activa la habilitacion y el arranque con ny,;, en el sentido de giro seleccionado.
Con las teclas 1y | y el teclado humérico puede aumentar o reducir la velocidad.

NOTA

Una vez finalizado el funcionamiento manual, las sefiales en las entradas binaria
vuelven a ser eficaces inmediatamente. La entrada binaria X13:1 (DI@@) /Blogueo de
regulador no tendra que conectarse "1"-"0"-"1". El accionamiento puede arrancarse de
acuerdo a las sefales en las entradas binarias y a las fuentes de los valores de
consigna.

A PELIGRO!

Peligro de aplastamiento por el arranque accidental del motor.
Lesiones graves o fatales.

» Evite que el motor se ponga en marcha de forma involuntaria, por ejemplo,
desconectando el bornero X13.

» En funcién de la aplicaciéon deberan preverse medidas de seguridad adicionales
para evitar todo tipo de peligro a personas o a la unidad.

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Puesta en marcha (‘@ 5

Arranque del motor @

5.5.6 Puestaen marchaen el modo de funcionamiento "VFC & Reconexién en marcha"

En el modo de funcionamiento "VFC & Reconexion en marcha" el pardmetro P320
Ajuste automéatico esta desactivado. Para la correcta ejecucion de la funciéon de
reconexion en marcha, la resistencia del estator (P322 compensacion IXR 1) debe estar
ajustada correctamente.

NOTA

La ejecucion correcta de la funcion de reconexion en marcha ha sido comprobada
® debido a los datos de motor exactos s6lo con motores SEW. Para los motores no SEW
] no se puede garantizar una reconexién en marcha fiable.

Tenga en cuenta durante la puesta en marcha de unmotor SEW con DBG60B
0 MOVITOOLS® MotionStudio:

El valor de la resistencia del estator (P322 Compensacion IxR 1) esta ajustado al valor
correspondiente a un motor SEW que se encuentre a la temperatura de servicio
(temperatura de devanado 80 °C). Si se realiza la reconexién con un motor frio, debe
reducir el valor de la resistencia del estator (P322 compensacion IXR 1) en un 0,34 %
por grado centigrado.

Tenga en cuenta durante la puesta en marcha de un motor no SEW con DBG60B o
MOVITOOLS® MotionStudio:

Mida la resistencia del estator (P322 Compensacion IxR 1) durante la puesta en
marcha. Para ello proceda tal y como se indica a continuacion:

1. Ponga el motor en marcha en el modo de funcionamiento "VFC".
2. Dé la habilitacién al motor parado.

3. Anote o memorice para el paso 6 el valor de P322 Compensacion IxR 1
(Resistencia del estator).

4. Active el modo de funcionamiento "VFC & Reconexién en marcha".
5. Ajuste P320 "Ajuste automatico 1" en "OFF".

6. Introduzca en P322 Compensacion IxR 1 (Resistencia del estator) el valor anotado
en el paso 3.
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5.6 Listade pardmetros completa
5.6.1 Indicaciones generales
* Los parametros del menu abreviado se identifican con "\" (= indicacion en el teclado
DBG60B).

» El ajuste de fabrica del parametro se indica en negrita.
Par. | Nombre ‘ Rango de valores Par. Nombre ‘ Rango de valores
VALORES DE VISUALIZACION 04_ Entradas binarias opcionales
00_ Valores de proceso 040 Entrada binaria DI1J
000 Velocidad -6.100 — 0 — 6.100 r.p.m. 041 Entrada binaria DI11
\001 | Indicacion de usuario "Texto" 042 Entrada binaria DI12
002 Frecuencia 0 - 600 Hz 043 Entrada binaria DI13
003 | Posicion real 0-2%11nc 044  Entrada binaria DI14 No en DBGE0B
004 Corriente de salida 0-250% Iy 045 Entrada binaria DI15
005 Corriente activa -250 - 0 — 250 % Iy 046 Entrada binaria DI16
\006 | Utilizacién del motor 1 0 - 200 % 047 Entrada binaria DI17
007 Utilizacién del motor 2 0-200 % \048 | Estado entradas binarias DI1g — DI17
008 I]etgfriggd?g circuito 0-1000V 05_ | Salidas binarias de la unidad
009 Corriente de salida A 050 Salida binaria DB@@ /FRENO
01_ Indicadores de estado 051 Salida binaria DO@1
010 . Estado del convertidor 052 Salida binaria DO@2
011 Estado de funcionamiento 053 Salida binaria DOJ3 No en DBG60B
012 Estado de error 054 Salida binaria DO@4
013 . Juego de parametros actual | 1/2 055 Salida binaria DO@5
014 Temperatura del radiador -20—-0-100°C \059 | Estado salidas binarias DB@@, DOJ1 — DOJ5
015 Horas de funcionamiento h 06_ Salidas binarias opcionales
016 . Horas habilitado h 060 Salida binaria DO1J
017 Energia eléctrica kWh 061 Salida binaria DO11
018 Utilizacion KTY 1 0-200 % 062 Salida binaria DO12
019 . Utilizaciéon KTY 2 0-200 % 063 Salida binaria DO13
02_ | Consignas analdgicas 064  Salida binaria DO14 No en DBG60B
020 Entrada analogica All -10-0-10V 065 Salida binaria DO15
021 . Entrada analégica Al2 -10-0-10V 066 Salida binaria DO16
022  Limitacion externa de 0-100 % 067  Salida binaria DO17
03_ Entradas binarias de la unidad béasica \068 | Estado salidas binarias DO1@ — DO17
030 Entrada binaria DI@@ /BLOQUEO REGULADOR 07_ Datos de la unidad
031 . Entrada binaria DIZ1 070 Tipo de unidad
032 Entrada binaria DI@2 071 Corriente nominal de salida
033 Entrada binaria DI@3 072 Opcién 1 z6calo de encoder
034 Entrada binaria DIg4 No en DBG60B 073 CO;nC]E)S 2 z6calo de bus de
035 Entrada binaria DIZ5 074 Opcidn 3 zécalo para expansion
036 . Entrada binaria DIZ6 076 Firmware unidad basica
037 Entrada binaria DI&7 077 Versién DBG Sélo en DBG60B
\039 | Estado entradas binarias DIZ@ — DI@7 078 Funcién tecnolégica

079 Version del equipo Eestt:irc])(ljéag;ica
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. Velocidad de transmisién en
08_ Memoria de fallos 092 baudios de bus de campo
\080 | Fallot-0 093 Direccion de bus de campo
081 Fallo t-1 094 Consigna PO1
082 Fallo t-2 095 Consigna PO2
083 Fallo t-3 096 Consigna PO3
084 Fallo t-4 097 Valor real PI1
09_ Diagnéstico de bus 098 Valor real P12
090 Configuracion PD 099 Valor real PI3
091 Tipo de bus de campo
Nombre .
Par i RETED COETHD Observacion
. Par. seleccmr}ables Ajuste de fabrica
Juego de parametros 1/2
1 CONSIGNAS / GENERADORES DE RAMPA
10_ Seleccién de consigna
Unipol./Consigna fija
Bipol./Consigna fija
Unipol./Consigna fija
RS485
Bus de campo
Potenciém. motorizado
. Pot. motor.+Analog. 1
\100 Fuente de consigna Consigna fija+Analég 1
Maestro SBusl
Maestro RS485
SBus 1
Entrada de frecuencia
SBus 2
Consigna IPOS
101 Fuente de la sefial de control Bornas
102 Escalado de la frecuencia 0.1-10-65kHz
Sin respuesta
105 Respuesta a fallo de rotura de Parada inmediata/fallo
cable All Parada rapida/fallo
Parada rapida/aviso
11 Entrada analégica All
110 Factor de escala All -10--0.1/01-1-10
111 Ajuste offset All -500 — 0 — 500 mV
Ref. N-MAX
Referencia 3000 r.p.m.
. . U-Off., N-MAX
112 Al1 Modo de funcionamiento N-Off.. N-MAX
N-MAX (0 — 20 mA)
N-MAX (4 — 20 mA)
113 Offset de tensién All -10-0-10V
114 Offset velocidad All -6.000 — 0 — 6.000 r.p.m.
115 Filtro de la consigna de velocidad 0-5-100ms
0 = sin filtro
12_ Entradas analdgicas (opcionales)
Sin funcién
. . 0-10V + Consigna 1
120 Modo de funcionamiento Al2 Limitacién 1 0 — 10 V
Valor real del regulador PID
13_ Rampas de velocidad 1
\130 Rampa t11 acel. DCHA. 0-2-2.000s
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Nombre

Rango de ajuste

o ?l?ggs()eiie:;:rgi?:rsos 1/2 Ajuste de fabrica opservasion
\131 Rampa t11 decel. DCHA 0-2-2.000s
\132 Rampa t11 acel. IZDA.. 0-2-2.000s
\133 Rampa t11 decel. IZDA. 0-2-2.000s
\134 Rampa t12 ACEL.=DECEL. 0-10-2.000s
135 Rampa en S t12 0-3
\136 Rampa parada t13 0-2-20s
\137 Rampa emergencia t14 0-2-20s
138 Limitacién rampa VFC ﬁllo
139 Vigil. rampa 1 St
No

Rampas de velocidad 2
140 Rampa t21 acel. DCHA. 0-2-2.000s
141 Rampa t21 decel. DCHA 0-2-2.000s
142 Rampa t21 acel. IZDA.. 0-2-2.000s
143 Rampa t21 decel. IZDA. 0-2-2.000s
144 Rampa t22 ACEL.=DECEL. 0-10-2.000s
145 Rampa en S t22 0-3
146 Rampa parada t23 0-2-20s
147 Rampa emergencia t24 0-2-20s
149 Vigil. rampa 2 g‘lo
15 Potenciometro motorizado (juego de parametros 1y 2)
150 Rampa t3 acel.. 0,2-20-50s
151 Rampa t3 decel. 0,2-20-50s
152 Guar'dar dltima DESACTIVADO

consigna ACTIVADO
16_ Consignas fijas 1
\160 Consigna interna n11 -6.000 — 150 — 6.000 r.p.m. (% ly)
\161 Consigna interna n12 -6000 ... 750 ... 6000 r.p.m. (% Iy)
\162 Consigna interna n13 -6000 ... 1500 ... 6000 r.p.m. (% ly)
17_ Consignas fijas 2
170 Consigna interna n21 -6.000 — 150 — 6.000 r.p.m. (% Iy)
171 Consigna interna n22 -6.000 — 750 — 6.000 r.p.m. (% ly)
172 Consigna interna n23 -6.000 — 1500 — 6.000 r.p.m. (% Iy)
2 PARAMETROS DE REGULADOR
20_ Regulacién de velocidad (s6lo juego de parametros 1)
201 \C/Z;Igiitaagge de tiempo regulador de 0—10—300 ms
202 :ri?c?g;:::?é?'nede aceleracién 0-65
203 Filtro anticipacion de aceleraciéon 0-100ms
204 Filtro de valor real de la velocidad | 0—-32 ms
205 Anticipacién de carga CFC —150 % — 0 — 150 %
206 Tiempo (_je muestreo del regulador | 1 ms

de velocidad 0,5ms
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Nombre

Rango de ajuste

o ?l?ggs()elde:;:rg?::rsos 1/2 Ajuste de fabrica opservasion
207 Anticipacién de carga VFC —150 % — 0 — 150 %
21 Mantenimiento de posicion
210 S:r’;izi(giaéﬁropor. mantenimiento 0.1-05—32
22 Regulacién de funcionamiento sincrono (sé6lo juego de parametros 1)
220 Ganancia propor. (DRS) 1-10-200
221 Factor de reduccion maestro 1-3999 999 999
222 Factor de reduccion esclavo 1-3999 999 999
Modo 1
Modo 2
Modo 3
223 Selecciéon de modo mggg g
Modo 6
Modo 7
Modo 8
224 Contador de esclavo -99 999 999 —-10/10 — 99 999 999 Inc
225 Ajuste offset 1 -32767--10/10-32 767 Inc
226 Ajuste offset 2 -32.767 —-10/ 10 — 32.767 Inc
227 Ajuste offset 3 -32 767 --10/10-32 767 Inc
Solo con MOVITOOLS® MotionStudio.
228 Filtro de anticipacion (DRS) 0-100 ms En la consola de programacion
DBG60B no es visible.
23_ Funcionamiento sincrono con encoder sincrono
Desactivado
230 Encoder sincrono De la misma categoria
Cadena
231 Factor de encoder esclavo 1-1000
239 Zg&tg\;ge encoder sincrono 1-1000
233 Resolucion del encoder sincrono 128/256 /512 /1024 / 2048
234 Resolucion de encoder maestro 128 /256 /512 /1024 / 2048
24 Funcionamiento sincrono con reconexion
240 Velocidad de sincronizacién -6.000 — 1500 — 6.000 r.p.m.
241 Rampa de sincronizacién 0-2-50s
26_ Parametros del regulador de proceso
260 Modo de funcionamiento Regulador desactivado / Regulacion / Respuesta transitoria
261 Duracion del ciclo 1/5/10ms
262 Interrupcién Sin respuesta / Aproximar consigna
263 Factor K, 0-1-32,767
264 Tiempo integrativo T, 0-10- 65535 ms
265 Tiempo derivativo Ty, 0-1-30ms
266 Anticipacion -32767 — 0 - 32767
27_ Valores de entrada regulador de proceso
270 Fuente de consigna Parametro / Variable IPOS / Entr. anal6gica 1 / Entr. analdgica 2
271 Valor de consigna -32767 — 0 — 32767
272 Direccioén de consigna IPOS 0-1023
273 Constante de tiempo 0-0,01-2000s
274 Escalado de consignas -32,767 -1 - 32,767
275 Fuente de valor real Entr. analégica 1/ Entr. analégica 2 / Variable IPOS
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Lista de parametros completa

©

Nombre

Rango de ajuste

Par. Par. seleccionables Ajuste de fébrica Observacion

Juego de parametros 1/2
276 Direccién de valor real IPOS 0-1023
277 Factor de escala valor real -32.767 - 1-32.767
278 Offset valor real -32767 — 0 - 32767
279 Constante de tiempo valor real 0-500 ms
28_ Limites Regulador de proceso
280 Minimo Offset + valor real -32767 — 0 - 32767
281 Méaximo Offset + valor real —32767 — 10000 — 32767
282 Minimo salida regulador PID —-32767 — -1000 — 32767
283 Maximo salida regulador PID —32767 — 10000 — 32767
284 Salida minima regulador de -32767 — 0 — 32767

proceso
285 Salida méxima regulador de —32767 — 7500 — 32767

proceso
3 PARAMETROS DE MOTOR
30_/31_ | Limites 1/2
\300/310 | VEL.ARRANQ/PAR. 1/ 2 0-150r.p.m.
\301 /311 | Velocidad minima 1/2 0-15-6.100r.p.m.
\302 /312  Velocidad méaxima 1/2 0 —-1500 - 6.100 r.p.m.
\303/313 | Limite de corriente 1/2 0 - 150 % (BGO: 0 — 200 % ly)
304 Limite del par 0 — 150 % (BGO: 0 — 200 %)
32_/33_ | Compensacion del motor 1/ 2 (asincrono)
\320 /330 | Ajuste automatico 1/2 SEF
321/331 Boostl/2 0-100 %
322/332  Ajuste IXR 1 0-100 %
323 /333 | Tiempo premagnetizacion 1/ 2 0-2s
324334  SOmpensacion de 0-500 rp.m.
34_ Proteccion de motor

Off
340/342  Protecciéon de motor 1/ 2 ON (Asincrono)
ON (Sincrono)
341/343 | Tipo de refrigeracion 1 /2 Clejrggvfg?zteialg:.
344 Intervalo para proteccion del motor | 0,1-4—-20s
345/346 | Vigilancia I\-U 1/2 0.1-500A
35_ Sentido de giro del motor
350/351 @ Cambio de sentido de giro 1/2 8]:
36_ Puesta en marcha (s6lo disponible en la DBG60B)
iDisponible unicamente en DBG60B,
360 Puesta en marcha Si/No no en MOVITOOLS® MotionStudio/
SHELL!

4 SENALES DE REFERENCIA
40 _ Mensaje de velocidad de referencia
400 Valor de referencia de velocidad 0 - 1500 - 6000 r.p.m.
401 Histéresis 0-100 - 500 r.p.m.
402 Tiempo de retardo 0-1-9s
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Nombre

Rango de ajuste

o \I;SQgsoeldeeC;:’rZrﬁI;rsos 1/2 Ajuste de fabrica opservasen
403 Sefial = 1 si: oS :rf;f
41_ Mensaje ventana velocidad
410 Centro de la ventana 0-1.500 - 6.000 r.p.m.
411 Ancho de la ventana 0—6.000 r.p.m.
412 Tiempo de retardo 0-1-9s
413 Sefial = 1 si: EEZ:;O
42_ Comparacidn velocidad tedricalreal
420 Histéresis 0-100 - 300 r.p.m.
421 Tiempo de retardo 0-1-9s
422 Sefial = 1 si: N # Neons
N ="Ncons
43_ Mensaje de corriente de referencia
430 Umbral de corriente 0—-100 - 200 % Iy
431 Histéresis 0-5-30% Iy
432 Tiempo de retardo 0-1-9s
433 Sefial = 1 si: : i ::::
44 Sefial Imax
440 Histéresis 0-5-50% Iy
441 Tiempo de retardo 0-1-9s
442 Sefial = 1 si: 1= lmax /1 < Inax
5 FUNCIONES DE VIGILANCIA
50_ Vigilancia de velocidad
Off
500/502 | Vigilancia de velocidad 1/ 2 mggg g‘e";ga dor
Modo MOT.& GENER
501 /503 | Tiempo de retardo 1/2 0-1-10s
504 Vigilancia del encoder Motor g,o
505 Vigilancia del encoder sincrono g,o
51_ Vigilancia del funcionamiento sincrono
510 Tolerancia de posicion esclavo 10-25-32768 Inc
511 Preaviso fallo de seguimiento 50 — 99 999 999 Inc
512 Limite de fallo de seguimiento 100 — 4.000 — 99 999 999 Inc
513 E:éﬁir%(i)el\ﬁgnsaje error de 0-1-99s
514 Contador display LED 10-100-32 768 Inc
515 'Fl)'ioesrir(\:ri)é)nde retraso de aviso de 5_10—2.000 ms
516 X41 Vigilancia de encoder Si
No
517 X41 Vigilancia de nim. de impulsos | Si
No
518 X42 Vigilancia de encoder Si
No
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Nombre .
Rango de ajuste

Ajuste de fabrica QlSEERERIEL

Par. Par. seleccionables
Juego de parametros 1/2

519 X42 Vigilancia de nim. de impulsos | Si
No

52_ Vigilancia de desconexi6n de red

520 Tiempo de respuesta a caida de 0-5s

tension

521 Respuesta a caida de tension Bloqueo regulador .

Parada de emergencia
- . On

522 Vigilancia del fallo de fase off

53_ Proteccion térmica del motor
Sin sensor

530 Tipo de sensor 1 TF/TH/KTY (KTY: sélo para motores
DS/CM)
Sin sensor

531 Tipo de sensor 2 TF/TH/KTY (KTY: sélo para motores
DS/CM)

532 Fuente de temperatura del motor 1 | X10/X15

533 Fuente de temperatura del motor 2 | X10/X15

54 Vigilancias del reductor / motor

540 Reaccion oscilacion de Mostrar fallo Es posible programar las

accionamiento / aviso siguientes reacciones en caso

Reaccidn oscilacion de de fallos:
541 ’ . Parada rapida/aviso Sin respuesta ¢ Indicacion fallo «
accionamiento / fallo .
Parada inm./Fallo « Parada emerg./
fallo » Parada rapida/Fallo « Parada

Reaccion envejecimiento de

542 ; - Mostrar fallo . h :
aceite / aviso inm./aviso  Parada emerg/aviso ¢
. S Parada rapida/aviso
543 Reaccion envejecimiento de Mostrar fallo
aceite / fallo
Reaccién envejecimiento de
544 aceite / temperatura excesiva Mostrar fallo
Reaccién envejecimiento de
545 aceite / mensaje de disponibilidad Mostrar fallo
549 Reaccion desgaste de frenos Mostrar fallo
55_ Monitor de seguridad DCS
550 Estado del monitor de seguridad
DCS
551 Entradas binarias DCS 1 -8
552 Salidas binarias Valor de visualizaciéon no modificable
DCS DOO_P -DO2_M
553 Numero de serie DCS
554 CRC DCS
555 Respuesta a fallo DCS . . Es posible programar las
Parada inmediata siguientes respuestas a fallo:
556 Respuesta de alarma DCS Fallo Sin respuesta » Mostrar fallo

Encoder motor (X15)
557 Fuente de posicion real DCS Encoder externo (X14)
Encoder absoluto (X62)

56_ Limitacién de corriente motor Ex e

560 Limite de corriente motor Ex e g?f

561 Frecuencia A 0-5-60Hz
562 Limite de corriente A 0-50-150 %
563 Frecuencia B 0-10-104 Hz
564 Limite de corriente B 0-80-200 %
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Nombre

Rango de ajuste

Par. Par. seleccionables Ajuste de fabrica Observacion
Juego de parametros 1/2
565 Frecuencia C 0-25-104 Hz
566 Limite de corriente C 0-100 - 200 %
6 ASIGNACION DE BORNAS
60_ Entradas binarias de la unidad béasica
) L Asignacion fija a: /BLOQUEO
Entrada binaria DI@Q REGULADOR
600 Entrada binaria DIJ1 Dcha./Parar Es posible programar las
S siguientes funciones:
601 Entrada binaria DI@&2 Izda./Parar Sin funcién « Habilit /Parar »
602 Entrada binaria DI@3 Habilitacion/Parada Dcha./Parar « 1zda./Parar
603 Entrada binaria DI@4 n11/n21 nil/n21  n12/n22 - Conm.cons.fij. «
Conmut.Param. « Conmut. rampa ¢
604 Entrada binaria DIZ5 nl2/n22 Pot. mot. up  Pot.mot down ¢
605 Entrada binaria DI@6 Sin funcién /Fallo ext. « Reset de fallo «
/Mantenim. pos. « /Final carr.dch ¢
606 Entrada binaria DIZ7 Sin funcién /Einal carr. izd * Entrada IPOS »
61_ Entradas binarias opcionales Leva referencia « Inicio busg. ref «
610 da binari Sin f -~ libre esclavo « Mantener consigna ¢
1 Entrada binaria D119 in funcion Red On « DRS Pto. Cero e
611 Entrada binaria DI11 Sin funcién DRS inic. exclavo « DRS Aprendiz. «
612 Entrada binaria DI12 Sin funcién DRS maest parado » Vibracion / .
advertencia * Desgaste freno ¢ Envej.
613 Entrada binaria DI13 Sin funcién ac./aviso * Envej.ac/error « Envej.ac.
614 Entrada binaria DI14 Sin funcién temp.exc. « Envej.ac./listo
615 Entrada binaria DI15 Sin funcién
616 Entrada binaria DI16 Sin funcién
617 Entrada binaria DI17 Sin funcién
62_ Salidas binarias de la unidad basica
- Salida binaria DB@QJ Asignacion fija a: /Freno
620 Salida binaria DOZ1 Preparado Es posible programar las
621 salida binaria DO@2 [Fallo Siguientes sefiales:
Sin funcién « /Fallo »
622 Salida binaria DO@3 Salida IPOS Preparado ¢ Salid.Pot.On «
623 Salida binaria DO@4 Salida IPOS Campo gir. On « Freno desblog. «
Freno aplicado « Parada motor ¢
624 Salida binaria DO@5 Salida IPOS Juego param. « Veloc. referencia ¢
63_ Salidas binarias opcionales Vent. veloc. « Comp. consig. act. «
- — - - Referencia corriente « Sefial Imax- «
630 Salida binaria DO19 Sin funcién Jutilizacion motor 1 « /utilizacion
631 Salida binaria DO11 Sin funcion motor 2 + /preaviso DRS - /fallo
seguim. DRS ¢ eslavo DRS en pos ¢
632 Salida binaria DO12 Sin funcién IPOS en posicion » referencia IPOS »
633 Salida binaria DO13 Sin funcion Salida IPOS « /fallo IPOS « Reservado
* Limite corr. Ex-e « LSM conmutado ¢
634 Salida binaria DO14 Sin funcién rampa en S ¢ parada seguridad
635 Salida binaria DO15 Sin funcién
636 Salida binaria DO16 Sin funcién
637 Salida binaria DO17 Sin funcién
64_ Salidas analégicas opcionales
640 Salida analégica AO1 Velocidad actual Es posible programar las
641 Escala AO1 10-0-1-10 siguientes funciones: .
Sin funcién ¢ Entrad, rampa ¢ Consig,
642 Modo de funcionamiento AOL APAGADO /-10-+10V/0-20 mA/ velocidad ¢ Velocidad a_ctual .
4-20mA Frecuenc. actual * Corriente de
: P : : salida « Corriente activa ¢ Utilizac.
643 Salida analogica AO2 Corriente de salida unidad « Salida IPOS » Par relativo »
644 Escala AO2 -10-0-1-10 Salida IPOS 2
645 Modo de funcionamiento AO2 APAGADO/-10-+10V/0-20 mA/

4 —-20 mA
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Par i RETED COETHD Observacion
. Par. seleccmnlables Ajuste de fabrica
Juego de parametros 1/2
7__ FUNCIONES DE CONTROL
70_ Modos de funcionamiento
VFC 1
VFC1 & GRUPO
VFC1 & ELEVACION
VFC1 & DC-FRENO
VFC1 & REARRANQUE EN MARCHA
VFC-n-CTRL
VFC-n-CTRL & GRP.
VFC-n- CTRL& ELEV.
. . VFC-n-CTR.& SINC.
700 Modo de funcionamiento 1 VEC-n- CTRL.&IPOS.
CFC
CFC & M-REGULACION.
CFC&IPOS
CFC&SINC
SERVO
SERVO&M-REGUL.
SERVO & IPOS
SERVO & SINC
VFC 2
VFC2 & GRUPO
701 Modo de funcionamiento 2 VFC 2 & ELEV.
VFC1 & FREN-DC
VFC 2 & REC-MAR
702 Categoria de motor Rotatorio
Lineal
71_ Corriente de parada
710/711 | Corriente de parada 1/2 0 —50 % lyot
72_ Funcién de parada por consigna
. Off
720/723 | Fun. parada por consigna 1/ 2 on
721/ 724 | Velocidad de parada 1/2 0-30-500 r.p.m.
7221725 | Offset de arranque 1/2 0-30-500r.p.m.
73_ Funcién de freno
” Off
730/733 | Funcion de freno1/2 on
731/ 734 Il;er;po de desbloqueo del freno 0-2s
732 /735 | Tiempo de activacion del freno 1/2 | 0-2s
74_ Ventana de resonancia
740/ 742 | Centro de laventana 1/2 0 — 1500 — 6000 r.p.m.
741 /743 | Anchura de laventanal/2 0—-300r.p.m.
75_ Funciéon maestro-esclavo
Maestr. escl. Off
Veloc. (RS485)
Veloc. (SBus)
Veloc. (485+SBus)
. Par (RS485)
750 Consigna esclavo Par (SBus)
Par (485+SBus)
Distr. cargas (RS485)
Distr. cargas (SBus)
Distr. cargas (485+SBus)
751 Escala de consigna esclavo -10-0-1-10
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Par. Par. seleccionables Ajuste de fébrica Observacion
Juego de parametros 1/2
76_ Funcionamiento manual
No
760 Blogueo teclas Run/Stop Si
77_ Funcién de ahorro de energia
i p Off
770 Funcién de ahorro de energia on
78_ Configuraciéon Ethernet
780 Direccion IP 000.000.000.000 — 192.168.10.x — 223.255.255.255
781 Mascara de subred 000.000.000.000 — 255.255.255.000 — 223.255.255.255
782 Pasarela estandar 000.000.000.000 — 223.255.255.255
783 Velocidad en baudios Valor de visualizacién no modificable (0 — 100 — 1.000 Mbaudios)
784 Direccion MAC Valor de visualizacién no modificable (00-0F-69-XX-XX-XX)
) L, DHCP
785 Configuracion EtherNet/IP Parmetros IP guardados
8 FUNCIONES DE LA UNIDAD
80_ Configuracién
800 Menu de usuario On / Off (solo en DBG60B)
801 Idioma En funcion de la versién de la DBG60B
No
\802 Ajuste de fabrica Estandar
Estado de entrega
\803 Blogueo de parametros 8‘:
No
. Memoria de fallos
804 Reset datos estadisticos Contador kWh
Horas funcionamiento
806 Copia DBG60B — MDX Si/No S6lo en DBG60B
807 Copia MDX — DBG60B Si/No So6lo en DBG60B
81 _ Comunicacioén serie
810 Direccion RS485 0-99
811 Direccion grupo RS485 100 - 199
Tiempo de desbordamiento de
812 RS485 0-650s
Tiempo de desbordamiento bus
819 de campo 0-05-650s
82_ Funcionamiento del freno
\820/ 821 Funcionamiento en 4 cuadrantes Off
1/2 On
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Par i RETED COETHD Observacion
. Par. seleccmnlables Ajuste de fabrica
Juego de parametros 1/2
83_ Respuesta a fallo
830 Reaccion FALLO EXT. Parada emerg./fallo Es posible programar las
Respuesta tiempo de siguientes respuestas a fallo:
831 desbordamiento bus de campo Parada rapida/aviso $|n respuesta * Mostrar fallo « Parada
inm./Fallo « Parada emerg./fallo «
Respuesta SOBRECARGA Parada rapida/Fallo « Parada
2 Par merg./fall
83 MOTOR arada emerg./fallo inm./aviso * Parada emerg/aviso ¢
Parada rapida/aviso
Respuesta TIEMPO DE s .
833 DESBORDAMIENTO RS485 Parada rapida/aviso
Respuesta FALLO DE
834 SEGUIMIENTO Parada emerg./fallo
Respuesta SENAL SONDA .
\835 TERMICA Sin respuesta
836 /837 Respuesta _tiempo de Parada emerg./fallo
desbordamiento SBus 1 /2 ’
838 Reaccion final de carrera de SW Parada emerg./fallo
839 Reaccion interrupcion de Sin respuesta
posicionamiento
84_ Respuesta de reseteo
\840 Reset manual gllo
841 Reseteo automatico off
On
842 Tiempo reset automatico 1-3-30s Tiempo reset automatico
85_ Escalado del valor real de velocidad
850 Factor de escala numerador 1-65535
. Solo ajustable con MOVITOOLS®
851 Factor de escala denominador 1-65535 MotionStudio
852 Unidad del usuario r.p.m.
86_ Modulacién
2,5 kHz Ajuste de fabrica en
4 kHz MOVIDRIVE® MDX61B de tamafio 7
860/861 | Frecuencia PWM 1/2 VFC 8 kHz (equipos de 500 V¢!
12 kHz MDX61B1600/2000/2500) = 2,5 kHz
16 kHz
862/863 PWMfijal/2 off
On
2,5 kHz Ajuste de fabrica en
. 4 kHz MOVIDRIVE® MDX61B de tamaiio 7
864 Frecuencia PWM CFC 8 kHz (equipos de 500 Ve,
16 kHz MDX61B1600/2000/2500) = 2,5 kHz
87_ Descripcion de los datos del proceso
870 Descripcion de consigna PO1 Palabra de control 1 Se puede ajustar la siguiente
. - - asignacion PO:
871 Descripcion de consigna PO2 Velocidad Sin funcion » Velocidad « Corriente «
Posicion baja ¢ Velocid. max. ¢
L . . - Corriente méax. ¢ Deslizamiento ¢
872 Descripcion de consigna PO3 Sin funcién Rampa » Palabra Ctrl. 1 « Palabra Ctrl.
1 2 +[%] Velocidad * IPOS-PO-DATA
873 Descripcion del valor real PI1 Palabra de estado 1 Se puede ajustar la siguiente
874 Descripcion del valor real P12 Velocidad asignacion PI:
P Sin funcién « Velocidad « Corr salida ¢
Corr. activa *Posicion baja  Posicion
S . . alta « Palabra estadol « Palabra
875 Descripcion del valor real PI3 Corriente de salida estado? « [%] Velocidad « IPOS PI-
DATA « Reservado ¢ Palabra estado3
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Par. Par. seleccionables Ajuste de fébrica Observacion
Juego de parametros 1/2
876 Habilitar datos PO off
On
88_/89_  Comunicacién serie SBus 1/2
®
880/890 Protocolo SBus 1/2 SBus MOVILINK
CANopen
881/891 | Direccion SBus1/2 0-63
882 /892 | Direccion de grupo SBus 1/2 0-63
883 /893 ']I-'llerznpo de desbordamiento Sbus 0-650s
125 kbaudios
. 250 kbaudios
884 /894 | Veloc. en baudios del SBus 1/ 2 500 kbaudios
1000 kbaudios
885/895 | ID de sincronizacion SBus 1/ 2 0 — 2047
886 /896 | Direccion CANopen 1/2 1-127
Sincronizacion control externo Off
887
On
888 Tiempo de sincronizacion SBus 1-5-10ms
1/2
889 /899 ' Canal de parametros 2 ﬁllo
9 PARAMETROS IPOS
90_ Busqueda de referencia IPOS
900 Offset de referencia —@%-1)-0-2%_11Inc
901 Velocidad de referencia 1 0 —200 - 6.000 r.p.m.
902 Velocidad de referencia 2 0—50-6000 r.p.m.
903 Tipo de busqueda de referencia 0-8
904 Referencia a impulso cero illo
905 Offset HIPERFACE® (X15) —(2%-1)-0-2%-11Inc
906 Distancia de levas —(2%-1)-0-2%-11Inc
910 Ganancia regulador X 01-05-32
911 Rampa de posicionamiento 1 0.01-1-20s
912 Rampa de posicionamiento 2 0.01-1-20s
913 Velocidad de avance DERECHA 0 - 1500 — 6000 r.p.m.
914 Velocidad de avance IZQUIERDA | 0 — 1500 — 6000 r.p.m.
915 Anticipacion de velocidad -199.99 — 0 — 100 — 199.99 %
Lineal
Senoidal
Cuadrada
. Rampa de bus
916 Tipo de rampa Rompe jerk
Control-leva
Sincronismo interno
Sierra voladora
917 Modo de rampa Modo 1
Modo 2
918 Fuente de consigna de bus HO — H499 — H1023
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Par. Par. seleccionables Ajuste de fébrica Observacion
Juego de parametros 1/2
92_ Vigilancia IPOS
920 Final de carrera SW DERECHA —2%-1)..0..2%-11Inc
921 Final de carrera SW IZQUIERDA | —(2%1-1)...0..2%%-1Inc
922 Ventana de posicién 0...50 ... 32767 inc
923 Ventana de fallo de seguimiento 0...5000...2%1- 1 Inc
924 Deteccion 'vigilancia de On / Off
posicionamiento’
93_ Funciones especiales IPOS
930 Override On / Off
iDisponible Unicamente en DBG60B,
931 PALAB CONTROL IPOS Tarea 1 Parada / Arranque / Alto no en MOVITOOLS® MotionStudio/
SHELL!
iDisponible unicamente en DBG60B,
932 PALAB CONTROL IPOS Tarea 2 Arranque / Parada no en MOVITOOLS® MotionStudio/
SHELLL!
933 Tiempo de jerk 0.005...2s
938 Velocidad IPOS Tarea 1 0 ... 9 comandos adicionales / ms
939 Velocidad IPOS Tarea 2 0 ... 9 comandos adicionales / ms
94 Variables/encoder IPOS
Este pardmetro esta disponible
o ) Unicamente en la consola de
940 Edicién variables IPOS On / Off programacién DBG60B, ino en
MOVITOOLS® MotionStudio!
Encoder motor (X15)
941 Fuente de posicion real Encoder externo (X14)
Encoder absoluto (X62)
942 Factor de encoder numerador 1..32767
943 Factor de encoder denominador 1..32767
Solo con MOVITOOLS® MotionStudio.
944 Escalado encoder externo X1/x2/x4/x8/x16/x32/x64 En la consola de programacién
DBGG60B no es visible.
TTL
945 Tipo de encoder sincrono (X14) SEN/COS
HIPERFACE®
046 Sentido de contaje del encoder Normal
sincrono (X14) Invertido
947 Offset HIPERFACE® (X14) -%-1)..0..2%011Inc
948 Deteccion automatica de cambio
de encoder On / Off
95_ Encoder absoluto
950 Tipo de encoder Sin encoder
951 Sentido de contaje Norm.al
Invertido
952 Frecuencia de ciclo 1..200%
953 Offset de posicion —(3-1)..0..2%-11Inc
954 Offset de punto cero -(2%-1)..0..2%%-11Inc
955 Escalado de encoder X 1/x2/x4/x8/x16/x32/x64
956 Velocidad de transferencia encoder

CAN
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Lista de parametros completa

C 29,

@7

Nombre

Rango de ajuste

Par. Par. seleccionables Ajuste de fébrica Observacion
Juego de parametros 1/2

96_ Funcién de médulo IPOS

Off
960 Funcién modulo Corto

Derecha

Izquierda
961 Modulo Numerador 0..1..2%-1
962 Modulo Denominador 0..1..2%1-1
963 Modulo resolucién encoder 0 ... 4096 ... 20000
97_ IPOS Sincronizacién
970 DRAM Sincronizacion No / Si
971 Fase de sincronizacién -2..0..2ms
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6 Funcionamiento

6.1

6.1.1 Display de 7 segmentos

Indicaciones de funcionamiento

El display de 7 segmentos muestra el estado de funcionamiento del MOVIDRIVE® y, en
caso de fallo, un cdédigo de fallo o de advertencia.

Display de
7 segmentos

Estado de la unidad
(Byte alto en la palabra de
estado 1)

Significado

0 0 Funcionamiento de 24 V (convertidor no esta listo)
1 1 Bloqueo regulador activado

2 2 Sin habilitacion

3 3 Corriente de parada

4 4 Habilitacion

5 5 Regulacion n (control de velocidad)

6 6 Regulacion M (control de par)

7 7 Mantenimiento de posicién

8 8 Ajuste de fabrica

9 9 Final de carrera alcanzado

A 10 Opcién tecnoldgica

c 12 Blsqueda de referencia IPOSPUS®

d 13 Reconexién en marcha

| 14 Medicion de encoder

F Numero de fallo Visualizacion de fallo (parpadeante)

H Indicacion de estado Funcionamiento manual

t 16 Convertidor esperando datos

U 17 "Parada segura" activada

2 (punto ) El programa IPOSPUS® se esta ejecutando
parpadeante)

Display parpadeante

STOP desde DBG 60B

J .0

RAM defectuosa

Lesiones graves o fatales.

Interpretacién errénea de la indicacion U = "Parada segura” activada.

iEl mensaje U ="Parada segura" activado es sélo informativay no puede usarse
para la implementacion de funciones de seguridad!
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6.1.2 Indicacion de tensiéon de circuito intermedio en tamafio 7

NOTAS

1

La indicacion de tension del circuito intermedio se apaga aprox. 20 s tras la

desconexién de la red.

6.1.3 Consola de programacion DBG60B

Pantallas iniciales:

0.00rpm
0.000Amp
BLOQUEO REGULADOR

0.00rpm
0.000Amp
SIN HABILITACION

950.00rpm
0.990Amp
HABILITADO (VFC)

NOTA 6:

VALOR DEMASIADO
ALTO

(DEL)=Salir
FALLO 9
PUESTA EN MARCHA

6.2 Mensajes informativos

Mensajes informativos en la DBG60B (duracién aprox. 2 s) o en MOVITOOLS®
MotionStudio/SHELL (mensaje confirmable):

Mensaje visualizado si X13:1
(DI9@ "/IBLOQUEO REGULADOR") = "0".

Indicacion con X13:1 (DIG@ "/BLOQUEO REGULADOR") = "1"
y variador no habilitado ("HABILITACION/PARADA" = "0").

Mensaje si el convertidor esta habilitado.

Mensaje informativo

Indicacién de fallo

N° | Texto DBG60B/SHELL

Descripcion

1 INDICE ILEGAL

El indice solicitado a través de la interface no esta disponible.

2 NO IMPLEMENTADO

* Se ha intentado ejecutar una funcién no implementada.

* Se ha seleccionado un servicio de comunicacion incorrecto.

* Se ha seleccionado el funcionamiento manual a través de una
interface no permitida (p. ej. bus de campo).

3 SOLO DE LECTURA

Se ha intentado modificar un valor de solo lectura.

4 PARAMETROS Blogueo de parametros P 803 = "ON", el pardmetro no se puede
BLOQUEADOS modificar.

5 AJUSTE DE FABRICA | Se ha intentado modificar parametros durante el proceso de ajuste de
ACTIVADO fabrica.

6 Xﬁ-lng DEMASIADO Se ha intentado introducir un valor demasiado elevado.

7 \B{ﬁbgR DEMASIADO Se ha intentado introducir un valor demasiado bajo.

8 SOLICI. NO EXISTE

Falta la tarjeta opcional necesaria para la funcion seleccionada.

10 | SOLO VIAST1

El funcionamiento manual debe finalizar a través de X13:ST11/ST12
(RS485).

11 A SOLO CONSOLA

El funcionamiento manual debe finalizar a través de CONSOLA (DBG60B
0 UWS21B).

12 | SIN ACCESO

Acceso denegado al parametro seleccionado.

13 | NECES. BLOQ. REG.

Poner la borna DIZ@ "/Bloqueo del regulador" = "0" para la funcion
seleccionada.

14 | VALOR INVALIDO

Se ha intentado introducir un valor invalido.
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N°

16

Texto DBG60B/SHELL

PARAM. NO SALV.

Descripcion

Desbordamiento de la memoria intermedia EEPROM, p. €j. por accesos
periddicos de escritura. El parametro no se memoriza en la EEPROM no
volatil.

17

CONVERTIDOR
HABILITADO

» El parametro a modificar s6lo puede ajustarse en el estado
"BLOQUEO REGULADOR".

* Se ha intentado a cambiar al modo manual en el funcionamiento
habilitado.
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6.3 Funciones de la consola de programacion DBG60B
6.3.1 Asignacion de teclas DBG60B
1810609803
[1] Tecla Parada
[2] Tecla Flecha arriba, sube un punto de menu
[8] Tecla Inicio
[4] Tecla ([ OK, confirma la entrada
[5] Tecla (5 Activar el menu contextual
[6] Tecla Flecha abajo, baja un punto de menu
[7] Tecla (-) Coma decimal
[8] Tecla Cambio de signo
[9] Tecla 0-9 Cifras0...9
[10] Tecla (3) Cambiode menu
[11] Tecla [@® Seleccionaridioma
[12] Tecla gy Borrar ultima entrada

6.3.2 Funcion de copiado de la DBG60B

Mediante la consola de programacién DBG60B es posible copiar juegos completos de
parametros de un equipo MOVIDRIVE® a otros equipos MOVIDRIVE®. Para ello
proceda tal y como se indica a continuacion:

Seleccione en el menu contextual el punto de ment "COPIAR A DBG". Confirme con

la tecla (°§).

Después del proceso de copiado, conecte la consola de programacién al otro
convertidor.

Seleccione en el menu contextual el punto de mend "COPIAR A MDX". Confirme con

la tecla (4.
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6.3.3 Modo parametro

Siga los siguientes pasos para la introduccion de los pardmetros en el Modo pardmetro:

1.

10.

Active el men( contextual pulsando la tecla (=).

Inicie el MODO PARAMETROS pulsando la tecla .
Aparece el primer parametro PO00 "VELOCIDAD".
Seleccione con la tecla (1) o la tecla (| ] los grupos
principales de parametros 0 a 9.

Seleccione con la tecla o la tecla el grupo principal de
pardmetros deseado. El cursor intermitente esta debajo del
numero del grupo principal de parametros.

Active en el grupo principal de pardmetros deseado el
subgrupo de parametros pulsando la tecla . El cursor
intermitente se desplaza una posicion a la derecha.

Seleccione con la tecla (1) o la tecla (| ] el subgrupo de
pardmetros deseado. El cursor intermitente esta debajo del
namero del subgrupo de parametros.

Active en el subgrupo de parametros deseado la seleccion de
parametros pulsando la tecla (o). El cursor intermitente se
desplaza una posicion a la derecha.

Seleccione con la tecla (1] o la tecla ({ ] el parametro
deseado. El cursor intermitente esta debajo de la 32 cifra del
namero de pardmetro.

Pulse la tecla para activar el modo de ajuste para el
pardmetro seleccionado. El cursor se encuentra debajo del
valor del pardmetro.

Ajuste con latecla (1] o la tecla (| ) el valor del parametro
deseado.

Confirme el ajuste con la tecla (%) y vuelva a salir del modo de
ajuste con la tecla (}]. El cursor intermitente esta nuevamente
debajo de la 32 cifra del nimero de parametro.

VISUALIZ. BASE
MODO PARAMETROS
MODO VARIABLES
PARAM. DESPERT.

P 000 r.p.m.
VELOCIDAD

0.0
BLOQUEO REGULAD.

P 1.. CONSIGNAS/

GENERADORES DE
RAMPA

BLOQUEO REGULADOR

P 1.. CONSIGNAS/

GENERADORES DE
RAMPA

BLOQUEO REGULADOR

\ 13. RAMPAS DE
VELOCIDAD 1

BLOQUEO REGULADOR

\ 13. RAMPAS DE
VELOCIDAD 1

BLOQUEO REGULADOR

\ 132 S

RAM.T11 ACEL.CCW
0.13

BLOQUEO REGULAD.

\ 132 s

RAM.T11 ACEL.CCW
0.13_

BLOQUEO REGULAD.

\132 s

RAM.T11 ACEL.CCW
0.20_

BLOQUEO REGULAD.

\132 s

RAM.T11 ACEL.CCW
0.20

BLOQUEO REGULAD.
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11. Seleccione otro parametro con la tecla (1] o la tecla \ 13. RAMPAS DE
o retorne con la tecla al menu de los subgrupos de VELOCIDAD 1
pardmetros.

BLOQUEO REGULAD.

12. Seleccione otro subgrupo de parametros con la tecla P 1.. CONSIGNAS/
o latecla ({ ) o retorne con la tecla 28] al menu de los GENERADOR RAMPA

grupos principales de parametros.
BLOQUEO REGULAD.

13. Retorne al mend contextual con la tecla (=). VISUALIZ. BASE
MODO PARAMETROS
MODO VARIABLES
PARAM. DESPERT.

6.3.4 Modo variables
En el modo de variables se visualizan variables H.... Asi llega al modo de variables:

+ Active el menu contextual con la tecla (=). Seleccione el punto de mend "MODO
VARIABLES" y confirme con la tecla (%). Se encuentra en el modo de variables.

» Con latecla (}]) se puede editar la variable.

6.3.5 Menu de usuario

La consola de programaciéon DBG60B dispone desde fabrica de un menu de usuario
gue contiene los parametros utilizados con mayor frecuencia. Los parametros del menu
de usuario se muestran en el display con el simbolo "\" precediendo al nUmero de
parametro (— Cap. "Lista de parametros completa”). Usted puede agregar o borrar
parametros. En total se pueden almacenar como maximo 50 registros de parametro.
Los parametros aparecen en el orden en el que se han guardado en el variador. No se
produce ninguna clasificacién automatica de los parametros.

« Active el menu contextual con la tecla (). Seleccione el punto de ment "MENU DE
USUARIQ" y confirme con la tecla OK. Aparecera el menua de usuario.
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Agregar Proceda siguiendo estos pasos para agregar parametros al menu de usuario:

parametros al
menu de usuario

Active el menl contextual con la tecla (=). Seleccione el punto de meni "MODO
PARAMETRO".

Seleccione el parametro deseado y confirme con la tecla ().

Vuelva al men( contextual con la tecla (Z). Seleccione en el mend contextual el
punto de menu "Pxxx AGREG.". En lugar de "xxx" se encuentra ahora el pardmetro
antes seleccionado. Confirme con la tecla (%. El parametro seleccionado queda
almacenado en el menud de usuario.

Borrar parametros Proceda siguiendo estos pasos para borrar parametros del menu de usuario:

del mend de
usuario

Active el menu contextual con la tecla (). Seleccione el punto de ment "MENU DE
USUARIO".

Seleccione el parametro que se debe borrar. Confirme con la tecla (2.

Vuelva al menu contextual con la tecla (=). Seleccione en el mena contextual el
punto de menu "Pxxx BORRAR". En lugar de "xxx" se encuentra ahora el parametro
antes seleccionado. Confirme con la tecla (%5). El parametro seleccionado se borra
del menu de usuario.

6.3.6 Pardmetro despertador

El parametro despertador se visualiza después de conectar el equipo en el display de
la DBG60B. Después del suministro (ajuste de fabrica), el parametro despertador es la
pantalla inicial. Usted puede ajustar individualmente el parametro despertador. Los
posibles parametros despertador son los siguientes:

Parametro (— Modo parametro)

Parametro del menu de usuario (— Menu de usuario)
Variable H (— modo de variables)

Pantalla inicial

Proceda del siguiente modo para guardar un parametro despertador:

Seleccione primero el parametro deseado en el modo parametro.

A continuacion, seleccione en el menu contextual el punto de mend "XXXX P
DESPERT". En lugar de "XXXX" se encuentra el parametro despertador
seleccionado. Confirme con la tecla (2.
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6.3.7

6.4

IPOSPIUs®

Para la programacion de IPOSPIUS® se requiere MOVITOOLS® MotionStudio. La
consola de programacion DBG60B soélo permite la edicién o la modificacion de las
variables IPOSPUS® (H_ ).

Al guardar, el programa IPOSPIUS® e almacena también en la consola de programacion
DBG60B y se transfiere a otro equipo MOVIDRIVE® al copiar el juego de parametros.

Por medio del parametro P931 es posible arrancar y detener el programa IPOSPIUS®
desde la consola de programacion DBG60B.

Tarjeta de memoria

La tarjeta de memoria enchufable esta montada en el equipo basico. En la tarjeta de
memoria estan almacenados los datos de la unidad que siempre estan actualizados. En
el caso en que haya que cambiar un equipo, basta quitar de éste la tarjeta de memoria
y ponérsela al equipo nuevo para poner de nuevo en marcha la instalacién con una
pérdida de tiempo minima y sin necesidad de PC o una copia de seguridad de los datos.
Pueden estar instaladas tantas tarjetas opcionales como se necesiten.

>

i,

t

1810728715
Figura 34: Tarjeta de memoria MDX60B/61B
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Indicaciones para el cambio de la tarjeta de memoria

Deberad enchufar la tarjeta de memoria so6lo cuando esté desconectado el
MOVIDRIVE® B.

La tarjeta de memoria del equipo original se puede montar en el variador nuevo.
Estan permitidas las siguientes combinaciones:

Equipo original MOVIDRIVE® MDX60B/61B... Variador nuevo MOVIDRIVE® MDX60B/61B...
00 006 0T
oT oT

En el variador nuevo deben estar instaladas las mismas opciones que en el equipo
original.

En caso contrario, se visualiza el mensaje de fallo "79 Configuracién HW"
(Configuracion Hardware). El error puede subsanarse en el menud contextual
activando el punto de menu "ESTADO DE ENTREGA" (P802 ajuste de fabrica). De
este modo, el equipo se resetea nuevamente al estado de entrega. A continuacién
€s necesaria una nueva puesta en marcha.

Los estados de contadores de la opcién DRS11B y los datos de las opciones DH..1B
y DCS..B no se guardan en la tarjeta de memoria. Al cambiar la tarjeta de memoria
tiene que instalar en el variador nuevo las tarjetas opcionales DRS11B, DH..1B y
DCS..B del equipo original.

Si el equipo original es un MOVIDRIVE® B tamafio 0 con la opcion DHP11B, se ha
de usar en el equipo de repuesto una nueva opcién DHP11B con el juego de datos
de configuracion guardado anteriormente (nombre de archivo.sewcopy).

Si se utiliza un encoder de valor absoluto como encoder de motor o encoder
sincrono, tiene que referenciar el encoder después de un cambio del equipo.

Si sustituye un encoder absoluto, debe referenciar de nuevo el encoder.
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7 Servicio

7.1 Informacion de fallos
7.1.1 Memoriade fallos

La memoria de fallos (P080) guarda los cinco ultimos mensajes de fallo (fallos t-0...t-4).
Cada vez que se producen mas de cinco mensajes de fallo se elimina de la memoria el
mensaje mas antiguo almacenado. En el momento en que se produce el fallo se
memoriza la siguiente informacion:

Fallo producido - Estado de las entradas/salidas binarias - Estado de funcionamiento del
variador - Estado del variador - Temperatura del radiador - Velocidad - Corriente de
salida - Corriente activa - Utilizacion de la unidad - Tension de circuito intermedio -
Tiempo de conexién - Tiempo habilitado - Juego de parametros - Utilizacién del motor.

7.1.2 Respuestas de desconexion

Desconexion
inmediata

Parada rapida

Parada de
emergencia

7.1.3 Reset

En funcién de la anomalia existen tres posibles reacciones de desconexién. El
convertidor permanece bloqueado en estado de anomalia:

La unidad no puede frenar el accionamiento. En caso de anomalia, la etapa final
adquiere una alta resistencia y el freno se activa de forma inmediata (DB@Q
"/Freno" ="0").

Se produce un frenado del accionamiento con la rampa de parada t13/t23. Al alcanzar
la velocidad de parada, el freno se activa (DB@@ "/Freno" = "0"). La etapa final adquiere
una alta resistencia una vez transcurrido el tiempo de activacién del freno (P732 /
P735).

Se produce un frenado del accionamiento con la rampa de emergencia t14/t24. Al
alcanzar la velocidad de parada, el freno se activa (DB@@ "/Freno" = "0"). La etapa final
adquiere una alta resistencia una vez transcurrido el tiempo de activacién del freno
(P732/ P735).

Es posible resetear un mensaje de fallo mediante:
» Desconexion y nueva conexion a la red.

Recomendacion: Para el contactor de red K11 deber4d mantenerse un tiempo
minimo de desconexion de 10 s.

* Reset a través de bornas de entrada, es decir, a través de una entrada binaria
asignada de la forma correspondiente (DIgZ1..DI@7 en el equipo baésico,
DI1@...DI17 en la opcién DIO11B)

« Reset manual en SHELL (P840 = "SI" o [Parametro] / [Reset manual])
* Reset manual con DBG60B

« El reset automatico lleva a cabo un maximo de cinco resets con tiempo de reinicio
ajustable.

A iPELIGRO!

Peligro de aplastamiento por el arranque espontdneo del motor debido a reset
automatico.

Lesiones graves o fatales.

* No utilizar el reset automatico en accionamientos cuyo arranque automatico
pudiera poner en peligro a personas u otros equipos.
» Efectuar un reset manual.
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7.1.4 Variador esperando datos

Si el variador se controla a través de una interface de comunicacion (bus de campo,
RS485 o SBus) y se lleva a cabo una desconexion y una nueva conexion a red o un
reset de fallo, la habilitacion permanece inefectiva hasta que el variador no reciba
nuevamente datos validos a través de la interface, controlada con tiempo de
desbordamiento.

7.2 Mensajes y lista de fallos
7.2.1 Mensaje de fallo en el display de 7 segmentos

El codigo de fallo se muestra en el display de 7 segmentos de acuerdo con la siguiente
secuencia de indicacion (p. ej. codigo de fallo 100):

) Parpadea, aprox. 1 s

)

— Display apagado, aprox. 0,2 s

bl

(7] Centena (si existe), aprox. 1 s

o

) Display apagado, aprox. 0,2 s

bl

] Decena, aprox. 1's

Lt

Bl Display apagado, aprox. 0,2 s

bl

ﬁ Unidad, aprox. 1 s

] .

0, Display apagado, aprox. 0,2 s
1939352587

Después del reset o cuando el cddigo de fallo tenga de nuevo el valor "0", el display
cambia a la indicacion de funcionamiento.

7.2.2 Indicacién de codigo de subfallo

El cédigo de subfallo se visualiza en MOVITOOLS® MotionStudio (a partir de la
version 4.50) o en la consola de programacién DBG60B.
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7.2.3 Listade fallos
En la columna "Respuesta P" esta indicada la respuesta a fallo ajustada en fabrica. La
indicacion "P" significa que la respuesta es programable (a través de P83 Respuesta
afalloo con IPOSp'“S®). En caso de fallo 108, la indicacién "P" significa que la respuesta
es programable a través de P555 Respuesta a fallo DCS. En caso de fallo 109, la
indicacién "P" significa que la respuesta es programable a través de P556 Respuesta
de alarma DCS.
Error Subfallo
Cédigo |Denominacion |[Respuesta (P) |Cédigo |Denominacion Causa posible Medida
00 Sin fallos
0 Etapa de salida e Cortocircuito en la salida |»  Eliminar el cortocircuito
e ; Fy .- '* Motor demasiado grande ¢ Conectar un motor mas
1 géggﬁggiggﬁ é)e\lngllanma « Etapa de salida defectuosa,  pequefio
controlador Gate « Alimentacién de corriente |« En caso de etapa de
- convertidores de corriente salida defectuosa
5 El variador permanece en |« Limitacién de rampa consultar al servicio de
limitacion de corriente por desconectada y tiempo de SEW
hardware rampa ajustado demasiado |+  Activar P 138 y/o alargar
6 Vigilancia U igilanci corto el tiempo de rampa
déglsﬁgfé%sigrlmz geYlgl ancia Mddulo de fase defectuoso
controlador Gate o Inestabilidad de la tension
sobretensién del de alimentacién 24 V o de
convertidor de corriente .. ll?\?egigc%enngrggrct)gcircuito
01 Sobrecorriente aﬁggigg'on ~Fase U en los cables de sefial de
7 .Fase V los médulos de fase
8 ..Fase W
9 .FaseUyV
10 ..Fase Uy W
11 ..FaseVyWw
12 .FaseUyVyW
13 Tension de alimentacion
Convertidor de corriente en
estado funcionamiento de
red
14 Cables de sefial MFE
Fallo a tierra -
] Desconexion ] « enlalinea de alimentacion Eltlirg;?:r el contacto
03 Fallo atierra .0 iata 0 Fallo a tierra del motor . Consultar al servicio
¢ en el variador de SEW
¢ enelmotor
0 Tension de circuito « Potencia regenerativa * Prolongar las rampas
1 intermedio demasiado alta demasiado elevada de deceleracion
en funcionamiento 4 « circuito de resistenciade |« Comprobar las
cuadrantes frenado interrumpido conexiones de la
Desconexion « Cortocircuito en el circuito resistencia de frenado
04 Freno chopper inmediata de resistencia de frenado '« Comprobar los datos
« Valor de resistencia de técnicos de la resistencia
frenado demasiado alto de frenado
«  Freno chopper defectuoso |« En el caso de freno
chopper defectuoso,
cambiar el MOVIDRIVE®
06 Fallo de fase Desconexion |0 Tension de circuito » Fallo de fase « Comprobar la linea de
de red inmediata intermedio periddicamente ¢ Calidad baja de tension alimentacion de red
demasiado baja de red «  Comprobar planificacion
de lared de
alimentacion.
¢ Comprobar alimentacién
(fusibles, contactores)
3 Fallo de frecuencia de red
4 -
0 Tension de circuito Tension del circuito intermedio
1 intermedio demasiado alta demasiado alta
en funcionamiento 2 . Pr0|0ngar las rampas
cuadrantes de deceleracion
Sobretension L2 Tension de circuito *  Comprobar la linea de
07 del circuito Desconexion intermedio demasiado alta alimentacion a la
intermedio inmediata en funcionamiento 4 resistencia de frenado
cuadrantes.. *  Comprobar los datos
. Fase U técnicos de la resistencia
de frenado
3 .. Fase V
4 .. Fase W
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Servicio
Mensajes y lista de fallos

Error Subfallo
Cédigo |Denominacion [Respuesta (P) [Codigo |Denominacion Causa posible Medida
0 Variador en la limitacion de »  El regulador de velocidad |+ Reducir la carga
corriente o en la limitacién o el regulador de corriente '«  Aumentar el tiempo
de deslizamiento (en el modo de de retardo ajustado
s funcionamiento VFC sin (P501 o P503).
3 Sg Qgtse?f]);e.%gg%gy'ggﬁ encoder) trabaja al limite |« Comprobar la conexion
Diferencia de velocidad ajustado debido a la del encoder, si fuera
entre valor de consigna de sobrecarga mecanica necesario cambiar los
rampa y valor real para o al fallo de fase en la pares A/A'y B/B
2x tiempo de rampa es red o en el motor. « Comprobar la
superior al deslizamiento El encoder no esta alimentacion de tensién
Vigilancia de Desconexion esperado correctamente conectado del encoder
08 ve?ocidad inmediata (P) : — o el sentido de giro es e Comprobar la limitacién
4 Temperatura maxima del incorrecto. de corriente
campo de giro superada. |«  En regulacion de par se ¢ Sifuera necesario,
Se ha sobrepasado la sobrepasa Npax- prolongar las rampas
frecuencia maxima de ¢« Enmodo de «  Comprobar el motor
campo de giro (en VFC funcionamiento VFC: y el cable de motor
max. 150 Hz y en U/f max. frecuencia de salida «  Comprobar las fases
600 Hz). 2150 Hz de alimentacion
¢« Enmodo de
funcionamiento U/f:
frecuencia de salida
= 600 Hz
0 Falta puesta en marcha
1 Seleccionado un modo de El convertidor no se ha puesto |Llevar a cabo la puesta en
09 Puesta en Desconexion funcionamiento erréneo en marcha aun para el modo |marcha para el modo de
marcha inmediata : < de funcionamiento funcionamiento
2 I'?;jgteaedn;gﬂﬁggg? N€0 | seleccionado. correspondiente.
defectuosa
* Se hadetectado un «  Comprobar el contenido
comando erréneo en la de la memoria del
ejecucion del programa programa y, si fuera
IPOSPIUS® necesario, corregirlo.
) Parada de " Condiciones erréneas en |» Cargar el programa
10 IPOS-ILLOP emergencia 0 Comando IPOS no valido la ejecucion del comando. correcto en la memoria
del programa.
¢« Comprobar la secuencia
del programa
(— Manual IPOSPIUs®)
0 Temperatura de radiador |+  Sobrecarga térmica del ¢ Disminuya la carga y/o
demasiado alta o sensor de variador garantice una ventilacién
temperatura defectuoso ¢ Medicién de temperatura suficiente.
: de un mddulo de fases «  Comprobar ventilador.
3 ;I;Jegp]?: aaéu;l?meérc]:gscl?gan defectuosa. ¢ Sisepresenta F-11 a
- (tamafio 7) pesar de que es evidente
1 Temperatura Parada de 6 Temperatura de radiador que no hay
excesiva emergencia (P) demasiado alta o sensor de sobretemperatura, todo
temperatura defectuoso.. indica que la medicion de
..Fase U temperatura de un
7 _Fase V modulo de fases esta
averiada.
8 ..Fase W Sustituir médulo de fases
(tamafio 7) (tamafio 7).
Fuente de la sefial de -
Fuente de la Desconexién control no disponible, La fuente de la sefial de control Ajustar la fuente de sefial
13 sefial de control | inmediata 0 p. €j. fuente de la sefial de no esta definida o esta definida correcta (P101).

control bus de campo sin  de forma incorrecta.

tarjeta de bus de campo

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Servicio
Mensajes y lista de fallos

<P

Cédigo

14

Error
Denominacién

Encoder

Respuesta (P)

Desconexion
inmediata

Cédigo
0

25

26

Subfallo
Denominacién

Encoder no conectado,
encoder defectuoso, cable
de encoder defectuoso

Fallo de encoder X15 —
Excedido el rango de
velocidad

Encoder en X15 gira mas
rapido que 6542 r.p.m.

Fallo de encoder X15 —
Tarjeta defectuosa

Fallo en la evaluacién de
cuadrantes

Causa posible

¢ Cable del encoder o
apantallado conectado
incorrectamente

«  Cortocircuito/ruptura del
cable de encoder

« Encoder defectuoso

27

Fallo de encoder —
conexion de encoder
0 encoder defectuoso.

28

29

30

Fallo de encoder X15 —
Fallo de comunicacion
canal RS485

Fallo de encoder X14 —
Fallo de comunicacion
canal RS485

Tipo de encoder
desconocido en X14/X15

31

Fallo comprobacion de
plausibilidad Hiperface
X14/X15

Se han perdido
incrementos

32

Fallo de encoder X15
Hiperface

Encoder Hiperface®en X15
sefializa un fallo

33

Fallo de encoder X14
Hiperface

Encoder Hiperface®en X14
sefializa un fallo

34

Fallo de encoder X15
resolver

Conexién de encoder o
encoder defectuoso

Medida

Comprobar que el cable de
encoder y el apantallado
estén conectados
correctamente, no presente
cortocircuitos ni ruptura de
cable.

17

18

19

20

21

22

23

24

Fallo en el
sistema

Desconexion
inmediata

Fallo "Stack overflow"

Fallo "Stack underflow"

Fallo "External NMI"

Fallo "Undefined Opcode"

La electrénica del convertidor

Fallo "Protection Fault"

presenta un fallo, posiblemente
debido al efecto de

O oo o oo

Fallo "lllegal Word Operand
Access"

compatibilidad
electromagnética.

Fallo "lllegal Instruction
Access"

Fallo "lllegal External Bus
Access"

e Comprobar la conexion a
tierra y los apantallados
y, si fuera necesario,
mejorarlos.
En caso de producirse
repetidamente este fallo
consulte al servicio de
SEW.

25

EEPROM

Parada rapida

Error de lectura o escritura
en etapa de potencia
EEPROM

11

Error de lectura memoria

NV-RAM interna

Tarjeta chip memoria NV
Mddulo de memoria
defectuoso

Fallo al acceder a la memoria
EEPROM de la tarjeta de
memoria

14

16

Tarjeta chip memoria NV
Tarjeta de memoria
defectuosa

Fallo de inicializacién
memoria NV

«  Copiar parametros,
realizar un ajuste de
fabrica, llevar a cabo
el reset y establecer de
nuevo los parametros.

¢ En caso de producirse
nuevamente este fallo
consultar al servicio de
SEW

¢ Cambiar la tarjeta de
memoria.

26

Fallo externo

Parada de
emergencia (P)

o

Fallo externo
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Se ha leido una sefial externa
de fallo a través de la entrada
programable.

Eliminar la causa
correspondiente del fallo y, si
fuera necesario, modificar la
programacion de la borna.
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Servicio
Mensajes y lista de fallos

Error Subfallo
Cédigo |Denominacion [Respuesta (P) [Codigo |Denominacion Causa posible Medida
0 Faltan finales de carrera o
ruptura de cable * Ruptura del cable/Faltan gg rlggrﬁr?glgl ggtélgrarg?a_
27 Er?zlatl?eg Ig: Parada de 2 Interruptor de fin de carrera |, |§§ ﬁgﬁ ifrgrz/aalalret?dg?ocsafri;]earlae's Cambiar las conexiones
emergencia intercambiado de los finales de carrera.
carrera - de carrera respecto al Cambiar la programacion
3 Ambos finales de carrera sentido de giro del motor. de las borngs 9
activos al mismo tiempo '
0 Fallo "Tiempo de «  Comprobar la rutina
desbordamiento del bus . de comunicacion del
gfsrgg?dgr%iento Parada rapida ae .campo" ggrﬁfn?czgilgggﬂgg el maestro rI;’nr%(lec?:\mar el tiempo
28 p 2 Tarjeta de bus de campo |y el esclavo durante la 9 =mp
de bus de P) no afranca i f de desbordamiento del
vigilancia de respuesta
campo lanificada bus de campo
p ’ (P819)/Desconectar
la vigilancia
0 Final de carrera de . . ¢« Comprobar la zona
29 Final de carrera Parada de hardware alcanzado ﬁpnoeslp ugg%g%g“g&'ﬁgg?'&?m de avance.
alcanzado emergencia final de carrera Corregir el programa
’ de usuario.
Tiempo de 0 Desbordamiento del tiempo ¢«  Accionamiento « Comprobar la
30 desbordamiento Desconexion de rampa de parada de sobrecargado planificacion.
de parada de inmediata emergencia * Rampa de emergencia « Prolongar la rampa
emergencia demasiado corta de emergencia
¢ Dejar enfriar el motor
* Motor demasiado caliente, y subsanar el fallo
sondas TF/TH se han ¢« Comprobar las
disparado conexiones e@g]tre
Sensor : i al Sondas TF/TH del motor MOVIDRIVE™ y sondas
31 TF/TH 22 uesta (P) 0 ggllrggtgtecmon termica no estan conectadas o no TF/TH.
disparado p lo estan correctamente ¢ Sino se conecta ninguna
» Conexién interrum%ida sonda TF/TH: Puente
entre MOVIDRIVE™ y X10:1 con X10:2.
sondas TF/TH en el motor |«  Ajustar P835 en "Sin
respuesta”.
No se han cumplido las
. normas de programacion Comprobar el programa de
32 %eczjisé)é){gaongento Erireard%r?ga 0 Fallo en programa IPOS  por lo que se ha producido usuario IPOSP S®M corregirlo
9 el deshordamiento de (— Manual IPOSPIUS®),
la memoria.
0 Fuente de consigna no
L disponible, p. e]. fuente de La fuente de consigna no esta | ,; :
33 Egﬁ;\itenge a?nsggig?;'on la sefial de control bus de | definida o esté definida de égﬁrséi{ﬁgi%rgf de consigna
9 campo sin tarjeta de bus de forma incorrecta. )
campo
Tiempo de 0 Desbordamiento del tiempo Se ha producido un « Sifuera necesario,
34 desbordamiento Desconexion de rampa de parada rapida desbordamiento del tiempo en prolongar la rampa
de parada inmediata la rampa descendente, p.ej. descendente
rapida debido a una sobrecarga. ¢ Eliminar la sobrecarga
0 Modo de funcionamiento |« Elmodo de funcionamiento ¢  Ajustar con P700 o P701
no disponible no esta definido o esta el modo de
; P definido de forma funcionamiento correcto.
1 Qg '?unnaé%onna'r?ﬁgrr:;gcia modo incorrecta. ) + Colocarun MOVII:’)R'IVE®
hardware ¢« Con P916 se ha ajustado en versién tecnoldgica
- R una forma de rampa que (..OT).
2 Asignacion incorrecta modo precisa un MOVIDRIVE® |«  Seleccione en el men
de funcionamiento — en version tecnoldgica. "Startup — Select
35 Modo de Desconexion funcion tecnoldgica ¢« Con P916 se ha ajustado Technology Function..."
funcionamiento inmediata una forma de rampa que la funcion tecnolégica
no es la adecuada para la adecuada para P916.
funcién tecnoldgica « Comprobar los ajustes
seleccionada. P916 y P888
» Con P916 se ha ajustado
una forma de rampa que
no es la adecuada para el
tiempo de sincronizacion
ajustado (P888).
0 Falta hardware o no es R s ; ; * Insertar la tarjeta
posible. g'eﬁ?nﬂ%ga”aa opcional no opcional correcta
2 Fallo de z6calo de +  Fuente de consigna, fuente |” Austar la fuente de
consigna correcta (P100)
encoder.. de control o modo de :
36 Faltaopcion ~ Desconexion 3 Fallo de zé6calo de bus de funcionamiento no @é‘,‘iﬁ%{ zl:%:?eecqge(gion
inmediata campo.. g{e)(r:rirgggf) para esta tarjeta |, Ajustar el modo de
4 Fallo d(_e'z()calo de . Ajustado un tipo de Egg%gnéag];%qt)o correcto
Xpansion.. i : !
expansio %ngggr incorrecto para Ajustar el tipo de encoder
correcto
- . L 0 Error "vigilancia ; i
Vigilancia del  |Desconexién : Fallo en la ejecucion del -
37 sistema inmediata desbordamiento de software del sistema Consulte al servicio de SEW

sistema”
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Servi

Mensajes y lista de fallos

cio [ |

<P

Error Subfallo
Cédigo |Denominacion [Respuesta (P) [Codigo |Denominacion Causa posible Medida
Software del Desconexion |0 Fallo en el "software del | . s
38 sistema inmediata sistema” Fallo de sistema Consulte al servicio de SEW
Falta leva de referencia o Comprobar la leva de
no esté conectada referencia L
P p ’ Comprobar la conexion
- L - Conexion errénea de los de los finales de carrera
39 Busqueda de  Desconexion 0 Fallo "Busqueda de finales de carrera Comprobar el ajuste
referencia inmediata (P) referencia” Durante la busqueda P ! 8l
: del tipo de busqueda
de referencia se ha de referencia v los
[)npdificz(ijdodel tip;o de parametros ngcesarios
Usqueda de referencia. para ella.
Fallo en la sincronizacion
: : de arranque entre el :
Sincronizacion |Desconexion Tiempo de desbordamiento variador y la tarjeta En caso de producirse
40 de arranque inmediata 0 en la sincronizacion de opcional repetidamente este fallo,
arranque con opcion. ID de sincronizacién no cambiar la tarjeta opcional.
llega o llega mal
0 Fallo Temporizador Fallo en la comunicacién |« Consultar al servicio de
Watchdog de opcion. entre el software de SEW
sistema y el software de la '« Comprobar el programa
17 Fallo Watchdog IPOS. tarjeta opcional POS
Temporizador Watchd?
en el programa IPOSP'/S®
Opcién de Desconexion .
41 L : h . Se ha cargado un médulo |+ Comprobar la
vigilancia inmediata de aplicaciones en un autorizacion tecnolégica
MOVIDRIVE® B sin de la unidad (P079)
version tecnologica. * Comprobar la funcién
Si se utiliza un médulo tecnoldgica seleccionada
de aplicaciones, se ha (P0O78)
configurado una funcion
tecnolégica errénea
Encoder incremental * Comprobar la conexion
conectado incorrectamente del encoder incremental
Rampas de aceleracion ¢ Prolongar las rampas
demasiado cortas «  Ajustar una componente
Componente P del P mayor
regulador de posicion «  Ajustar de nuevo los
demasiado pequefio parametros del regulador
42 Fallo de Desconexion 0 Fallo de seguimiento de Parametros del regulador de velocidad
seguimiento inmediata (P) posicionamiento de velocidad ajustados ¢ Aumentar la tolerancia
incorrectamente de fallo de seguimiento
Valor de tolerancia de fallo |+  Comprobar el cableado
de seguimiento demasiado del encoder, del motor y
bajo de las fases de red
« Comprobar la dureza del
sistema mecanico o si
éste esta bloqueado
Comprobar la conexion
Tiempo de o Tiempo de desbordamiento s RS485 (p. ej. variador — PC,
43 desbordamiento Flsa)rada rapida 0 de comunicacion en Egcgfgéﬁac?nrpeﬂ?;%?ggés variador — DBG60B). Si fuera
de RS485 interface RS485. necesario, consultar al
servicio de SEW.
0 Fallo utilizacion de la Utilizacion de la unidad «  Disminuir la salida de
unidad (Valor IXT) > 125 % potencia
o ; «  Prolongar las rampas
44 Utilizacion de la  Desconexién Fallo Vigilancia UL ¢ Sino fuera posible poner
unidad inmediata en practica los puntos
mencionados, utilizar un
variador mayor.
¢ Reducir la carga
0 Fallo general durante la No se han ajustado los « Llevaracabo el ajuste de
inicializacion. parametros de la EEPROM fabrica. Si no es posible
en la etapa de potencia o subsanar el fallo,
E Eﬁ:gb%ell?%ﬁ de datos en la se han ajustado consultar al servicio de
: incorrectamente. SEW.
6 Fallo de CPU-Clock. La tarjeta opcional no tiene «  Colocar correctamente la
7 Fallo en la deteccion de contacto alguno con el bus tarjeta opcional.
corriente. del panel posterior.
T Desconexion |10 Fallo al ajustar la
45 Inicializacion inmediata proteccion de la memoria
flash.
11 Fallo del bus de datos en la
prueba RAM.
12 Fallo de ajuste de

parametros de
funcionamiento sincrono
(funcionamiento sincrono
interno).
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Servicio
Mensajes y lista de fallos

« Potencia nominal del motor

demasiado bajaen
relacion con la potencia
nominal del variador.

Error Subfallo
Cédigo |Denominacion [Respuesta (P) [Codigo |Denominacion Causa posible Medida
Tiempo de 0 Tiempo de desbordamiento
46 desbordamiento Parada rapida del bus de sistema CAN2  |Fallo en la comunicacion a Comprobar la conexion del
del bus de P) través del bus de sistema 2. | bus de sistema.
sistema 2
Tiempo de 0 Tiempo de desbordamiento Fallo en la comunicacién a Comprobar la conexion del
47 desbordamiento Parada rapida del bus de sistema CAN1 través del bus de sistema 1.  |bus de sistema.
del bus de P)
sistema 1
Sélo con DRS11B: « Comprobar sefiales del
» Sefial desde el encoder encoder maestro
> ; . c maestro sincrono sincrono.
48 Hardware DRS a?nsggig?;'on 0 Sg%g?gﬁgr':nto sincrono incorrecta. « Comprobar el cableado
¢ El hardware necesario del encoder.
para el funcionamiento « Cambiar la tarjeta de
sincrono es erréneo. funcionamiento sincrono.
a3 Spogpiss, + Comprobat a conexien
. Se haintentado ajustar un serie al control externo.
: o 21y~ ¢ Compruebe los valores
77 Palabra de Sin 0 Palabra de control IPOS no modo automatico no valido de escritura del control
control IPOS respuesta (P) vélida (a través de control externo
. g’gfgnf)h AMPA BUS égjféar correctamente
ajustada. ’
S6lo en modo de
ld funcionamigntg IPOSPIUS®; o C?omprobar el programa
Final de carrera | «: i . La posicion de destino e usuario
78 de software ESF',? reaccion o gﬁg&%ﬂfg?ﬁ% programada se encuentra e Comprobar la posicién
IPOS fuera de la zona de avance de los finales de carrera
limitada por los finales de de software
carrera de software.
Después del cambio de la
tarjeta de memoria no
coinciden los valores de:
; ” « Potencia Provéase de hardware
79 Configuracion | Desconexion 0 gggg?;;?gg%g;ﬁg?;gig * Tension nominal idéntico o vuelva al estado de
de hardware: |inmediata de memoria ! « Identificacion de la variante entrega (Parametro = Ajuste
* Familia de equipos de fabrica).
« Version de la unidad como
Tecnoldgica / Estandar
« Tarjetas opcionales
Desconexion |0 Fallo "Prueba RAM" Fallo interno de la unidad, -
80 Prueba RAM inmediata memoria RAM defectuosa. Consultar al servicio de SEW
Sé6lo en el modo de ¢« Comprobar los datos de
funcionamiento "VFC & puesta en marcha y, en
elevacién”: su caso, llevar a cabo
Durante el tiempo de una nueva puesta en
premagnetizacion, la corriente marcha.
no se ha podido aplicar al « Comprobar la conexion
motor a la intensidad del variador y del motor.
requerida: « Comprobar la seccion de
¢ Potencia nominal del motor la linea de alimentacién
demasiado baja en del motor y, si fuera
relacion con la potencia necesario, aumentarla.
nominal del variador.
d J . Sleccién de Iadlir|1ea de
‘iz ‘o Error condicion de alimentacion del motor
81 gﬁgglcdzn de il?:;}sggir;?;(lon 0 arranque modo demasiado pequena.
a VFC & elevacion So6lo durante el

funcionamiento con

motor lineal (a partir

de Firmware 18):

« El accionamiento se ¢ Realice un
ha llevado al estado desplazamiento de
"Habilitacion" sin conmutacion en el estado
conocerse el offset de "Sin habilitaciéon" y
conmutacién entre motor cambie al estado
lineal y el encoder lineal. "Habilitacion" tnicamente
Debido a ello, el cuando el convertidor
convertidor no puede confirme la conmutacién
ajustar debidamente el en el bit 25 de la palabra
indicador de corriente. de estado.

Sélo en el modo de * Comprobar la conexion

funcionamiento del variador y del motor.

"VFC & elevagién;: d ¢ Comprobar los ﬂatos de

> : . « Interrumpidas dos o todas puesta en marcha y, en
82 Salida abierta il?:;}sggir;?;(lon 0 \S/la:“éjiae?é%giigﬂ las fases de salida. su caso, llevar a cabo

una nueva puesta en
marcha.
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Servicio
Mensajes y lista de fallos

<P

Cédigo

Error
Denominacién

Respuesta (P)

Cédigo
0

Subfallo
Denominacién

Error "Simulacién de
temperatura de motor"

Cortocircuito o rotura de

Causa posible

« Utilizacién del motor
demasiado alta.
« Se hadisparado la

Medida

Reducir la carga.
¢ Prolongar las rampas.
Guardar tiempos de

Proteccién del |Parada de Armi vigilancia ly- pausa mayores.
84 motor emergencia (P) cable d'e sonda terr_mcril ¢ P530 ha si'éo ajustado «  Comprobar P345/346
3 No esta presente ningtin posteriormente a "KTY"  |¢  Utilizar un motor méas
modelo térmico de motor grande
4 Fallo en vigilancia UL
0 Fallo en relacion con el » Falta la tarjeta de memoria|»  Apretar el tornillo de
modulo de memoria « Tarjeta de memoria cabeza moleteada
Mddulo de Desconexion defectuosa * Insertar la tarjeta de
86 memoria inmediata 2 Bﬁf;fg;g%g?ngar;%wgre de memoria y fijarla.
errénea « Cambiar la tarjeta de
memoria
" " 0 Funcién tecnolégica Se ha activado una funcién . ”
87 {:elé?%%n ica i?fr"nsggig?;'on seleccionada con unidad  tecnoldgica en una unidad de Eeii%?ctﬁlvf:;a funcién
g estandar version estandar. 9
0 Fallo "Reconexion en Sélo en el modo de
L L marcha" funcionamiento "VFCy Realizar la habilitacién

88 g‘?;gﬁgx'on en aﬁggigg'on rearranque al vuelo": Unicamente a una velocidad

Velocidad real > 6000 r.p.m. en real < 6000 r.p.m.

la habilitacién del variador.

92 Problema de i'\r/llgisct;?:irén de 1 Problema de El encoder avisa de un fallo Posible causa: Encoder sucio

encoder DIP fallo (P) ensuciamiento Stahl WCS3 *|— limpiar el encoder

El encoder avisa un fallo, p. ej. |* Comprobar la conexion

faIIo de potencia. del encoder de valor
El cable de unién del absoluto.
encoder DIP11B no ¢« Comprobar el cable de
satisface los requisitos union.

(trenzado en par, « Ajustar la frecuencia de
Fallo del Parada de " " apantallado). ciclo correcta.

93 encoder DIP emergencia (P) 0 Fallo “Encoder absoluto Frecuencia de impulsos |+ Reducir la velocidad de
demasiado elevada para la avance maxima o la
longitud de cable. rampa.

» Excedida velocidad/ « Cambiar el encoder de
aceleracion maxima valor absoluto.
permitida del encoder.

*  Encoder defectuoso.

0 Parametros del moédulo de
potencia _—
- Fallo en los circuitos
Suma de Desconexion Datos del equipo de control electrénicos del convertidor.
94 verificacion inmediata Datos del médulo de Posiblemente debido al Enviar la unidad a reparar.
EEPROM potencia efecto de compatibilidad
— AT - electromagnética o defecto.
7 Versién no valida del juego
de datos de configuracion

No ha sido posible constatar  «  Ajustar el tipo de encoder

nlnguna posicién plausible. correcto.

Ajustado un tipo de « Comprobar el parametro
encoder erréneo. de avance IPOSPUs®

* Ajustado de forma « Comprobar la velocidad

Fallo de Parada de Control de plausibilidad en incorrecta el p?rametro de de avance.
95 plausibilidad de emergencia (P) 0 osicion absoluta avance IPOSP « Corregir el factor
DIP 9 p « Ajustado de manera de numerador /
incorrecta el factor de denominador.
numerador / denominador. «  Tras el ajuste a cero,

¢ Llevado a cabo el ajuste a llevar a cabo el reset.
cero. « Cambiar el encoder de

*  Encoder defectuoso. valor absoluto.

0 Carga del juego de ¢ No se puede leer o escribir |«  Repetir el proceso de
parametros es o fue en la tarjeta de memoria copia.
errénea » Falloenlatransferenciade = Restaurar el estado de
1 Interrupcion de la descarga datos. :Imrr%%%ész%zgg ri:petlr
| Desconexién de un juego de parametros p pia.
97 Fallo de copia inmediata a la unidad
Adopcion de los
parametros no posible.
Adopcién de parametros
desde la tarjeta de memoria
no posible.
Desconexion Fallo "CRC a través de Fallo interno de la unidad . :
98 Error CRC inmediata 0 flash interno” Memoria flash defectuosa Enviar la unidad a reparar.
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Servicio
Mensajes y lista de fallos

Error Subfallo
Cédigo |Denominacion [Respuesta (P) [Codigo |Denominacion Causa posible Medida
S6lo en modo de Modifi?ar el programa
funcionamiento IPOSPIUS®: | |pOSPIUS® de tal forma que
En la rampa de los tiempos de rampayy las
99 Célculo de Desconexion 0 Fallo "Calculo de rampa posicionamiento en forma de |velocidades de avance se
rampa IPOS inmediata IPOS" seno o cuadrada se intenta modifiquen Gnicamente en
modificar los tiempos de rampa el estado bloqueado del
y las velocidades de avance | variador.
con el variador habilitado.
: 2 : Averiguar la causa de
. ” . Mostrar fallo Diagnostico de Sensor de vibracion/aviso vibracién. Funcionamiento
100 Vibracion/aviso 0 f P : (— instrucciones de : o h
P) vibracién/aviso funcionamiento "DUV10A") sigue siendo posible hasta
’ que se produzca F101.
SEW-EURODRIVE
. ” Parada rapida Diagnostico de vibracion | Sensor de vibracién detecta  recomienda eliminar
101 Vibracion fallo P) 0 fallo fallo. inmediatamente la causa de
vibracién.
T T El sensor de envejecimiento de
Envejecimiento 'Mostrar fallo Envejecimiento de : = . e . :
102 de aceite/aviso | (P) 0 aceite/aviso Sceltej ha emitido un mensaje |Planificar cambio de aceite.
e aviso.
U SEW-EURODRIVE
103 Envejecimiento |Mostrar fallo 0 Envejecimiento de Eé:ﬁgshoé g?niet%‘geﬁ?'mgggge recomienda cambiar
de aceite/fallo |(P) aceite/fallo I inmediatamente el aceite del
de fallo.
reductor.
Eg\geggi(t:g}nento Mostrar fallo Envejecimiento de El sensor de envejecimiento de : ggﬁgfggg?rgle el aceite
104 temperatura P) 0 gggggi/\t/:mperatura 22523\?: avisado temperatura enfriamiento correcto de
excesiva ’ reductor
« Comprobar la
alimentacion de tensién
Envejecimiento T Lo del sensor de
de aceite/ Mostrar fallo Envejecimiento de Sensor de envejecimiento de envejecimiento de aceite
105 : 0 aceite/mensaje de aceite no est4 listo para el
mensaje de P) reparado funcionamiento Comprobar el sensor de
preparado prep envejecimiento de aceite,
si fuese preciso,
cambiarlo
: Cambiar el disco ferodo
106 fl?grs]gaste de (l\'ll:gstrar fallo 0 Fallo de desgaste de freno Eéﬁolé?;cr)lggn?: tjfégngstad o (— véanse instrucciones de
p 9 funcionamiento "Motores").
« Comprobar contactor
Componentes | Desconexion El contactor principal no ha . . principal
107 de red inmediata 1 devuelto sefal de retorno. Contactor principal averiado |, Comprobar cables de
control
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Servicio
Mensajes y lista de fallos

<P

Cédigo

108

Error
Denominacién

Fallo DCS

Respuesta (P)

Parada
inmediata/Fallo
(P)

Subfallo
Cédigo \Denominacion Causa posible Medida
0 Fallo DCS
Datos de configuracion Fallo de conexion al descargar |Enviar de nuevo los archivos
1 cargados con fallos en el el programa de configuracién
equipo de vigilancia.
2 Datos de configuracion Médulo configurado con una  |Ajustar los parametros
para version de software  versién erronea de software de /del modulo con la version
del médulo no validos la interface de programacién. |autorizada de la interface
de programaciony a
continuacién, desconectar y
conectar de nuevo el médulo.
La unidad no se ha El programa o los datos de Comprobar la ejecucion
programado con la configuracién se han cargado |del médulo y ajustar los
interface de programacion en la unidad con una interface pardmetros de nuevo
3 correcta. de programacion errénea. con una interface de
programacion correcta.
Posteriormente, apagar y
encender de nuevo la unidad.
4 Tension de referencia » Tension de alimentacion |« Comprobar la tension de
5 errénea del médulo errénea alimentacion
- . . » Componente defectuoso |* Apagary encender de
6 Tensioén de sistema errénea en el modulo nuevo la unidad
7
8 L .
9 Tension de prueba errénea
10 Tension de alimentacién de
24 V¢ defectuosa
La temperatura ambiente  La temperatura en el lugar de | Comprobar la temperatura
11 del aparato no esta dentro | emplazamiento no esta dentro lambiente.
del rango definido del rango permitido.
« Comprobar activacion de
ZSC
En la conmutacion de la « Comprobar activacion de
12 Fallo de plausibilidad en la | posicion, ZSC, JSS o DMC JSS
conmutacion de la posicién estan activos de forma « Comprobar la activacion
permanente. de DMC (s6lo en caso de
vigilancia a través de la
posicién)
Conexion errénea del driver
13 LOSIDE DO02_P /
DO02_M
14 Conexion errénea del driver
HISIDE DO02_P / DO02_M
15 Conexion errénea del driver c bar | L |
LOSIDE DOO_M Cortocircuito de la salida. Saolirggro ar fa conexion en ia
16 Conexion errénea del driver '
HISIDE DOO_P
17 Conexién errénea del driver
LOSIDE DO01_M
18 Conexion errénea del driver

HISIDE DOO01_P
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Servicio
Mensajes y lista de fallos

Cédigo

109

Error
Denominacién

Alarma DCS

Respuesta (P)

Parada
rapida/aviso (P)

Subfallo
Cédigo \Denominacion Causa posible Medida
0 Alarma DCS
1 Fallo de comunicacion La opcion DCS21B/31B no Comprobar la conexion
entre la interface CAN recibe datos validos del del hardware al variador
y el variador variador. Comprobar la version del
variador
2 Fallo de plausibilidad del Comprobar la
3 impulso 1 en la entrada configuracion de la
binaria DI1 entrada binaria DI1 de
acuerdo a la planificacion
y esquema eléctrico
Comprobar el cableado
4 Fallo de plausibilidad del Comprobar la
5 impulso 1 en la entrada configuracién de la
binaria DI2 entrada binaria DI2 de
acuerdo a la planificacion
y esquema eléctrico
Comprobar el cableado
6 Fallo de plausibilidad del Comprobar la
7 Impulso 1 en la entrada configuracién de la
binaria DI3 entrada binaria DI3 de
acuerdo a la planificacion
y esquema eléctrico
Comprobar el cableado
8 Fallo de plausibilidad del Comprobar la
9 Impulso 1 en la entrada configuracion de la

binaria D14

10 Fallo de plausibilidad del

1 Impulso 1 en la entrada
binaria DI5

12 Fallo de plausibilidad del

13 Impulso 1 en la entrada
binaria D16

14 Fallo de plausibilidad del

15 Impulso 1 en la entrada
binaria DI7

16 Fallo de plausibilidad del

17 Impulso 1 en la entrada

binaria DI8

En la entrada binaria DIx no
hay tension de impulso 1.

entrada binaria D14 de
acuerdo a la planificacion
y esquema eléctrico
Comprobar el cableado

Comprobar la
configuracién de la
entrada binaria DI5 de
acuerdo a la planificacion
y esquema eléctrico
Comprobar el cableado

Comprobar la
configuracion de la
entrada binaria DI6 de
acuerdo a la planificacion
y esquema eléctrico
Comprobar el cableado

Comprobar la
configuracion de la
entrada binaria DI7 de
acuerdo a la planificacion
y esquema eléctrico
Comprobar el cableado

Comprobar la
configuracion de la
entrada binaria DI8 de
acuerdo a la planificacion
y esquema eléctrico
Comprobar el cableado
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Servicio
Mensajes y lista de fallos

<P

Cédigo

109

Error
Denominacién

Alarma DCS

Respuesta (P)

Parada
rapida/aviso (P)

Causa posible

En la entrada binaria DIx no

hay tension de impulso 2.

Subfallo

Cédigo \Denominacion

18 Fallo de plausibilidad del

19 Impulso 2 en la entrada
binaria DI1

20 Fallo de plausibilidad del

21 Impulso 2 en la entrada
binaria DI2

22 Fallo de plausibilidad del

23 Impulso 2 en la entrada
binaria DI3

24 Fallo de plausibilidad del

25 Impulso 2 en la entrada
binaria D14

26 Fallo de plausibilidad del

27 Impulso 2 en la entrada
binaria DI5

28 Fallo de plausibilidad del

29 Impulso 2 en la entrada
binaria D16

30 Fallo de plausibilidad del

31 Impulso 2 en la entrada

32

33

binaria DI7

Fallo de plausibilidad del
Impulso 2 en la entrada
binaria DI8

Medida

Comprobar la
configuracién de la
entrada binaria DI1 de
acuerdo a la planificacion
y esquema eléctrico
Comprobar el cableado

Comprobar la
configuracion de la
entrada binaria DI2 de
acuerdo a la planificacion
y esquema eléctrico
Comprobar el cableado

Comprobar la
configuracion de la
entrada binaria DI3 de
acuerdo a la planificacion
y esquema eléctrico
Comprobar el cableado

Comprobar la
configuracion de la
entrada binaria D14 de
acuerdo a la planificacion
y esquema eléctrico
Comprobar el cableado

Comprobar la
configuracion de la
entrada binaria DI5 de
acuerdo a la planificacion
y esquema eléctrico
Comprobar el cableado

Comprobar la
configuracién de la
entrada binaria DI6 de
acuerdo a la planificacion
y esquema eléctrico
Comprobar el cableado

Comprobar la
configuracion de la
entrada binaria DI7 de
acuerdo a la planificacion
y esquema eléctrico
Comprobar el cableado

Comprobar la
configuracion de la
entrada binaria DI8 de
acuerdo a la planificacion
y esquema eléctrico
Comprobar el cableado

34

35

Fallo de plausibilidad en el
registro de la velocidad

La diferencia entre los dos
sensores de velocidad es
mayor que el umbral de
desconexion configurado para
la velocidad.

Comprobar de nuevo

el recorrido con los
datos ajustados en la
configuracion del
encoder

Comprobar el sensor de
velocidad

Ajustar las sefiales de
velocidad con la funcion
SCOPE de forma
congruente

36

37

Fallo de plausibilidad en el
registro de la posicion

La diferencia entre las dos
sefiales de posicion es mayor
que el valor configurado.

Comprobar el recorrido
con los datos
configurados del ajuste
del variador

Comprobar la sefial de
posicion

¢ Estan conectadas
correctamente todas las
sefiales al conector de
9 polos del encoder?
Comprobar el modo de
conexion correcto del
conector del encoder.

¢ Estéa cerrado el puente
entre Pin 1y Pin2 en el
conector del encoder de
9 polos (encoder de valor
absoluto SSI)?

Ajustar las sefiales de
posicién con la funcion
SCOPE de forma
congruente
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Servicio
Mensajes y lista de fallos

Cédigo

109

Error
Denominacién

Alarma DCS

Respuesta (P)

Parada
rapida/aviso (P)

Cédigo
38
39

40
41

Subfallo
Denominacién

Fallo de plausibilidad,
rango de posicion erréneo

Fallo de plausibilidad
velocidad errénea

Causa posible

La posicion actual se

encuentra fuera del rango
configurado.

La velocidad actual se

encuentra fuera de la velocidad
maéaxima configurada.

Medida

Comprobar el recorrido
con los datos
configurados del ajuste
del variador

Comprobar la sefial de
posicién y, dado el caso,
corregir el offset

Leer la posicién con la
funcion SCOPE y
ajustarla en proporcién a
los valores configurados

El accionamiento se
mueve fuera del rango de
velocidad admisible
configurado

Comprobar la
configuracion (velocidad
max. ajustada)

Analizar con la funcién
SCOPE la curva de la
velocidad

42

43

Fallo de configuracion:
Aceleracion

La aceleracion actual se
encuentra fuera del rango de
aceleracion configurado.

Comprobar el tipo de
encodery la
configuracion (SSI /
Incremental)

Comprobar la conexion /
el cableado del variador
Comprobar la polaridad
de los datos del encoder
Verificar el
funcionamiento del
encoder

44

45

Fallo de plausibilidad de la
interface de encoders
(A3401 = Encoder 1y
A3402 = Encoder 2)

La conexion del encoder no
concuerda con los datos
configurados.

Comprobar el tipo de
encodery la
configuracion (SSI /
Incremental)

Comprobar la conexion /
el cableado del variador
Comprobar la polaridad
de los datos del encoder
Verificar el
funcionamiento del
encoder

46 Fallo de la tension de La tension de alimentaciéon del »+  Se ha sobrecargado la
47 alimentacion del encoder | encoder se encuentra fuera del tensién de alimentacion
(A3403 = Encoder 1y rango definido (min. 20 V¢ / del encoder y el fusible
A3404 = Encoder 2) max. 29 V¢e). interno se ha activado
« Comprobar la tension de
alimentacion de la opcion
DCS21B/31B
48 La entrada de la tension de Comprobar la entrada de la
49 Fallo de la tension de referencia del sistema de tension de referencia del
referencia encoders se encuentra fuera | sistema de encoders.
del rango definido.
50 Nivel diferencial driver
51 RS485 1 (fallo INC_B o
SSI_CLK) defectuoso
52 Nivel diferencial driver Sin conexién de encoder, tipo | Comprobar la conexién del
53 RS485 2 (fallo INC_A0  de encoder erréneo. encoder.
SSI_DATA) defectuoso.
54 Desviacion del contador
55 incremental
56 Fallo de plausibilidad de la La conexion del encoderno '« Comprobar el tipo de
57 interface de encoders concuerda con los datos encodery la
(A3401 = Encoder 1y configurados. configuracion (SSlI /
A3402 = Encoder 2) Incremental)

Comprobar la conexion /
el cableado del variador
Comprobar la polaridad
de los datos del encoder
Verificar el
funcionamiento del
encoder
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Servicio
Mensajes y lista de fallos

<P

Error Subfallo
Cédigo |Denominacion [Respuesta (P) [Codigo |Denominacion Causa posible Medida
58 Fallo de plausibilidad Se ha conectado el tipo de ¢ Comprobar la conexiéon
59 conexion del encoder encoder erréneo. del encoder
SEN/COS ¢ Comprobar la conexiéon
60 del encoder (puente
entre Pin 1y Pin 2)
61 Fallo de plausibilidad, _
62 conexion del encoder Fallo de fase del encoder * Comprobar la conexion
63 incremental incremental o Sen/Cos. del encoder
e Sustituir el encoder
defectuoso
64 Fallo de plausibilidad El tipo de encoder conectado |+ Comprobar la conexion
65 conexion del encoder SSI  |no coincide con la del encoder
_— configuracion. « Comprobar el encoder
66 Fallo de plausibilidad conectado
67 conexion del encoder
SSiListener
68 Conexion errénea del driver
LOSIDE DO2_M
69 Conexion errénea del driver
HISIDE DO2_P
70 Conexion errénea del driver
LOSIDE DO0_M Cortocircuito 0 Ve en la Comprobar la conexién en la
71 Conexion errénea del driver salida. salida.
HISIDE DOO_P
72 Conexién errénea del driver
LOSIDE DO1_M
73 Conexion errénea del driver
HISIDE DO1_P
74 Prueba de vigilancia de Cortocircuito 0 Ve en una de
subtension para las salidas 0 V.
parada controlador LOSIDE Comprobar la conexion de
109 Alarma DCS | 4hidaaviso (P) 75 Prueba de vigilanciade | Cortocircuito 24 V¢ en una de |1as salidas.
subtension para las salidas 24 V.
controlador HISIDE
76 Se ha activado
77 simultdneamente la
vigilancia de giro a la
izquierda y a la derecha
(en el médulo DMC)
78 Se ha activado . . .
; 4 So6lo se permite activar un
79 ggn\%gﬁgﬁgg?;éﬁiglrég@go Activacion multiple. Unico Isen'(ido de giro en el
derecha de OLC médulo DMC.
80 Se ha activado
81 simultaneamente la
vigilancia de giro a la
izquierda y a la derecha
(en el médulo JSS)
82 Fallo de tiempo de Elemento de entrada con « Comprobar el cableado
83 desbordamiento MET. vigilancia de tiempo del elemento de entrada
Vigilancia de tiempo sefial  defectuoso. ¢ Elemento de entrada
de inicio para pulsador de defectuoso
confirmacién.
84 Fallo de tiempo de Mando a dos manos con
85 desbordamiento MEZ. vigilancia de tiempo
Vigilancia de tiempo para  defectuoso.
pulsador a dos manos.
86 Fallo Vigilancia EMU1 ¢ Comprobar conexiones
87 de hardware
. . « Tiempo de cierre o
- ; Vigilancia defectuosa del canal :
Zg Fallo Vigilancia EMU2 de desconexion externo zcigﬁ(r)tura demasiado
« Comprobar contactos de
conmutacién
¢« Comprobar la
Fallo Parada de Ssrgggr?tc)jreelpasado la Se ha sobrepasado la duracién planificacion
110 "Proteccion emergencia 0 funcionamiento por debaio del funcionamiento por debajo |*  Reducir la duracién del
Ex-e" 9 de & Hz p 10 'de 5 Hz funcionamiento por
debajo de 5 Hz
Rotura de :
Sin respuesta Rotura de cable entrada Rotura de cable entrada
113 cable entrada P) 0 analégica All analégica All Comprobar el cableado
analdgica
Fallo ] : ¢« Comprobar puesta en
o Tempode  Paada o [emeodedesbordaminio
desbordamiento rapida/aviso PLC® ¢« Comprobar el cableado
MOVI-PLC"
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Servicio
Mensajes y lista de fallos

Cédigo
123

Error

Denominacién
Interrupcién de

posicionamiento

Respuesta (P)

Parada de
emergencia (P)

Cédigo
0

Subfallo
Denominacién

Error posicionamiento /
interrupcion
posicionamiento

Causa posible

Vigilancia de destino al
retomar un posicionamiento

interrumpido. El destino se
sobrepasaria.

Medida

Ejecutar el proceso de
posicionamiento sin
interrupciones hasta el final.

124

196

166

Condicién
ambiental

Méddulo de

potencia

Parada de
emergencia (P)

Desconexion
inmediata

Excedida la temperatura
ambiental permitida

Temperatura ambiental >60°C

Mejorar condiciones de
ventilacién y refrigeracion
¢ Mejorar la alimentacion
de aire del armario de
conexiones, comprobar
esteras de filtrado.

1 Resistencia de descarga 'Sobrecarga de laresistencia | Respetar el tiempo de espera

de descarga de activacion / desactivacion

2 Control de Variante de control de « Consultar al servicio de
precarga/descarga de precarga/descarga incorrecta SEW
deteccion de hardware «  Sustituir el control de

precarga/descarga

3 Acoplamiento de Acoplamiento de convertidor |«  Consultar al servicio de
convertidor de corriente de corriente defectuoso SEW
PLD-Live ¢ Sustituir acoplamiento de

convertidor de corriente

4 Tension de referenciade  Acoplamiento de convertidor |« Consultar al servicio de
acoplamiento de de corriente defectuoso SEW
convertidor de corriente e Sustituir acoplamiento de

convertidor de corriente

5 Configuracion etapas de Diversos médulos de fases ¢ Informar al servicio
potencia montados en la unidad técnico SEW.

« Comprobar y sustituir
madulos de fases

6 Configuracion equipo de | Equipo de control del Sustituir o asignar
control convertidor de corriente de red |correctamente el equipo de

o convertidor de corriente de | control del convertidor de
motor incorrecto corriente de red y de motor.

7 Comunicacion del equipo | No existe comunicacion Comprobar el montaje del
de control de etapa de equipo de control.
potencia

8 Comunicacion control No existe comunicacion « Comprobar cableado
de precarga/descarga « Consultar al servicio de
acoplamiento de SEW
convertidor de corriente

10 Comunicacién equipo de  |El acoplamiento de conversién |Sustituir acoplamiento de
control de etapa de de corriente no es compatible |convertidor de corriente
potencia con ningun protocolo

11 Comunicacién equipo de  La comunicacion del Sustituir acoplamiento de
control de etapa de acoplamiento de conversién | convertidor de corriente
potencia de corriente en Power up es

defectuosa (error CRC).

12 Comunicacién equipo de  |El acoplamiento de convertidor | Sustituir acoplamiento de
control de etapa de utiliza un protocolo que no convertidor de corriente
potencia corresponde con el equipo de

control

13 Comunicacién equipo de  La comunicacion del Sustituir acoplamiento de
control de etapa de acoplamiento de convertidor | convertidor de corriente
potencia en funcionamiento es

defectuosa: mas de 1 vez por
segundo un error CRC.

14 Configuracion equipo de | Falta funcionalidad PLD al Sustituir equipo de control
control registro de datos EEPROM

tamafio 7.
15 Error de acoplamiento de  El procesador del « Sieste fallo se vuelve
convertidor acoplamiento de convertidor a repetir, consulte al
ha dado un error interno. servicio de SEW
¢ Sustituir acoplamiento de
convertidor de corriente

16 Error de acoplamiento de Sustituir acoplamiento de
convertidor: Versién PLD convertidor de corriente
incompatible

17 Error de control de El procesador del controlde |+  Si este fallo se vuelve

precarga/descarga

precarga/descarga ha dado un

error interno

a repetir, consulte al
servicio de SEW

¢ Sustituir el control de
precarga/descarga
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Servicio
Mensajes y lista de fallos

<P

Error Subfallo
Cédigo |Denominacion [Respuesta (P) [Codigo |Denominacion Causa posible Medida
18 Ventilador de circuito El ventilador del circuito « Consultar al servicio
intermedio defectuoso intermedio esta averiado. de SEW
e Comprobar si el
ventilador de reactancia
del circuito intermedio
esta conectado o
averiado
19 Comunicacién equipo de  La comunicacion del * En caso de producirse
control de etapa de acoplamiento de convertidor repetidamente este fallo
potencia en funcionamiento es consulte al servicio de
defectuosa: mas de 1 vez por SEW.
segundo error interno. e Sustituir acoplamiento de
convertidor de corriente
20 Comunicacién equipo de  |El equipo de control no ha « En caso de producirse
control de etapa de enviado mensajes al repetidamente este fallo
potencia acoplamiento de convertidor consulte al servicio de
en mucho tiempo. SEW.
«  Sustituir acoplamiento de
convertidor de corriente
21 Medicion Uz no plausible  Mdédulo de fase defectuoso Si este fallo se vuelve a
fase R repetir, consulte al servicio
22 Medicién Uz no plausible de SEW
fase S
23 Medicién Uz no plausible
fase T
197 Red de Desconexion |1 Sobretension de red Calidad baja de tensién de red. =  Comprobar alimentacion
alimentacion inmediata (convertidor de corriente (fusibles, contactores)
de motor solo en inicio de «  Comprobar planificacion
precarga) de la red de alimentacion
2 Subtension de red (solo en
convertidor de corriente de
red)
199 Carga de Desconexion |4 Proceso de precarga El circuito intermedio no se « Precarga sobrecargada
circuito inmediata interrumpido puede cargar. « Capacidad de circuito

intermedio

intermedio conectada
excesiva

Cortocircuito en circuito
intermedio, comprobar
conexion de circuito
intermedio en caso de
varias unidades.
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Servicio
Servicio técnico electrénico de SEW

7.3 Servicio técnico electronico de SEW
7.3.1 Envio para reparacién

En el caso de que no fuera posible subsanar un fallo, pédngase en contacto con el
servicio técnico electronico de SEW-EURODRIVE (— "Servicio y piezas de
repuesto"”).

Cuando contacte con el servicio técnico electronico de SEW indique siempre los
nameros de la etiqueta de estado a fin de que el servicio pueda ser mas efectivo.

Cuando envie la unidad para su reparacion, indique lo siguiente:
» Numero de serie (— placa de caracteristicas)

» Designacion de modelo

» Versidn estandar o version tecnologica

» Numeros de la etiqueta de estado

» Descripcion breve de la aplicacion (accionamiento, control a través de bornas o en
serie)

» Motor conectado (tipo de motor, tensién del motor, conexion . o A)
» Tipo de fallo

» Circunstancias paralelas

» Suposiciones personales

» Sucesos anormales que hayan ocurrido de forma anterior al fallo, etc.

7.4  Almacenamiento prolongado

En el caso de almacenamiento prolongado, cada 2 afios conecte la unidad a la tension
de alimentaciéon durante un minimo de 5 minutos. De lo contrario, se reduce la vida til
de la unidad.

Procedimiento en caso de mantenimiento deficiente:

En los variadores se utilizan condensadores electroliticos, que en estado sin tension
sufren un efecto de envejecimiento. Este efecto puede provocar un defecto de los
condensadores electroliticos, si el equipo después de un almacenamiento prolongado
se conecta directamente a la tensién nominal.

En caso de no realizar un mantenimiento adecuado, SEW-EURODRIVE recomienda
aumentar la tensién de red lentamente hasta la tensidbn méxima. Esto se puede
efectuar, por ejemplo, mediante un transformador de regulacién cuya tension de salida
se ajuste conforme a la siguiente relacion.
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Tratamiento de residuos

<P

Se recomiendan las siguientes etapas:

Equipos de 400/500 Va:

» Etapa 1: De 0V a 350 Vi, €n pocos segundos
» Etapa 2: 350 Vp durante 15 minutos

+ Etapa 3: 420 Vp durante 15 minutos

» Etapa 4: 500 Vp durante 1 hora

Equipos de 230 Va:

» Etapa 1: 170 V¢, durante 15 minutos
» Etapa 2: 200 V, durante 15 minutos
+ Etapa 3: 240 V¢, durante 1 hora

Después de esta regeneracion se puede utilizar inmediatamente el equipo o se puede
seguir almacenandolo con mantenimiento.

7.5 Tratamiento de residuos

Respete las normativas vigentes. Deseche este equipo segln su composicion y las
prescripciones existentes como:

e Chatarra electrdnica (tarjetas)
» Pléstico (carcasa)

* Chapa

* Cobre
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Homologacién CE, aprobacion UL y certificacion C-Tick

P| Hz

8 Datos técnicos y dimensiones
8.1 Homologaciéon CE, aprobacién UL y certificacion C-Tick

8.1.1 Marcado CE

Directiva de baja tensién

Los variadores vectoriales MOVIDRIVE® MDX60B/61B cumplen los requisitos de la
directiva de baja tension 2006/95/CE.

Compatibilidad electromagnética (CEM)

Los variadores vectoriales MOVIDRIVE® y las fuentes de tension regenerativas han
sido disefiados como componentes que se montaran en maquinas e instalaciones.
Cumplen con la normativa de productos CEM EN 61800-3 "Accionamientos
eléctricos de velocidad variable". Siempre y cuando los componentes SEW cumplan
con las instrucciones de instalacion, las maquinas e instalaciones cumpliran con las
condiciones de homologacién CE conforme a la Directiva de compatibilidad
electromagnética 2004/108/CE. En la documentacién "CEM en la tecnologia de
accionamiento" de SEW-EURODRIVE encontrard informacion detallada acerca de
la instalacién conforme a CEM.

El cumplimiento de las condiciones de las clases de valor limite C1, C2 0 C3 se han
comprobado en un sistema de accionamiento tipico en la CE. SEW-EURODRIVE le
proporcionara si asi lo desea informaciones detalladas al respecto.

baja tensiébn 2006/95/CE. Si lo desea, también podemos proporcionarle una

C € La marca CE en la placa de caracteristicas indica el cumplimiento de la directiva de

declaracién de conformidad.

8.1.2 UL-/cUL/GOST-R
La familia de equipos MOVIDRIVE® completa ha recibido la autorizacién UL y cUL

C l®JL us (EE.UU.), asi como el certificado GOST-R (Rusia). cUL es equivalente a la autorizacion
por CSA.

8.1.3 C-Tick
La aprobacién C-Tick se ha otorgado a toda la familia de equipos MOVIDRIVE®. C-Tick
certifica la conformidad con las normas de la ACMA (Australian Communications and
Media Authority).
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8.2 Datos técnicos generales

En la siguiente tabla se indican los datos técnicos validos para todos los variadores
vectoriales MOVIDRIVE® MDX60B/61B, independientemente del tipo, version, tamafio

y potencia.
MOVIDRIVE® MDX60B/61B Todos los tamafos
Resistencia a interferencias Conforme a EN 61800-3

Emisién de interferencias con = Tamafios 0 a 7 cumplen la EN 61800-3

instalacion conforme a CEM Tamarios 0 a 5: Conformes a la clase de valor limite C1 segun
EN 61800-3 con filtro de red correspondiente
Tamafios 0, 1, 2S y 2 conformes a la clase de valor limite C2 seguin
EN 61800-3 sin medidas adicionales

Tamafios 6 y 7 conformes a la clase de valor limite C2 segun
EN 61800-3 con filtro de red correspondiente

Temperatura ambiental 9y 0°C...+50 °C a lp =100 % Iy Y fpywm = 4 kHz / tamafio 7: 2,5 kHz
0°C..+40°Calp=125% Iy Yy fpwm = 4 kHz / tamafio 7: 2,5 kHz
0°C...+40°Calp =100 % Iy Y fpwm = 8 kHz / tamafio 7: 4 kHz

Reduccién Iy 2.5 % Iy por K entre 40 °C — 50 °C
Temperatura ambiente 3 % Iy por K entre 50 °C — 60 °C
Clase climéatica EN 60721-3-3, clase 3K3
Temperatura de —25°C...+70 °C (EN 60721-3-3, clase 3K3)
almacenamiento? I Consola de programacién DBG: —20 °C...+60 °C
Tipo de refrigeraciéon Ventilacion forzada
(DIN 41751) (Ventilador regulado por la temperatura, umbral de respuesta 45 °C)
Tipo de proteccién EN 60529
(NEMA1)

Tamafios Oy 3 IP20
Tamafios 4y 6 IPOO (conexiones de potencia)
IP10 (conexiones de potencia) con
« cubierta de plexiglas montada y suministrada de serie y
e manguera termorrectractil montada (no incluida en el contenido de
suministro)

Tamafio 7 IP20 (conexiones de potencia)
En relacion con este punto, consulte el capitulo "Proteccion contra
contacto accidental" (— péag. 56).

Modo de funcionamiento Funcionamiento continuo con 50 % de capacidad de sobrecarga
(tamafio 0: 100 %)

Categoria de sobretension Il segin IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Clase de contaminacion 2 segun IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Proteccién contra materiales 391
mecanicamente activos

Proteccién contra materiales 3C2
quimicamente activos

Altura de montaje h Hasta h < 1000 m (3281 ft) sin restricciones.
Para h =2 1000 m (3281 ft) son de aplicacion las siguientes
restricciones:
« De 1000 m (3281 ft) hasta max. 4000 m (13120 ft)
— Reduccion de Iy en un 1 % por cada 100 m (328 ft)

e De 2000 m (6562 ft) hasta max. 4000 m (13120 ft)
— Equipos de 230 Vca:
Reduccion de Uy en 3 Vp por cada 100 m (328 ft)
— Equipos de 500 Vca:
Reduccion de Uy en 6 Vp por cada 100 m (328 ft)
Por encima de los 2000 m (6562 ft) s6lo sobretension de clase 2, para

sobretension de clase 3 se requieren medidas externas. Clases de
sobretension segun DIN VDE 0110-1.

1) En caso de almacenamiento prolongado, conectar la unidad cada 2 afios durante al menos 5 min. a la
tensién de red puesto que de lo contrario podria reducirse la vida Gtil de la unidad.
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7 Datos técnicos y dimensiones
7 Datos técnicos generales

8.2.1 Familia de equipos MOVIDRIVE® MDX60B/61B, tamafio 0
La siguiente figura muestra la familia de equipos MOVIDRIVE® MDX60B/61B, tamafio 0

1940365835

8.2.2 Familia de equipos MOVIDRIVE® MDX61B tamafios 1 a 7
La siguiente figura muestra la familia de equipos MOVIDRIVE® MDX61B tamafios 1 a 7

2059056779
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MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (unidades de 400/500 VCA) 7
P| Hz

8.3 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (unidades de 400/500 Vx)
8.3.1 Tamaiio 0

MOVIDRIVE® MDX60/61B 0005-5A3-4-0_ ‘0008-5A3-4-0_ 0011-5A3-4-0_ 0014-5A3-4-0_
Tamafio 0s oM

ENTRADA

Tension nominal de red (segin EN 50160) U,¢q 3x380...500 Vcp

Frecuencia de red fRed 50Hz ...60Hz £ 5 %

Corriente nominal de red? lreg 100 % 1,8 Aca 2,2 Aca 2,8 Aca 3,6 Aca

(para Uygq = 3 x 400 Vcp) 125%  |2,3Aca 2,7 Aca 3,5Ach 4,5 Acp
SALIDA

Potencia aparente de salida® SN 1,4 kVA 1,6 kVA 2,1 kVA 2,8 kVA

(para Ugeq = 3 x 380...500 Vcp)

Corriente nominal de salida® In 2 Aca 2,4 Aca 3,1 Aca 4 Aca

(para Ugeq = 3 x 400 Vcp)

Corriente de salida continua (= 125 % ly) Ip 2,5Aca 3Aca 3,8 Aca 5Aca

(con Ugeq =3 x 400 Vcp Y fpwm = 4 kHz)

Corriente de salida continua (= 100 % ly) Ip

(con Ugeq =3 %400 Vcp Y fpwm = 8 kHz) 2 Aca 2,4 Acp 3,1 Aca 4 Acp

Limitacién de salida lmax

Motor y generador 200 % Iy, duracion en funcién de la utilizacion

Limitacién interna de corriente

Imax = 0...200 % ajustable

Valor minimo permitido de resistencia 68 Q

de frenado — (funcionamiento 4Q) Rewmin

Tensién de salida Up Méax. Ureg

Frecuencia PWM frwm Ajustable: 4/8/12/16 kHz

Rango de velocidad / resolucién np/Any, —6000...0 ... +6000 r.p.m./ 0,2 r.p.m. a través del rango completo

INFORMACION INFORMACION GENERAL

Pérdida de potencia a SNZ) Pvmax 42 W 48 W 58 W 74W
Consumo de aire de refrigeracion 3mdh 9 m3h
Secci6n de bornas de conexién X1, X2, X3, X4 Borna en fila separable 4 mm? puntera de cable DIN 46228

Par de apriete

0,6 Nm

1) Cuando Ugeq =3 x 500 V¢, las corrientes de red y de salida deberan reducirse en un 20 % en comparacién con los datos nominales.

2) Los datos de potencia son validos para fp\y = 4 kHz.

Version estandar MDX60B

0005-5A3-4-00

0008-5A3-4-00

0011-5A3-4-00

0014-5A3-4-00

Referencia 827 7222 8277230 827 7249 8277257
Versién tecnol6gica MDX60B 0005-5A3-4-0T 0008-5A3-4-0T 0011-5A3-4-0T 0014-5A3-4-0T
Referencia 827 726 5 827 727 3 827728 1 827 729 X
Carga constante
Potencia de motor recomendada
Pyot 0,55 kW (0,74 HP) |0,75 kW (1,0 HP) |1,2 kW (1,5 HP) 1,5 kW (2,0 HP)

Carga cuadrética o carga constante
sin sobrecarga potencia de motor

—
L

recomendada Pmot 0,75 kW (1,0HP) 1,21 kW (1,5HP) [1,5kW (2,0 HP) 2,2 kW (3,0 HP)
Masa 2,0 kg (4,4 Ib) 2,5kg (5,5 Ib)
Medidas An x Al X Pr 45 mm x 317 mm x 260 mm 67,5 mm x 317 mm x 260 mm

(1,8inx12,5inx 10,2 in)

(2,66 inx12,5in x 10,2 in)

Versidn estandar MDX61B (VFC/CFC/SERVO)

0005-5A3-4-00

0008-5A3-4-00

0011-5A3-4-00

0014-5A3-4-00

Referencia 827 730 3 8277311 827 732 X 8277338

Versidn tecnolégica MDX61B (VFC/CFC/SERVO) 0005-5A3-4-0T 0008-5A3-4-0T 0011-5A3-4-0T 0014-5A3-4-0T

N° de referencia 827 734 6 8277354 827736 2 8277370

Peso 2,3kg (5,1 1b) 2,8 kg (6,2 Ib)

Medidas An x Al x Pr 72,5 mm x 317 mm x 260 mm 95 mm x 317 mm x 260 mm
(2,85in x 12,5 in x 10,2 in) (3,7inx12,5in x 10,2 in)

Potencia de motor recomendada

— Manual de sistema MOVIDRIVE® B, capitulo de selecciéon de motor
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Datos técnicos y dimensiones
7 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (unidades de 400/500 VCA)

P| Hz

8.3.2 Tamafio 1 (unidades de 400/500 Vp)

MOVIDRIVE® MDX61B 0015-5A3-4-0_  |0022-5A3-4-0_  |0030-5A3-4-0_  0040-5A3-4-0_
ENTRADA

Tensién nominal de red (segin EN 50160) U,qq 3x380...500 Vcp

Frecuencia de red fRed 50Hz ...60Hz £ 5 %

Corriente nominal de red? Ired 100 % 3,6 Aca 5,0 Aca 6,3 Aca 8,6 Aca
(para Uygq = 3 x 400 Vp) 125% 4,5 Aca 6,2 Aca 7,9 Aca 10,7 Aca
SALIDA

Potencia aparente de salida® N 2,8 kVA 3,8 kVA 4,9 kVA 6,6 kVA
(para Ugeq = 3 x 380...500 Vcp)

Corriente nominal de salida®) In 4 Aca 5,5Aca 7 Aca 9,5 Aca
(para Uggq = 3 x 400 Vp)

Corriente de salida continua (=125 % 1\) Ip

(cON Upeg = 3 X 400 Ve ¥ fouy = 4 kH2) 5 Aca 6.9 Aca 8.8 Aca 11,9 Aca
Corriente de salida continua (=100 % Iy) Ip

(Con URed =3 x 400 VCA y fPWM =8 kHZ) 4 ACA 5,5 ACA 7 ACA 9,5 ACA

Limitacién de salida

Motor y generador 150 % Iy, duracion en funcién de la utilizacion

Limitacién interna de corriente

Imax = 0...150 % ajustable

Valor minimo permitido de resistencia

de frenado — (funcionamiento 4Q) Rewmin 168 Q
Tension de salida Ua Méax. Ureg
Frecuencia PWM fpwm  |Ajustable: 4/8/12/16 kHz

(4,13inx 12,4in x 9,21 in)

Rango de velocidad / resolucion npa/Any|—6000 ... 0 ... +6000 r.p.m. / 0,2 r.p.m. a través del rango completo
INFORMACION INFORMACION GENERAL

Pérdida de potencia a Sp? Pymax |85 W 105 W 130 W 180 W
Consumo de aire de refrigeracién 40 m3/h

Masa 3,5kg (7,7 Ib)

Medidas An x Al x Pr 105 mm x 314 mm x 234 mm

Seccion de bornas de conexién X1, X2, X3, X4

Borna en fila separable 4 mm? puntera de cable DIN 46228

Par de apriete

0,6 Nm

1) Cuando Ugeq =3 x 500 Vp, las corrientes de red y de salida deberan reducirse en un 20 % en comparacién con los datos nominales.
2) Los datos de potencia son validos para fp\yy = 4 kHz.

Version estandar MDX61B

0015-5A3-4-00

0022-5A3-4-00

0030-5A3-4-00

0040-5A3-4-00

Referencia 827 957 8 827 958 6 827 959 4 827 960 8
Version tecnol6gica MDX61B 0015-5A3-4-0T 0022-5A3-4-0T 0030-5A3-4-0T 0040-5A3-4-0T
Referencia 827 975 6 827976 4 827 977 2 8279780

Carga constante
Potencia de motor recomendada

I:’Mot

1,5 kW (2,0 HP)

2,2 kW (3,0 HP)

3,0 KW (4,0 HP)

4,0 kW (5,4 HP)

Carga cuadratica o carga constante
sin sobrecarga potencia de motor

recomendada Pmot

2,2 kW (3,0 HP)

3,0 KW (4,0 HP)

4,0 KW (5.4 HP)

5,5 kW (7,4 HP)

Potencia de motor recomendada

— Manual de sistema MOVIDRIVE® B, capitulo de seleccion de motor
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MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (unidades de 400/500 VCA)

8.3.3 Tamafio 2S, 2 (unidades de 400/500 V¢p)

MOVIDRIVE® MDX61B 0055-5A3-4-0_ 0075-5A3-4-0_ 0110-5A3-4-0_
Tamafio 2S 2
ENTRADA

Tension nominal de red (segin EN 50160) U, qq 3x380...500 Vcp

Frecuencia de red freq 50Hz ...60Hz £ 5 %

Corriente nominal de red? lred 100 % 11,3 Acp 14,4 Acp 21,6 Aca
(para Uyeq = 3 x 400 Vp) 125% (14,1 Acp 18,0 Aca 27,0 Aca
SALIDA

Potencia aparente de salida® Sn 8,7 KVA 11,2 kVA 16,8 kVA
(para Ugeq = 3 % 380...500 Vcp)

Corriente nominal de salida®) In 12,5 Aca 16 Aca 24 Aca
(para Ugeq = 3 x 400 Vcp)

Corriente de salida continua (=125%1\) Ip

(con Ugeg = 3 X 400 Va con fpyy = 4 kHz) 15,6 Aca 20 Aca 30 Aca
Corriente de salida continua (=100 % ly) Ip

(Con URed =3 x 400 VCA con fPWM =8 kHZ) 12,5 ACA 16 ACA 24 ACA
Limitacion de salida Imax Motor y generador 150 % Iy, duracion en funcién de la utilizacion
Limitacién interna de corriente Imax = 0...150 % ajustable

Valor minimo permitido de resistencia 47 Q 220

de frenado — (funcionamiento 4Q) Rewmin

Tension de salida Ua Max. Ureq

Par de apriete

2) Los datos de potencia son validos para fpyyy = 4 kHz.

Version estandar MDX61B

0055-5A3-4-00

Referencia 827 961 6
Versién tecnolégica MDX61B 0055-5A3-4-0T
Referencia 8279799

Carga constante
|: Potencia de motor recomendada
Pmot
Carga cuadratica o carga constante
4 sin sobrecarga potencia de motor
recomendada Pyot

Potencia de motor recomendada

5,5 kW (7,4 HP)

7,5 kW (10 HP)

Bornas en fila separables 4 mm? puntera de
cable DIN 46228

0,6 Nm

1) Cuando Ugeq =3 x 500 V¢, las corrientes de red y de salida deberan reducirse en un 20 % en comparacion con los datos nominales.

0075-5A3-4-00
827 962 4
|0075-5A3-4-0T
827 980 2

7,5 kW (10 HP)

11 kW (15 HP)

sujecion

DIN 46228

1,5Nm

Frecuencia PWM fpwm  |Ajustable: 4/8/12/16 kHz

Rango de velocidad / resolucion np / Anp|-6000 ... 0 ... +6000 r.p.m. / 0,2 r.p.m. a través del rango completo

INFORMACION INFORMACION GENERAL

Pérdida de potencia con SNZ) Pymax 220 W 290 W ‘400 w

Consumo de aire de refrigeracién 80 m%h

Masa 6,6 kg (15 Ib)

Medidas An x Al x Pr |105 mm x 335 mm x 294 mm 135 mm x 315 mm x 285 mm
(4,13 inc x 13,2 in x 11,6 in) (5,31inx12,4in x 11,2 in)

Seccion de bornas de conexion X1, X2, X3, X4 Tornillo con arandela

incorporada M4 con estribo de
4 mm? puntera de cable

6 mm? terminal de cable de
engarce a presion DIN 46234

0110-5A3-4-00
827 963 2
0110-5A3-4-0T
8279810

11 kW (15 HP)

15 kW (20 HP)

— Manual de sistema MOVIDRIVE® B, capitulo de seleccién de motor
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P| Hz

8.3.4 Tamarfio 3 (unidades de 400/500 Vcp)

MOVIDRIVE® MDX61B 0150-503-4-0_ 0220-503-4-0_ 0300-503-4-0_
ENTRADA
Tension nominal de red (segin EN 50160) U, qq 3x380...500 Vcp
Frecuencia de red fRed 50Hz ...60Hz £ 5 %
Corriente nominal de red? Ired 100 % 28,8 Acp 41,4 Aca 54 Aca
(para Uyeq = 3 x 400 Vp) 125% |36 Aca 51,7 Aca 67,5 Aca
SALIDA
Potencia aparente de salida® Sn 22,2 kVA 31,9 kVA 41,6 kVA
(para Ugeq = 3 % 380...500 Vcp)
Corriente nominal de salida®) In 32 Aca 46 Aca 60 Aca
(para Ugeq = 3 x 400 Vip)
. . . - o
(CON Upay =3 % 400 Ve 001 foum 2 4 K1) ° 40 A 57,5 Ac 75 Ac
Corriente de salida continua (=100 % ly) Ip '
(con Uggq = 3 x 400 Vi con fpyy = 8 kHz) 32 Aca 46 Aca 60 Aca
Limitacion de salida Imax Motor y generador 150 % Iy, duracion en funcién de la utilizacion
Limitacién interna de corriente Imax = 0...150 % ajustable
Valor minimo permitido de resistencia 15Q 120
de frenado — (funcionamiento 4Q) Rewmin
Tension de salida Ua Max. Ureq
Frecuencia PWM fpwm  |Ajustable: 4/8/12/16 kHz
Rango de velocidad / resolucion na/Anpy —6000 ... 0 ... +6000 r.p.m. / 0,2 r.p.m. a través del rango completo
INFORMACION GENERAL
Pérdida de potencia con Sy? Pymax 550 W 750 W 950 W
Consumo de aire de refrigeracién 180 mh
Masa 15,0 kg (33 Ib)
Medidas An x Al x Pr 200 mm x 465 mm x 308 mm
(7,87 1b x 18,3 in x 12,1 in)
Seccion de bornas de conexion X1, X2, X3, X4 Tornillo M6 con arandela incorporada de max. 25 mm?
Terminal de cable de engarce a presion DIN 46234
Par de apriete 3,5Nm

1) Cuando Ugeq =3 x 500 Vp, las corrientes de red y de salida deberan reducirse en un 20 % en comparacion con los datos nominales.
2) Los datos de potencia son validos para fp\y = 4 kHz.

Versién estandar MDX61B 0150-503-4-00 0220-503-4-00 0300-503-4-00
Referencia 827 964 0 827 965 9 827 966 7
Versién tecnolégica MDX61B 0150-503-4-0T 10220-503-4-0T 0300-503-4-0T
Referencia 827 9829 8279837 8279845

Carga constante
Potencia de motor recomendada
Puvot |15 kW (20 HP) 22 kW (30 HP) 30 kW (40 HP)
Carga cuadratica o carga constante
i sin sobrecarga potencia de motor
recomendada Pmot 22 kW (30 HP) 30 kW (40 HP) 37 kW (50 HP)

Potencia de motor recomendada — Manual de sistema MOVIDRIVE® B, capitulo de seleccién de motor
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MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (unidades de 400/500 VCA) 7

Datos técnicos y dimensiones

8.3.5 Tamafio 4 (unidades de 400/500 Vp)

MOVIDRIVE® MDX61B 0370-503-4-0_ 0450-503-4-0_
ENTRADA

Tension nominal de red (segin EN 50160) U,qq 3x380...500 Vcp

Frecuencia de red fRed 50Hz ...60Hz £ 5 %

Corriente nominal de red? lred 100 % 65,7 Acp 80,1 Aca
(para Uyeg = 3 x 400 Vip) 125% (81,9 Aca 100,1 Aca
SALIDA

Potencia aparente de salida® Sn 51,1 kVA 62,3 kVA
(para Ugeq = 3 % 380...500 Vcp)

Corriente nominal de salida®) In 73 Aca 89 Aca
(para Ugeq = 3 x 400 Vip)

Corriente de salida continua (=125%1\) Ip

(con Ugeg = 3 X 400 Va con fpyy = 4 kHz) 9L Aca 11 Aca
Corriente de salida continua (=100 % ly) Ip

(con Ugeqg = 3 x 400 Vcp con fpyym = 8 kHz) 73 Aca 89 Aca

Limitacién de salida Imax

Motor y generador 150 % Iy, duracion en funcién de la utilizacion

Limitacién interna de corriente

Imax = 0...150 % ajustable

Valor minimo permitido de resistencia
de frenado — (funcionamiento 4Q) Rewmin

Tension de salida Ua

6Q

Max. Ugeq

Frecuencia PWM fpwm  |Ajustable: 4/8/12/16 kHz
Rango de velocidad / resolucion na/Anpy —6000 ... 0 ... +6000 r.p.m. / 0,2 r.p.m. a través del rango completo
INFORMACION GENERAL
Pérdida de potencia con Sy? Pymax | 1200 W 1450 W
Consumo de aire de refrigeracién 180 mh
Masa 27 kg (60 Ib)
Medidas An x Al x Pr 1280 mm x 522 mm x 307 mm

(11,0 Ib x 20,6 Ib x 12,1 Ib)

Perno M10 con tuerca

Seccidn de bornas de conexién X1, X2, X3, X4 max. 70 mm?

Terminal de cable a presion DIN 46235

Par de apriete

14 Nm

1) Cuando Ugeq =3 x 500V, las corrientes de red y de salida deberan reducirse en un 20 % en comparacion con los datos nominales.

2) Los datos de potencia son validos para fp\y = 4 kHz.

Version estandar MDX61B

0370-503-4-00 0450-503-4-00

Referencia 827 967 5 827 968 3
Version tecnolégica MDX61B 0370-503-4-0T 0450-503-4-0T
Referencia 827 985 3 827 986 1

Carga constante
Potencia de motor recomendada

I:’Mot

37 kW (50 HP) 45 kW (60 HP)

Carga cuadratica o carga constante
sin sobrecarga potencia de motor

recomendada Pmot

45 KW (60 HP) 55 kW (74 HP)

Potencia de motor recomendada

— Manual de sistema MOVIDRIVE® B, capitulo de seleccion de motor
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RYAL 172 patos técnicos y dimensiones
7 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (unidades de 400/500 VCA)

P| Hz

8.3.6 Tamarfio 5 (unidades de 400/500 V¢p)

MOVIDRIVE® MDX61B 0550-503-4-0_ 0750-503-4-0_
ENTRADA
Tension nominal de red (segin EN 50160) Ugeq |3 x 380 ... 500 Vca
Frecuencia de red fRed 50Hz ...60Hz £ 5 %
Corriente nominal de red? Ired 100 % 94,5 Acp 117 Aca
(para Uyeq = 3 x 400 Vp) 125% [118,1 Acp 146,3 Aca
SALIDA
Potencia aparente de salida® Sn 73,5 kVA 91,0 kVA
(para Ugeq = 3 % 380...500 Vcp)
Corriente nominal de salida®) In 105 Aca 130 Aca
(para Ugeq = 3 x 400 Vip)

. . . - o
(CON Upay =3 % 400 Ve 0O Toume 2 41y ° 138 Aca 162 Aca
Corriente de salida continua (=100 % ly) Ip
(con Uggq = 3 x 400 Vi con fpyy = 8 kHz) 105 Aca 130 Aca
Limitacion de salida Imax Motor y generador 150 % Iy, duracion en funcién de la utilizacion
Limitacién interna de corriente Imax = 0...150 % ajustable
Valor minimo permitido de resistencia 6Q 40
de frenado — (funcionamiento 4Q) Rewmin
Tension de salida Ua Max. Ureq
Frecuencia PWM fpwm  |Ajustable: 4/8/12/16 kHz
Rango de velocidad / resolucion na/An, —6000 ... 0 ... +6000 r.p.m. /0,2 r.p.m. a través del rango completo
INFORMACION GENERAL
Pérdida de potencia con Sy? Pymax | 1700 W 2000 W
Consumo de aire de refrigeracién 360 m3h
Masa 35 kg (77 Ib)
Medidas An x Al x Pr 1280 mm x 610 mm x 330 mm

(11,0 Ib x 24,0 Ib x 13,0 Ib)

Seccion de bornas de conexion X1, X2, X3, X4 Perno M10 con tuerca

méax. 70 mm?
Terminal de cable a presién DIN 46235

Par de apriete 14 Nm

1) Cuando Ugeq =3 x 500 Vp, las corrientes de red y de salida deberan reducirse en un 20 % en comparacién con los datos nominales.
2) Los datos de potencia son validos para fp\y = 4 kHz.

Version estandar MDX61B 0550-503-4-00 0750-503-4-00
Referencia 827 969 1 827 9705
Version tecnol6gica MDX61B 0550-503-4-0T 0750-503-4-0T
Referencia 827 988 8 827 989 6

Carga constante
Potencia de motor recomendada
Pvot |55 kW (74 HP) 75 kW (100 HP)

Carga cuadratica o carga constante
— sin sobrecarga potencia de motor
recomendada Pmot 75 kW (100 HP) 90 kW (120 HP)

Potencia de motor recomendada — Manual de sistema MOVIDRIVE® B, capitulo de seleccién de motor
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Datos técnicos y dimensiones e} 7 =
MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (unidades de 400/500 VCA) 7
P| Hz

8.3.7 Tamaifio 6 (unidades de 400/500 Vp)

MOVIDRIVE® MDX61B 0900-503-4-0_ 1100-503-4-0_ 1320-503-4-0_
ENTRADA

Tension nominal de red (segin EN 50160) U, qq 3x380...500 Vcp

Frecuencia de red fRed 50Hz ...60Hz £ 5 %

Corriente nominal de red? lred 100 % 153 Acp 180 Aca 225 Aca

(para Uyeg = 3 x 400 Vip) 125% 191 Acp 225 Acp 281 Aca

SALIDA

Potencia aparente de salida® Sn 118 kVA 139 kVA 174 kVA

(para Ugeq = 3 % 380...500 Vcp)

Corriente nominal de salida®) In 170 Aca 200 Aca 250 Aca

(para Ugeq = 3 x 400 Vip)

Corriente de salida continua (=125%1\) Ip

(con Ugeg = 3 X 400 Va con fpyy = 4 kHz) 212 Aca 250 Aca 312 Aca

Corriente de salida continua (=100 % ly) Ip

(Con URed =3 x 400 VCA con fPWM =4 kHZ)

Rango de temperatura 0 °C...+50 °C 170 Aca 200 Aca 250 Aca

Limitacién de salida Imax

Limitacién interna de corriente

Motor y generador 150 % Iy, duracion en funcién de la utilizacion
Imax = 0...150 % ajustable

Valor minimo permitido de resistencia 2,7Q
de frenado — (funcionamiento 4Q) Rewmin
Tension de salida Ua Max. Ureq

Frecuencia PWM frwm

Ajustable: 4 o0 8 kHz

Rango de velocidad / resolucion

na / Anp |—6000 ... 0 ... +6000 r.p.m. /0,2 r.p.m. a través del rango completo

INFORMACION GENERAL

Par de apriete

1) Cuando Ugeq =3 x 500 Vp, las corrientes de red y de salida deberan reducirse en un 20 % en comparacion con los datos nominales.

2) Los datos de potencia son validos para fp\y = 4 kHz.

Version estandar MDX61B

Carga constante
Potencia de motor recomendada
I:’Mot
Carga cuadratica o carga constante
4 sin sobrecarga potencia de motor
recomendada Pmot

Potencia de motor recomendada

0900-503-4-00

90 KW (120 HP)

110 KW (148 HP)

Pérdida de potencia a SNZ) Pymax 2300 W 2500 W 2700 W
Consumo de aire de refrigeracion 600 m3/h
Masa 60 kg (130 Ib)
Medidas An x Al x Pr 280 mm x 1.000 mm x 382 mm
(11,0 in x 39,37 in x 15,0 in)
Seccion de bornas de conexién X1, X2, X3, X4 Perno M12 con tuerca

max. 185 mm
Terminal de cable a presion DIN 46235

20 Nm

1100-503-4-00 1320-503-4-00

Referencia 8279713 8279721 8279748
Versién tecnolégica MDX61B 0900-503-4-0T 1100-503-4-0T 1320-503-4-0T
Referencia 8279918 827992 6 827 993 4

110 KW (148 HP)

132 kW (177 HP)

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B

132 kW (177 HP)

160 kW (215 HP)
— Manual de sistema MOVIDRIVE® B, capitulo de seleccién de motor
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kVA[ |72 Datos técnicos y dimensiones
7 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (unidades de 400/500 VCA)

P| Hz

8.3.8 Tamarfio 7 (unidades de 400/500 V¢p)

MOVIDRIVE® MDX61B 1600-503-2-0T/L
1600-503-4-0T/L

2000-503-2-0T/L
2000-503-4-0T/L

2500-503-2-0T/L
2500-503-4-0T/L

ENTRADA

Tensién nominal de red (segin EN 50160) U,qq 3x380...500 Vcp

Frecuencia de red fRed 50Hz ...60Hz £ 5 %

Corriente nominal de red? lred 100 % 280 Acp 340 Aca 435 Acp
(para Ueq =3 x 400 Va) 125% |340 Aca 425 Aca 535 Aca
SALIDA

Potencia aparente de salida® SN 208 kVA 263 kVA 326 kVA
(para Ugeq = 3 x 380...500 Vcp)

Corriente nominal de salida® In 300 Aca 380 Aca 470 Aca
(para Ugeq = 3 x 400 Vca)

Corriente de salida continua (=125%1ly) Ip

(cON Upeg = 3 X 400 Va €ON fpyyy = 2,5 kH2) 375 Aca 475 Aca 588 Aca
Corriente de salida continua (=100 % I\) Ip

(con Ureq = 3 x 400 Vp con fpyy = 2,5 kHz)

Rango de temperatura 0 °C...+50 °C 300 Aca 380 Aca 470 Aca

Limitacién de salida
Limitacién interna de corriente

Imax Motor y generador 150 % Iy, duracion en funcién de la utilizacion
Imax = 0...150 % ajustable

Valor minimo permitido de resistencia 1,1Q
de frenado — (funcionamiento 4Q) Rewmin
Tension de salida Ua Méax. Ureg

Frecuencia PWM

Rango de velocidad / resolucion
INFORMACION GENERAL
Pérdida de potencia a Sy?
Consumo de aire de refrigeracién

fpwm  |Ajustable: 2,5 0 4 kHz
npa/Any|—6000 ... 0 ... +6000 r.p.m. / 0,2 r.p.m. a través del rango completo

3000 W
1200 m3/h

Pyméx 3600 W 4400 W

Masa Version 2Q: 260 kg (573 Ib)
Version 4Q: 280 kg (617 Ib)
Medidas An x Al x Pr |700 mm x 1,490 mm x 470 mm

(27,6 inx 58,7 in x 18,5 in)

Pretina de conexion con orificio para M12
Max. 2 x 240 mm?
Terminal de cable a presion DIN 46235

70 Nm (620 Ib in)
1) Cuando Ugeq =3 x 500 V, las corrientes de red y de salida deberan reducirse en un 20 % en comparacion con los datos nominales.
2) Los datos de potencia son validos para fp\yy = 2,5 kHz.

Pletinas conductoras X1, X2, X3

Par de apriete

180

Version tecnolégica MDX61B

con tarjetas de circuitos impresos pintadas

Ne° de referencia

1600-503-2-0T/L
1600-503-4-0T/L

829 976 5
829 980 3

2000-503-2-0T/L
2000-503-4-0T/L

829 977 3
8299811

2500-503-2-0T/L
2500-503-4-0T/L

8299781
829 983 8

Carga constante

—

Potencia de motor recomendada

F)Mot

Carga cuadratica o carga constante sin sobrecarga

Potencia de motor
recomendada

L

Pwmot

160 kW (215 HP)

200 kW (268 HP)

200 kW (268 HP)

250 kW (335 HP)

250 kW (335 HP)

315 kW (422 HP)

Potencia de motor recomendada

véase manual de sistema MOVIDRIVE® B, capitulo Seleccion de motor
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Datos técnicos y dimensiones  [RYAL 122
MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (unidades de 230 VCA)

z
P| Hz

8.4 MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (unidades de 230 Vca)
8.4.1 Tamafio 1 (unidades de 230 Vp)

MOVIDRIVE® MDX61B 0015-2A3-4-0_ 0022-2A3-4-0_ 0037-2A3-4-0_
ENTRADA

Tensién nominal de red (segin EN 50160) U,qq 3x200 ... 240 Vcp

Frecuencia de red fRed 50Hz ...60Hz £ 5 %

Corriente nominal de red lred 100 % 6,7 Aca 7,8 Aca 12,9 Aca
(para Uygq = 3 % 230 Vca) 125% 8,4 Aca 9,8Aca 16,1 Aca
SALIDA

Potencia aparente de salida®) SN 2,7 kVA 3,4 kVA 5,8 kVA
(para Ugeq = 3 x 230...240 Vcp)

Corriente nominal de salida In 7,3 Aca 8,6 Aca 14,5 Aca
(para Ugeq = 3 % 230 Vip)

. . . - o

Corente de salgaconinuaC 1250, P s
Corriente de salida continua (=100 % Iy)  Ip

(con Ugeg = 3 % 230 Vcp con fpyym = 8 kHz) 7,3 Aca 8,6 Aca 14,5 Aca
Limitacién de salida Imax Motor y generador 150 % Iy, duracion en funcién de la utilizacion
Limitacién interna de corriente Imax = 0...150 % ajustable

Valor minimo permitido de resistencia 27Q

de frenado — (funcionamiento 4Q) Rewmin

Tensién de salida Up Méax. Ureg

Frecuencia PWM fpwm  |Ajustable: 4/8/12/16 kHz

Rango de velocidad / resolucién na/An, —6000 ... 0 ... +6000 r.p.m./ 0,2 r.p.m. a través del rango completo
INFORMACION GENERAL

Pérdida de potencia a SNl) Pymax 110 W 126 W 210 W
Consumo de aire de refrigeracién 40 m3h

Masa 2,8 kg (6,2 Ib)

Medidas An x Al x Pr 105 mm x 314 mm x 234 mm

(4,13inx 12,4 in x 9,21 in)
Seccion de bornas de conexién X1, X2, X3, X4 Borne separable en fila
4 mm? puntera de cable DIN 46228
Par de apriete 0,6 Nm

1) Los datos de potencia son validos para fpyyy = 4 kHz.

Version estandar MDX61B

0015-2A3-4-00

0022-2A3-4-00

0037-2A3-4-00

Referencia 827 994 2 8279950 827 996 9
Version tecnol6gica MDX61B 0015-2A3-4-0T 0022-2A3-4-0T 0037-2A3-4-0T
Referencia 828 003 7 828 004 5 828 005 3

Carga constante

Potencia de motor recomendada

Pmot

1,5 kW (2,0 HP)

2,2 kW (3,0 HP)

3.7 kW (5.0 HP)

—
~
recomendada

Carga cuadrética o carga constante
sin sobrecarga potencia de motor

PMot

2,2 kW (3,0 HP)

3,7 kW (5,0 HP)

5,0 KW (6,7 HP)

Potencia de motor recomendada

— Manual de sistema MOVIDRIVE® B, capitulo de selecciéon de motor
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VA

Datos técnicos y dimensiones
MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (unidades de 230 VCA)

P| Hz

8.4.2 Tamafio 2 (unidades de 230 Vp)

MOVIDRIVE® MDX61B

Limitaciéon de salida

0055-2A3-4-0_ 0075-2A3-4-0_
ENTRADA
Tension nominal de red (segin EN 50160) U, qq 3 %200 ...240 Vcp
Frecuencia de red fRed 50Hz...60Hz £ 5%
Corriente nominal de red lred 100 % | 19,5 Aca 27,4 Aca
(para Uyeg = 3 x 230 Vip) 125% | 24,4 Acp 34,3 Acp
SALIDA
Potencia aparente de salida® SN 8,8 kVA 11,6 kVA
(para Ugeq = 3 % 230...240 Vcp)
Corriente nominal de salida In 22 Aca 29 Aca
(para Uggq = 3 % 230 Vca)
Corriente de salida continua (=125% 1\) Ip
(cON Ugeg = 3 X 230 Vea CON fpyyy = 4 kHz) 21,5 Aca 36,3 Aca
Corriente de salida continua (=100% I\) Ip
(Con URBd =3x 230 VCA con fPWM =8 kHZ) 22 ACA 29 ACA

Motor y generador 150 % Iy, duracion en funcién de la utilizacion

Par de apriete

Limitacién interna de corriente Imax = 0...150 % ajustable
Valor minimo permitido de resistencia 120
de frenado — (funcionamiento 4Q) Rewmin
Tension de salida Ua Max. Ureq
Frecuencia PWM fpwm | Ajustable: 4/8/12/16 kHz
Rango de velocidad / resolucion na/Any | —6000 ...0 ... +6000 r.p.m. /0,2 r.p.m. a través del rango completo
INFORMACION GENERAL
Pérdida de potencia a Sy Pymax | 300 W 380 W
Consumo de aire de refrigeracion 80 m%h
Masa 5,9 kg (13 Ib)
Medidas An x Al x Pr | 135 mm x 315 mm x 285 mm
(5,31inx 12,4in x 11,2 in)
Seccién de bornas de conexion X1, X2, X3, X4 Tornillo con arandela incorporada M4 con estribo de sujecion

4 mm? puntera de cable DIN 46228
6 mm? terminal de cable de engarce a presion DIN 46234

1,5Nm

1) Los datos de potencia son validos para fpyyy = 4 kHz.

Version estandar MDX61B

0055-2A3-4-00

0075-2A3-4-00

Referencia 827997 7 827 998 5
Versién tecnolégica MDX61B 0055-2A3-4-0T 0075-2A3-4-0T
Referencia 828 006 1 828 008 8

Carga constante
Potencia de motor recomendada
PMot
Carga cuadratica o carga constante
4 sin sobrecarga potencia de motor
recomendada Pmot

Potencia de motor recomendada

5,5 kW (7,4 HP)

7,5 kW (10 HP)
— Manual de sistema MOVIDRIVE® B, capitulo de seleccién de motor

7,5 kW (10 HP)

11 kW (15 HP)
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Datos técnicos y dimensiones
MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (unidades de 230 VCA)

8.4.3 Tamafio 3 (unidades de 230 Vp)

Limitaciéon de salida

Motor y generador 150 % |y, duracion

MOVIDRIVE® MDX61B 0110-203-4-0_ 0150-203-4-0_
ENTRADA

Tension nominal de red (segun EN 50160) U, qq 3x 200 ...240 Vcp

Frecuencia de red fRed 50Hz ... 60 Hz £ 5 %

Corriente nominal de red lred 100 % | 40 Acp 49 Aca
(para Uyeg = 3 x 230 Vip) 125% 50 Aca 61 Aca
SALIDA

Potencia aparente de salida® SN 17,1 kVA 21,5 kVA
(para Ugeq = 3 % 230...240 Vcp)

Corriente nominal de salida In 42 Aca 54 Aca
(para Uggq = 3 % 230 Vca)

Corriente de salida continua (=125% 1\) Ip

(cON Ugeg = 3 X 230 Vea CON fpyyy = 4 kHz) 52,5 Aca 67,5 Aca
Corriente de salida continua (=100% I\) Ip

(COn URed =3x 230 VCA con fPWM =8 kHZ) 42 A CA 54 ACA

en funcién de la utilizacién

Par de apriete

3,5

Limitacién interna de corriente Imax = 0...150 % ajustable
Valor minimo permitido de resistencia 75Q 56Q
de frenado — (funcionamiento 4Q) Rewmin
Tension de salida Ua Max. Ureq
Frecuencia PWM fpwm Ajustable: 4/8/12/16 kHz
Rango de velocidad / resolucion na/Anp | —6000 ... 0 ... +6000 r.p.m. /0,2 r.p.m. a través del rango completo
INFORMACION GENERAL
Pérdida de potencia a Sy Pymax | 580 W 720 W
Consumo de aire de refrigeracion 180 m/h
Masa 14,3 kg (31,5 Ib)
Medidas An x Al x Pr | 200 mm x 465 mm x 308 mm
(7,87 inx 18,3 in x 12,1 in)
Seccién de bornas de conexi6n X1, X2, X3, X4 Tornillo M6 con arandela incorporada

max. 25 mm
Terminal de cable de engarce a presion DIN 46234

Nm

1) Los datos de potencia son validos para fpyyy = 4 kHz.

Versién estandar MDX61B
Referencia

Versién tecnolégica MDX61B
Referencia

Carga constante
Potencia de motor recomendada
PMot
Carga cuadratica o carga constante
4 sin sobrecarga potencia de motor
recomendada Pmot

Potencia de motor recomendada

0110-203-4-00
827999 3
0110-203-4-0T
828 009 6

11 kW (15 HP)

15 KW (20 HP)
— Manual de sistema MOVIDRIVE® B,

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B

0150-203-4-00
828 000 2
0150-203-4-0T
828011 8

15 kW (20 HP)

22 kW (30 HP)
capitulo de seleccién de motor

183



RYAL 172 patos técnicos y dimensiones
- MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (unidades de 230 VCA)

P| Hz

8.4.4 Tamafio 4 (unidades de 230 Vp)

MOVIDRIVE® MDX61B 0220-203-4-0_ 0300-203-4-0_
ENTRADA

Tension nominal de red (segin EN 50160) U, qq 3 %200 ...240 Vcp

Frecuencia de red fRed 50Hz...60Hz £ 5%

Corriente nominal de red lred 100% 72 Acp 86 Aca

(para Upeg = 3 % 230 Vca) 125% | 90 Aca 107 Aca
SALIDA

Potencia aparente de salida® SN 31,8 kVA 37.8 kVA
(para Ugeq = 3 % 230...240 Vcp)

Corriente nominal de salida In 80 Aca 95 Aca

(para Uggq = 3 % 230 Vca)

Corriente de salida continua (=125% 1\) Ip

(cON Ugeg = 3 X 230 Vea CON fpyyy = 4 kHz) 100 Aca 118 Aca
Corriente de salida continua (=100% I\) Ip
(con Ureq =3 % 230 Vp con fpyyy = 4 kHz) 80 Aca 95 Aca
Limitacién de salida Imax Motor y generador 150 % Iy, duracion en funcién de la utilizacion
Limitacién interna de corriente Imax = 0...150 % ajustable
Valor minimo permitido de resistencia 30
de frenado — (funcionamiento 4Q) Rewmin
Tension de salida Ua Max. Ureq
Frecuencia PWM fpwm | Ajustable: 4/8/12/16 kHz
Rango de velocidad / resolucion na/An, | —6000...0 ... +6000 r.p.m./ 0,2 r.p.m. a través del rango completo
INFORMACION GENERAL
Pérdida de potencia con SpY Pymax | 1100 W 1300 W
Consumo de aire de refrigeracion 180 m/h
Masa 26,3 kg (57 Ib)
Medidas An x Al x Pr | 280 mm x 522 mm x 307mm
(11,0in x 20,6 in x 12,1 in)
Seccion de bornas de conexion X1, X2, X3, X4 Perno M10 con tuerca

max. 70 mm
Terminal de cable a presion DIN 46235

Par de apriete 3,5Nm

1) Los datos de potencia son validos para fpyyy = 4 kHz.

Versién estandar MDX61B 0220-203-4-00 0300-203-4-00
Referencia 828 001 0 828 002 9
Versién tecnolégica MDX61B 0220-203-4-0T 0300-203-4-0T
Referencia 828 012 6 8280134

Carga constante
Potencia de motor recomendada
Puvot 122 kW (30 HP) 30 kW (40 HP)
Carga cuadratica o carga constante
4 sin sobrecarga potencia de motor
recomendada Pmot 30 kW (40 HP) 37 kW (50 HP)

Potencia de motor recomendada — Manual de sistema MOVIDRIVE® B, capitulo de seleccién de motor
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Datos técnicos y dimensiones
MOVIDRIVE® MDX60/61B datos electrénicos 7

8.5

MOVIDRIVE® MDX60/61B

MOVIDRIVE® MDX60/61B datos electronicos

Datos electrénicos generales

Alimentacion de tension
X11:1

para entrada de consigna
X11:5

REFL: +10 Vg +5 % / ~0 %, lge = 3 MAGe
REF2: -10 VCC +0% /-5 %, Iméx =3 mACC

Tensiones de referencia para el potenciémetro
de consigna

Entrada de consigna nl
X11:2/X11:3

(Entrada de diferencial)

Modo de funcionamiento Al11/Al12
Resolucién

Resistencia interna

Al11-Al12: Entrada de tension o de corriente, ajustable con S11y P11
tiempo de muestreo 1 ms

Entrada de corriente:
nl1=0..20 mACC 04..20 mACC
11 bits

Ri =250 Q

Entrada de tension:

nl=0..+10 VCC 0-10V...0...+10 VCC

12 bits

R;j = 40 kQ (alimentacion externa de tension)
R; = 20 kQ (alimentacién de REF1/REF2)

Consignas internas

Juego de parametros 1: n11/n12/n13 = -6000...0...+6000 r.p.m.
Juego de parametros 2: n21/n22/n23 = -6000...0...+6000 r.p.m.

Rangos de tiempo de las
rampas de velocidad
a An = 3000 r.p.m.

1. Rampa t11/t21 acel: 0...2000 s decel: 0...2000 s
2. Rampa t12/t22 acel = decel: 0...2000 s
Rampa parada t13/t23 decel: 0...20 s
Rampa de emergencia t14/t24 decel: 0...20 s
Potenciémetro motorizado t3 acel: 0,2...50 s decel: 0,2...50 s

Salida de tensién auxiliar?)
X13:8/X10:8

VO24: Ugyt = 24 V(, intensidad de corriente maxima admisible I, = 400 mAcc

Fuente de alimentacion de tension
externa®)
X10:9

VI24: Uy = 24 Ve —15 % / +20 % conforme a EN 61131-2
En el tamafio 7, conectar el servicio de apoyo de 24 V a través del bloque de alimentacién CC.
No hay conexién en el equipo de control.

Entradas binarias
X13:1...X13:6 y X16:1/X16:2
Resistencia interna

Nivel de sefial

X13:1
X13:2...X13:6, X16:1/X16:2

Funcién

Aisladas (optoacoplador), compatible con PLC (EN 61131), tiempo de exploracién 1 ms
DI@d...DIB5 y DIG6/DID7
Ri =3 kQ, IE =10 mACC

+13 Vcc...+30 Vi = "1" = contacto cerrado

-3 V... 15 Ve "0" = contacto abierto Conforme a EN 61131

DI@@: asignado fijo con "/Blogueo de regulador”
DI@Z1...DI@5, DIZ6/DIDT: Posibilidad de ajuste — Men( de parametros P60 _

Salidas binarias?

X10:3/X10:7 y X16:3...X16:5
Nivel de sefal
Funcién X10:3

X10:7, X16:3...X16:5

Compatible con PLC (EN 61131-2), tiempo de respuesta 1 ms
DB@@/DO@2 y DOJ3...DOD5

"0" =0 Vg "1" = +24 Vg

DB@d: asignado fijo con "/Freno”, Ihax = 150 mAcc, resistente al cortocircuito y a tension
externa hasta 30 V¢

DO@2, DOY3...DOY5: Posibilidad de seleccion — Menud de parametros P62_,

Imax = 50 MAcc, resistente a cortocircuito y a tension externa hasta 30 V¢

Atencion: no conecte ninguna tension externa

Salida de relé X10:4...X10:6 | DO@1: Capacidad de carga de los contactos de relé Up,ax = 30 Ve, Imax = 800 mAcc
Funcién X10:4 | DO@1-C: Contacto comun de relé - L .
X10:5 | DO@1-NO: Contacto normalmente abierto P;féﬁ:lé(:%c;(é)e6zele00|on — Menu de
X10:6 | DO@1-NC: Contacto normalmente cerrado P -
Bus de sistema (SBus) X12:1 | DGND: Potencial de Bus CAN segun especificacion CAN 2.0, parte Ay B, técnica de
X12:2 | referencia transmisién segun ISO 11898, max. 64 participantes, resistencia de
X12:3 | SC11: SBus Alto terminacion (120 Q) conectable a través del interruptor DIP
SC12: SBus Bajo
Interface RS485 X13:10 | ST11: RS485 + Estandar EIA, 9,6 kbaudios, méax. 32 participantes
X13:11 | ST12: RS485 - Longitud max. del cable 200 m
Resistencia dindmica de terminacion instalada de forma fija
Entrada TF/TH/KTY X10:1 | TF1: Umbral de respuesta a Ryg 22,9 kQ +10 %

1) El equipo proporciona una corriente de l,s, = 400 mAcc en las salidas de +24 V¢ (VO24, salidas binarias). En el caso de que este
valor no fuera suficiente, debera conectarse en X10:9 (VI24) una fuente de alimentacion de tension de 24 V.
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MOVIDRIVE® MDX60/61B

Datos electrénicos generales

Bornas de referenciax11:4
X12:1/X13:9/X16:6/X10:2/
X10:10

X13:7

Seccién permitida de cable

X17:1
X17:2

Contacto de seguridad

X17:3
X17:4

Seccion permitida de cable

Consumo de potencia  X17:4

Capacidad de entrada  X17:4

Tiempo para rearranque
Tiempo para bloqueo de la
etapa final

Nivel de sefial

AGND: Potencial de referencia para sefiales analégicas y bornas X11:1 y X11:5 (REF1/REF2)
DGND: Potencial de referencia para sefiales binarias, bus de sistema, interface RS485y TF/TH
DCOM: Potencial de referencia para entradas binarias X13:1...X13:6 y X16:1/X16:2
(DI@Q...DID5 y DI@6/DIDT)

Un conductor por borna: 0,20..2,5 mm? (AWG 24...12)
Dos conductores por borna: 0,25...1 mm?2 (AWG 22...17)

DGND: Potencial de referencia para X17:2

VO24: Ugyt = 24 V, sOlo para la alimentacion de X17:4 del mismo equipo, no permitido para
la alimentacién de otros equipos

SOV24: Potencial de referencia para la entrada de +24 V¢ "Parada segura” (contacto de
seguridad)

SVI24: Entrada de +24 V¢ "Parada segura” (contacto de seguridad)

Un conductor por borna: 0,08...1,5 mm? (AWG28...16)
Dos conductores por borna: 0,25 ... 1,0 mm? (AWG23...17)

Tamafio 0: 3 W
Tamafio 1: 5W
Tamafo 2, 2S: 6 W
Tamafio 3: 7,5 W
Tamafio 4. 8 W
Tamafo 5: 10 W
tamafios 6, 7: 6 W

Tamanfo 0: 27 uF
Tamafio 1...7: 270 pF

ta =200 ms
tg = 100 ms

+19,2 V... +30 Vi = "1" = contacto cerrado
-30 Vcc...+5 V¢ "0" = contacto abierto
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8.6 Dimensiones MOVIDRIVE® MDX60B
8.6.1 Tamafio 0S
El siguiente esquema de dimensiones muestra el MDX60B de tamafio 0S, dimensiones

en mm (in)
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8.6.2 Tamaiio OS con resistencia de frenado montada

El esquema de dimensiones muestra el MDX60B de tamafio 0S con resistencia de
frenado, dimensiones en mm (in)
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8.6.3 Tamaiio OM

El siguiente esquema de dimensiones muestra el MDX60B de tamafio OM, dimensiones

en mm (in)
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8.6.4 Tamafio OM con resistencia de frenado montada
El esquema de dimensiones muestra el MDX60B de tamafio OM con resistencia de
frenado, dimensiones en mm (in)
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8.7 Dimensiones MOVIDRIVE® MDX61B
NOTA
En los MOVIDRIVE® MDX61B tamaiio O el montaje de la resistencia de frenado no
® tiene ninguna influencia sobre las dimensiones. Por ello se muestran todos los graficos
1 acotados de MOVIDRIVE® MDX61B tamafio O sin la resistencia de frenado montada.

8.7.1 Tamaiio 0S

El siguiente esquema de dimensiones muestra el MDX61B de tamafio 0S, dimensiones
en mm (in)
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8.7.2 Tamafio OM
El siguiente esquema de dimensiones muestra el MDX61B de tamafio OM, dimensiones

en mm (in)
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8.7.3 Tamaiio 1

El siguiente esquema de dimensiones muestra el MDX61B de tamafio 1, dimensiones

en mm (in)
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8.7.4 Tamaiio 2S

El siguiente esquema de dimensiones muestra el MDX61B de tamafio 2S, dimensiones

en mm (in)
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8.7.5 Tamaiio 2

El siguiente esquema de dimensiones muestra el MDX61B de tamafio 2, dimensiones

en mm (in)

285 (11.2)
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8.7.6 Tamafo 3
El siguiente esquema de dimensiones muestra el MDX61B de tamafio 3, dimensiones

en mm (in)
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8.7.7 Tamafo 4
El siguiente esquema de dimensiones muestra el MDX61B de tamafio 4, dimensiones
en mm (in)
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8.7.8 Tamafo 5
El siguiente esquema de dimensiones muestra el MDX61B de tamafio 5, dimensiones

en mm (in)
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8.7.9 Tamafo 6
El siguiente esquema de dimensiones muestra el MDX61B de tamafio 6, dimensiones

en mm (in)
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8.7.10 Tamaiio 7

El siguiente esquema de dimensiones muestra el MDX61B de tamafio 7, dimensiones

en mm (in)
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8.8 Datos técnicos Opciones DEH11B, DEH21B, DEU21B, DER11B y BW...-T/...-P
8.8.1 Opcion "Tarjeta encoder HIPERFACE® tipo DEH11B"

Opcién DEH11B

Salida de la simulacién del Salida de la simulacién de encoder | Entrada de encoder externo (méax. 200 kHz):
encoder incremental o incremental: Tipos de encoder permitidos:
Entrada de encoder externo | Njvel de sefiales segtin RS422 «  Encoder HIPERFACE®
X14: El namero de impulsos en X14 es | * Encoder sen/cos 1 Ve (de pico a pico)
idéntico al de la entrada X15del | * Encoder TTL con canales negados
encoder de motor » Encoder con nivel de sefial segiin RS422
Alimentacion de encoders:
«  +12 VY (rango de tolerancia 10,5 - 13 V)
. Iméx =650 mACC
Entrada encoder de Tipos de encoder permitidos:
motor X150 |« Encoder HIPERFACE®

Encoder sen/cos 1 Vca (de pico a pico)

Encoder TTL con canales negados

Encoder con nivel de sefial segin RS422

Numero de impulsos admisible: 128/256/512/1024/2048

Alimentacion de encoders:
«  +12 VP (rango de tolerancia 10,5 - 13 V()
L Iméx =650 mACC

2058970635

1) Intensidad total de corriente de la alimentacion de encoder de 12 V¢ < 650 mAcc

8.8.2 Opcibn "Tarjeta encoder tipo DEH21B"

Opcién DEH21B

Entrada encoder X62: | Entrada de encoder SSI
Entrada encoder de Tipos de encoder permitidos:
motor X15. « Encoder HIPERFACE®
* Encoder sen/cos 1 Vca (de pico a pico)
¢ Encoder TTL con canales negados
« Encoder con nivel de sefial segin RS422

Ndmero de impulsos admisible: 128/256/512/1024/2048

Alimentacién de encoders:
«  +12 VY (rango de tolerancia 10,5 - 13 V()
. Iméx =650 mACC

Conexién alimentacion de 24VIN: Tensioén de alimentacion 24 V¢ para encoder conectado a X62
tensién externa X60:

2058987019

1) Intensidad total de corriente de la alimentacion de encoder de 12 V¢ < 650 mAcc
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8.8.3 Opcidn "Tarjeta encoder tipo DEU21B"

Opcién DEU21B

DEU 21B

incremental:

Conexidn del encoder externo

Salida de la simulacién de encoder

* Nivel de sefales segin RS422
*  El nimero de impulsos es el mismo que
en la entrada X15 del encoder de motor

Tipos de encoder permitidos:

Encoder HIPERFACE®

Encoder sen/cos 1 Vca (pico a pico)

Encoder CANopen

Encoder TTL con canales negados

Encoder HTL

Encoder SSI

Encoder SSI combinado

Encoder EnDat

Encoder con nivel de sefial segin RS422

Nidmero de impulsos admisible: 2-4096 incrementos

Alimentacion de encoders:
» Alimentacion de encoder 24 V¢
+ Alimentacion de encoder 12 V¢

1)
1

Conexién encoder de motor

Tipos de encoder permitidos:

Encoder HIPERFACE®

Encoder sen/cos 1 Vca (de pico a pico)

Encoder TTL con canales negados

Encoder HTL

Encoder SSI

Encoder SSI combinado

Encoder EnDat

Encoder con nivel de sefial segin RS422

Numero de impulsos admisible: 2-4096 incrementos

Alimentacion de encoders:
+ Tensi6n de alimentacion de 24 Ve
» Tension de alimentacion de 12 V¢

1
1

1) Lacarga méaximaen X14:13y X15:13 es en total 650 mAcc. Si, en el nivel de 24 V, la carga total de las unidades supera los 400 mA,
se deber4 conectar una alimentacion externa de 24 V¢ a X10:9/X10:10. Tenga en cuenta el capitulo "Planificacion de proyecto” del

manual de sistema MOVIDRIVE® MDX60B/61B

8.8.4 Opcidn "Tarjetaresolver tipo DER11B"

Opcién DER11B

DER 1B

Salida de la simulacién de
encoder incremental:

Salida de la simulacién del
encoder incremental o

Entrada de encoder externo | Nivel de sefiales segiin RS422
X14: ' El nimero de impulsos es de

1024 impulsos/vuelta

Entrada de encoder externo (max. 200 kHz):
Tipos de encoder permitidos:

«  Encoder HIPERFACE®

* Encoder sen/cos 1 Vca (pico a pico)

* Encoder TTL con canales negados

Alimentacién de encoders:

13 V¢e)
. Iméx =650 mACC

o +12 Vccl) (rango de tolerancia 10,5 -

Entrada encoder de
motor X15:

2058990603

bip0|al'. Uref =7 VCAeff' 7 kHz

1) Intensidad total de corriente de la alimentacién de encoder de 12 V¢ < 650 mAcc
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8.8.5 Opcidn "Resistencias de frenado BW...-T/BW...-P"

Resistencia de frenado BW...-T / BW...-P

Seccién de conexién contacto de sefializacion

Potencia de conmutacién del contacto de sefializacion del interruptor térmico .

Contacto conmutado

1x 2,5 mm?

2 A/24 V¢ (DCI1)

De conformidad con EN 61800-5-1

8.9
8.9.1

Datos técnicos Opcion DIO11B y Opcion DFC11B
Opciodn "Tarjeta de entrada/salida tipo DIO11B"

Opcién DIO11B

2058995467

Entrada de consigna n2
X20:1/X20:2

Modo de funcionamiento Al21/A122
Resolucién
Resistencia interna

Salidas analégicas X21:1/X21:4

X21:2/X21:5

Tiempo de reaccion
Resolucion

Al21/A122: Entrada de tension
Entrada diferencial o entrada con potencial de referencias AGND

12 bits, tiempo de muestreo 1 ms
Ri =40 kQ

AOV1/AOV2: Salidas de tension -10 Vc...0...+10 Ve, Imax = 10 mAcc,
resistente a cortocircuito y a tension externa hasta 30 V¢, posibilidad de
seleccion — menUl de pardmetros P64_

AOC1/AOC2: Salidas de corriente 0(4)...20 mAcc, resistentes a cortocircuito
y a tension externa hasta 30 V¢, posibilidad de seleccién — menu de
parametros P64_

5ms
12 bits

Entradas binarias

X22:1...X22:8
Resistencia interna

Aisladas (optoacoplador), compatible con PLC (EN 61131)
DI1@...DI17

Ri =3 kQ, IE =10 mACC

Tiempo de muestreo 1 ms

+13 Vce...+30 Ve = "1" = contacto cerrado

Nivel de sefial 3 Ve 5 Ve "0° = contacto abierto Conforme a EN 61131
Funcién X22:1...X22:8 | DI10...DI17: Posibilidad de ajuste — Menu de parametros P61_
Salidas binarias X23:1...X23:8 | DO1@...DO17: Compatible con PLC (EN 61131-2),

tiempo de respuesta 1 ms
Nivel de sefial "0"=0Vce "1"=+24 Ve
Funcién X23:1...X23:8 | D0O10...DO17: Posibilidad de seleccion — Menu de parametros P63_,

Imax = 50 MAcc, resistente a cortocircuito y a tension externa hasta 30 V¢

Bornas de referencia
X20:3/X21:3/X21:6

AGND: Potencial de referencia para sefiales analdgicas
(AI121/A122/A0_1/AO_2)

X22:9 DCOM: Potencial de referencia de las entradas binarias X22:1...X22:8
X22:10  (DI1@...DI17)
DGND: Potencial de referencia para sefiales binarias, potencial de referencia
para la alimentaci6n de tension de 24 V¢
Entrada de tension X23:9 24VIN: Tension de alimentacion +24 V¢ para salidas binarias DO1@...DO17

Seccién permitida de cable

Un conductor por borna: 0,08...1,5 mm? (AWG 28...16)
Dos conductores por borna: 0,25...1 mm? (AWG 22...17)
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8.9.2 Opcién "Interface bus CAN tipo DFC11B"

Opcién DFC11B

Perfil de comunicacién

Numero de palabras de datos
de proceso

Velocidad en baudios

SEW-MOVILINK®
CANopen
CAN Layer 2

1 ... 10 palabras de datos de proceso

Ajuste a través del parametro P894:
125 kbaudios / 250 kbaudios / 500 kbaudios / 1 Mbaudio

Medio de conexién

A través de conector Sub-D9 X30 (asignacién de contactos conforme al
estandar CIA) o a través de borna X31

Seccion de cable admisible para
X31 (conexion de bus CAN)

Un conductor por borna: 0,20 ... 2,5 mm?2 (AWG24 ... 12)
Dos conductores por borna: 0,25 ...1 mm?2 (AWG22 ... 17)

Resistencia de terminacién

120 Q (ajuste mediante interruptor DIP S1-R)

Direccionamiento

Ajuste mediante parametro P891 (SBus MOVILINK®) 0 P896 (CANopen)

2058998539

Herramientas para la puesta
en marcha

Software MOVITOOLS® MotionStudio
Consola de programacion DBG60B
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9 Declaraciones de conformidad
9.1 MOVIDRIVE®

EC Declaration of Conformity SEW

PRODRIVE
900230010

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG = u
Ernst-Blickle-StraBe 42, D-76646 Bruchsal B i
declares under sole responsibility that the -
frequency inverters of the series MOVIDRIVE® B
are in conformity with
Machinery Directive 2006/42/EC 1)
Low Voltage Directive 2006/95/EC
EMC Directive 2004/108/EC 4)
applied harmonized standards EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007
1) These products are intended for installation in machines. Startup is prohibited until it has been

established that the machinery into which these products are to be incorporated complies with the
provisions of the aforementioned Machinery Directive.

4) According to the EMC Directive, the listed products are not independently operable products. EMC
assessment is only possible after these products have been integrated in an overall system. The
assessment was verified for a typical system constellation, but not for the individual product.

5) All safety-relevant requirements of the product-specific documentation (operating instructions,
manual, etc.) must be met over the entire product life cycle.

-~
-

N
Johann Soder
Place Date Managing Director Technology a) b)

Bruchsal 11.12.09

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer
b) Authorized representative for compiling the technical documents
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9.2 MOVIDRIVE® con DFS11B/DFS21B

EC Declaration of Conformity M

900010010

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG ot o
Ernst-Blickle-StralRe 42, D-76646 Bruchsal b e
declares under sole responsibility that the )
frequency inverters of the series MOVIDRIVE® B
with built-in DFS11B PROFlsafe®

DFS21B PROFIsafe®
are in conformity with
Machinery Directive 2006/42/EC 1)
Low Voltage Directive 2006/95/EC
EMC Directive 2004/108/EC 4)
applied harmonized standards EN 13849-1:2008 5)

EN 62061: 2006

EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007
1) These products are intended for installation in machines. Startup is prohibited until it has been

established that the machinery into which these products are to be incorporated complies with the
provisions of the aforementioned Machinery Directive.

4) According to the EMC Directive, the listed products are not independently operable products. EMC
assessment is only possible after these products have been integrated in an overall system. The
assessment was verified for a typical system constellation, but not for the individual product.

5) All safety-relevant requirements of the product-specific documentation (operating instructions,
manual, etc.) must be met over the entire product life cycle.

-

2
Johann Soder
Place Date Managing Director Technology a) b)

Bruchsal 11.12.09

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer
b) Authorized representative for compiling the technical documents
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Declaraciones de conformidad
MOVIDRIVE® con DCS21B/DCS31B

1]
O

9.3 MOVIDRIVE® con DCS21B/DCS31B

EC Declaration of Conformity SEW

PRODRIVE
900020010

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG o .
Ernst-Blickle-StralRe 42, D-76646 Bruchsal B i
declares under sole responsibility that the ]
frequency inverters of the series MOVIDRIVE® B
with built-in DCSs21B PROFIsafe®

DCS31B
are in conformity with
Machinery Directive 2006/42/EC 1)
Low Voltage Directive 2006/95/EC
EMC Directive 2004/108/EC 4)
applied harmonized standards EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007
1) These products are intended for installation in machines. Startup is prohibited until it has been

established that the machinery into which these products are to be incorporated complies with the
provisions of the aforementioned Machinery Directive.

4) According to the EMC Directive, the listed products are not independently operable products. EMC
assessment is only possible after these products have been integrated in an overall system. The
assessment was verified for a typical system constellation, but not for the individual product.

5) All safety-relevant requirements of the product-specific documentation (operating instructions,
manual, etc.) must be met over the entire product life cycle.

-~
-

7
Johann Soder
Place Date Managing Director Technology a) b)

Bruchsal 11.12.09

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer
b) Authorized representative for compiling the technical documents
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10 Indice de direciones

Alemania
Central Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Fabricacion Ernst-Blickle-Stral3e 42 Fax +49 7251 75-1970
Ventas D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Direccién postal sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Fabricacion / Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Reductores Christian-Pahr-Str.10 Fax +49 7251 75-2970
industriales D-76646 Bruchsal
Fabricacién Graben SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Ernst-Blickle-Strale 1 Fax +49 7251 75-2970
D-76676 Graben-Neudorf
Direccion postal
Postfach 1220 « D-76671 Graben-Neudorf
Ostringen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG, Werk Tel. +49 7253 9254-0
Ostringen Fax +49 7253 9254-90
Franz-Gurk-Strafle 2 oestringen@sew-eurodrive.de
D-76684 Ostringen
Service Centro SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Center Ernst-Blickle-StraRe 1 Fax +49 7251 75-1711
D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Norte SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger StraBe 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (cerca de Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Este SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (cerca de Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Sur SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralBe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (cerca de Munich) sc-sued@sew-eurodrive.de
Oeste SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralle 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (cerca de Dusseldorf) sc-west@sew-eurodrive.de
Electronica SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780

Ernst-Blickle-Stral3e 42
D-76646 Bruchsal

Fax +49 7251 75-1769
sc-elektronik@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / Servicio de asistencia 24 h

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Oficinas técnicas Augsburgo SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 821 22779-10
August-Wessels-Stral3e 27 Fax +49 821 22779-50
D-86156 Augsburg tb-augsburg@sew-eurodrive.de
Berlin SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 306331131-30
Lilienthalstral3e 3a Fax +49 306331131-36
D-12529 Schénefeld th-berlin@sew-eurodrive.de
Lago de SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7551 9226-30
Constanza Burgbergring 91 Fax +49 7551 9226-56
D-88662 Uberlingen tb-bodensee @sew-eurodrive.de
Brema SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 421 33918-10
Bornstr.19 ... 22 Fax +49 421 33918-22
D-28195 Bremen tb-bremen@sew-eurodrive.de
Dortmund SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 231 229028-10
HildastraRe 10 Fax +49 231 229028-20
D-44145 Dortmund tb-dortmund@sew-eurodrive.de
Dresde SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 351 26338-0

Hauptstrae 32
D-01445 Radebeul

Fax +49 351 26338-38
tb-dresden@sew-eurodrive.de
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Alemania

Erfurt SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 361 21709-70
Dubliner Stral3e 12 Fax +49 361 21709-79
D-99091 Erfurt th-erfurt@sew-eurodrive.de

Gistrow SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3843 8557-80
Am Gewerbegrund 3 Fax +49 3843 8557-88
D-18273 Gustrow th-guestrow@sew-eurodrive.de
Direccién postal
Postfach 1216 « D-18262 Guistrow

Hamburgo SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 40 298109-60
Bramfelder StraRe 119 Fax +49 40 298109-70
D-22305 Hamburg tb-hamburg@sew-eurodrive.de

Hanéver/ SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-10

Garbsen Alte Ricklinger Str.40-42 Fax +49 5137 8798-50
D-30823 Garbsen tb-hannover@sew-eurodrive.de
Direccion postal
Postfach 1104 53 « D-30804 Garbsen

Heilbronn SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7143 8738-0
Zeppelinstral3e 7 Fax +49 7143 8738-25
D-74357 Bonnigheim tb-heilboronn@sew-eurodrive.de

Herford SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5221 9141-0
Radewiger Strale 21 Fax +49 5221 9141-20
D-32052 Herford tb-herford@sew-eurodrive.de
Direccién postal
Postfach 4108 « D-32025 Herford

Karlsruhe SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7245 9190-10
Ettlinger Weg 2 Fax +49 7245 9190-20
D-76467 Bietigheim tb-karlsruhe@sew-eurodrive.de
Direccién postal
Postfach 43 « D-76463 Bietigheim

Kassel SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 561 95144-80
Lange StralRe 14 Fax +49 561 95144-90
D-34253 Lohfelden tb-kassel@sew-eurodrive.de

Coblenza SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2652 9713-30
Bahnstral3e 17a Fax +49 2652 9713-40
D-56743 Mendig tb-koblenz@sew-eurodrive.de

Lahr SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7821 90999-60
Europastral3e 3/1 Fax +49 7821 90999-79
D-77933 Lahr / Schwarzwald tb-lahr@sew-eurodrive.de

Langenfeld SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-10
SiemensstralRe 1 Fax +49 2173 8507-50
D-40764 Langenfeld tb-langenfeld@sew-eurodrive.de

Magdeburgo SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 39203 7577-1
Breiteweg 53 Fax +49 39203 7577-9
D-39179 Barleben tb-magdeburg@sew-eurodrive.de

Mannheim SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 621 71683-10
Besselstralle 26 Fax +49 621 71683-22
D-68219 Mannheim tb-mannheim@sew-eurodrive.de

Munich SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 90955-110
DomagkstraBe 5 Fax +49 89 90955-150
D-85551 Kirchheim tb-muenchen@sew-eurodrive.de

Muinster SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 251 41475-11
Hafenplatz 4 Fax +49 251 41475-50
D-48155 Miinster tb-muenster@sew-eurodrive.de

Nuremberg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 911 98884-50

Plattenackerweg 6
D-90455 Nirnberg

Fax +49 911 98884-60
tb-nuernberg@sew-eurodrive.de
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Alemania
Ratisbona SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 941 46668-68
Im Gewerbepark A15 Fax +49 941 46668-66
D-93059 Regensburg tb-regensburg@sew-eurodrive.de
Rin-Meno SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 6172 9617-0
Niederstedter Weg 5 Fax +49 6172 9617-50
D-61348 Bad Homburg tb-rheinmain@sew-eurodrive.de
Stuttgart SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 711 16072-0
Friedrich-List-Stral3e 46 Fax +49 711 16072-72
D-70771 Leinfelden-Echterdingen tb-stuttgart@sew-eurodrive.de
Ulm SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7348 9885-0
Dieselstrale 14 Fax +49 7348 9885-90
D-89160 Dornstadt tb-ulm@sew-eurodrive.de
Wiirzburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 931 27886-60
Nurnbergerstral3e 118 Fax +49 931 27886-66
D-97076 Wirzburg-Lengfeld tb-wuerzburg@sew-eurodrive.de
Zwickau / SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Meerane Déankritzer Weg1 Fax +49 3764 7606-20
D-08393 Meerane tb-zwickau@sew-eurodrive.de
Francia
Fabricacion Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Ventas 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Servicio B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fabricacion Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopoble Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montaje Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 557 26 39 00
Ventas Parc d'activités de Magellan Fax +33 557 26 39 09
Servicio 62 avenue de Magellan - B. P. 182

F-33607 Pessac Cedex

Lyon SEW-USOCOME

Parc d'affaires Roosevelt

Rue Jacques Tati

F-69120 Vaulx en Velin

Tel. +33 4 72 15 37 00
Fax +334 72 15 37 15

Nantes SEW-USOCOME

Parc d'activités de la forét
4 rue des Fontenelles

F-44140 Le Bignon

Tel. +33 240 78 42 00
Fax +33 2 40 78 42 20

Paris SEW-USOCOME
Zone industrielle
2 rue Denis Papin

F-77390 Verneuil I'Etang

Tel. +33 1 64 42 40 80
Fax +33 1 64 42 40 88

Oficinas técnicas

Alsacia SEW-USOCOME

1 rue Auguste Gasser

F-68360 Soultz

Tel. +33 3 89 74 51 62
Fax +33389 76 58 71

Tel. +33 557 26 39 00
Fax +33 5 57 26 39 09

Aquitaine / SEW-USOCOME
Charentes Parc d'activités de Magellan
62 avenue de Magellan
B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Auvernia / SEW-USOCOME
Lemosin Farges

F-19600 Chasteaux

Tel. +33 5552012 10
Fax +33 5552012 11
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Francia

Baja Normandia

SEW-USOCOME
5 rue de la Limare
F-14250 Brouay

Tel. +33 23137 92 86
Fax +332 317468 15

Bourgogne SEW-USOCOME Tel. +33 3854992 18
10 rue de la poste Fax +33 3 854992 19
F-71350 Saint Loup Géanges

Bretafia SEW-USOCOME Tel. +332 4078 42 04

Parc d'activités de la forét
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon

Fax +33 2 40 78 42 20

Centro / Poitou

SEW-USOCOME

Parc d'activités de la forét
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon

Tel. +332407842 11
Fax +33 2 40 78 42 20

Champafia-
Ardenas

SEW-USOCOME
6 place des Harkis
F-10000 Troyes

Tel. +33 32579 63 24
Fax +33 3 25 79 63 25

Franco Condado

SEW-USOCOME
Chemin des saules
F-25870 Venise

Tel. +33 381 60 20 47
Fax +33 381 87 7593

Isla de Francia
Este / Aisne

SEW-USOCOME
45 rue des Cinelles
F-77700 Bailly Romainvilliers

Tel. +33 164 17 02 47
Fax +33 164 17 66 49

Isla de Francia
Norte / Picardia

SEW-USOCOME
25bis rue Kléber
F-92300 Levallois Perret

Tel. +33141 0592 74
Fax +33 141 0592 75

Isla de Francia
Sur

SEW-USOCOME

6 chemin des bergers

Lieu-dit Marchais

F-91410 Roinville sous Dourdan

Tel. +33 1 60 81 10 56
Fax +33 1 60 81 10 57

Lorena/ Alsacia
Norte

SEW-USOCOME
1 rue de la forét
F-54250 Champigneulles

Tel. +33 3 83 96 28 04
Fax +33 3 83 96 28 07

Mediodia-
Pirineos /
Rosellon

SEW-USOCOME
179 route de Grazac
F-31190 Caujac

Tel. +33 561 08 15 85
Fax +33 5 61 08 16 44

Norte-Paso de
Calais

SEW-USOCOME
209 route d’Hesdigneul
F-62360 Hesdin I'’Abbé

Tel. +33 321 10 86 86
Fax +33 3 21 10 86 87

Paris / Isla de
Francia Oeste

SEW-USOCOME
42 avenue Jean Jaures
F-78580 Maule

Tel. +33 1 30 90 89 86
Fax +33 1 30 90 93 15

Paises del Loira

SEW-USOCOME

Parc d'activités de la forét
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon

Tel. +33 240 78 42 03
Fax +33 2 40 78 42 20

Provenza-Alpes-
Costa Azul

SEW-USOCOME

Résidence Les Hespérides Bat. B2
67 boulevard des Alpes

F-13012 Marseille

Tel. +33 491 18 00 11
Fax +334 9118 00 12

Rédano-Alpes
Este

SEW-USOCOME
Montée de la Garenne
F-26750 Génissieux

Tel. +33 4 75 05 65 95
Fax +33 4 75 05 65 96

Rédano-Alpes
Norte

SEW-USOCOME

Parc d'affaires Roosevelt
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin

Tel. +33 4 72 15 37 03
Fax +33 4 72 15 37 15
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Francia
Ro6dano-Alpes SEW-USOCOME Tel. +33 47215 37 04
Norte Parc d'affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Algeria
Ventas Alger REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Freres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue info@reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger http://www.reducom-dz.com
Argentina
Montaje Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Ventas Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin http://lwww.sew-eurodrive.com.ar
Australia
Montaje Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Ventas 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Servicio Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Ventas Adelaide SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 8 8161 4000
Servicio 9C Park Way Fax +61 8 8161 4002
Mawson Lakes, SA 5095 enquires@sew-eurodrive.com.au
Brisbane SEW-EURODRIVE PTY.LTD. Tel. +61 7 3276 5100
1 /34 Collinsvale St Fax +61 7 3276 5102
Rocklea, Queensland, 4106 enquires@sew-eurodrive.com.au
Perth SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 8 9251-4900
10 Colin Jamieson Drive Fax +61 8 9251-4903
Welshpool, WA 6106 enquires@sew-eurodrive.com.au
Ventas Townsville SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 7 4779 4333
12 Leyland Street Fax +61 7 4779 5333
Garbutt, QLD 4814 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria
Montaje Viena SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Ventas Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Servicio A-1230 Wien http://lwww.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Oficinas técnicas Linz SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 732 655 109-0
Reuchlinstr. 6/3 Fax +43 732 655 109-20
A-4020 Linz tb-linz@sew-eurodrive.at
Graz SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 316 685 756-0
GrabenstraRe 231 Fax +43 316 685 755
A-8045 Graz tb-graz@sew-eurodrive.at
Dornbirn SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 5572 3725 99-0
LustenauerstraBe 27/1 Fax +43 5572 3725 99-20
A-6850 Dornbirn tb-dornbirn@sew-eurodrive.at
Bangladesh
Ventas Bangladesh SEW-EURODRIVE INDIA PRIVATE LIMITED Mobile +88 01729 097309

Genetic Udayanchal,
House-96 (6th Floor), Road-23/A,
Block-B, Banani, Dhaka-1213, Bangladesh

salesdhaka@seweurodrivebangladesh.
com
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Bélgica
Montaje Bruselas SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Ventas Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Servicio Evenementenlaan 7 http://lwww.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Service Reductores SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878
Competence Center industriales Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Bielorrusia
Ventas Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://lwww.sew.by
sales@sew.by
Brasil
Fabricacion Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133
Ventas Avenida Améancio Gaiolli, 152 - Fax +55 11 2480-3328
Servicio Rodovia Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Bulgaria
Ventas Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg
Camerln
Ventas Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala
Canada
Montaje Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Ventas 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Servicio Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
l.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Si desea mas direcciones de puntos de servicio en Canada péngase en contacto con nosotros.
Colombia
Montaje Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Ventas Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Servicio Bodega 6, Manzana B http://lwww.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Corea del Sur
Montaje Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Ventas B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Servicio 1048-4, Shingil-Dong http://lwww.sew-korea.co.kr

Ansan 425-120

master.korea@sew-eurodrive.com
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Corea del Sur

No. 9, JunDa Road
East Section of GETDD
Guangzhou 510530

Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Oficinas técnicas Daegu SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 53 650-7111
No0.1108 Sungan officetel Fax +82 53 650-7112
87-36, Duryu 2-dong, Dalseo-ku
Daegu 704-712
Daejeon SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 42 828-6461
No. 1502, Hongin officetel Fax +82 42 828-6463
536-9, Bongmyung-dong, Yusung-ku
Daejeon 305-301
Kwangju SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 62 511-9172
4fl., Dae-Myeong B/D Fax +82 62 511-9174
96-16 Unam-dong, Buk-ku
Kwangju 500-170
Sedl SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 2 862-8051
No0.504 Sunkyung officetel Fax +82 2 862-8199
106-4 Kuro 6-dong, Kuro-ku
Seoul 152-054
Costa de Marfil
Ventas Abidjan SICA Tel. +225 21 2579 44
Société industrielle & commerciale pour Fax +225 21 25 88 28
I'Afrique sicamot@aviso.ci
165, Boulevard de Marseille
26 BP 1115 Abidjan 26
Croacia
Ventas Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servicio Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Chile
Montaje Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Ventas Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Servicio Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Direccién postal
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
China
Fabricacion Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montaje No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Ventas Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Servicio http://lwww.sew-eurodrive.com.cn
Montaje Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Ventas 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Servicio Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890

Fax +86 20 82267922
guangzhou@sew-eurodrive.cn
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China
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi‘An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development  xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Dinamarca
Montaje Copenhague SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Ventas Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Servicio DK-2670 Greve http://lwww.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
EE.UU.
Fabricacién Region del SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montaje sureste 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Ventas P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Servicio Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montaje Region del SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Ventas noreste Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Servicio 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Regién del SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
medio oeste 2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Regién del SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
suroeste 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Regién del SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
oeste 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Si desea mas direcciones de puntos de servicio en EE.UU. péngase en contacto con nosotros.
Egipto
Ventas El Cairo Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Servicio for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://lwww.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
El Libano
Ventas Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
Jordania Beirut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Kuwait Sin El Fil. Fax +961 1 494 971
Arabia Saudita B. P. 55-378 inffo@medrives.com
Siria Beirut http://www.medrives.com
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Eslovaquia
Ventas Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://lwww.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChz Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
KoSice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 KoSice sew@sew-eurodrive.sk
Eslovenia
Ventas Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servicio Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Espafia
Montaje Bilbao SEW-EURODRIVE ESPARNA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Ventas Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Servicio E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Oficinas técnicas Barcelona Delegacion Barcelona Tel. +34 93 7162200
Avda. Francesc Macia, 60 — Planta 16, porta 1  Fax +34 93 7233007
Eix Macia — “Torre Milenium”
E-08208 Sabadell (Barcelona)
Madrid Delegacion Madrid Tel. +34 91 6342250
Gran Via. 48-2° A-D Fax +34 91 6340899
E-28220 Majadahonda (Madrid)
Sevilla MEB Tel. +34 954 356 361
Pélogono Calonge, C/A Nave 2 - C Fax +34 954 356 274
E-41.077 Sevilla mebsa.sevilla@mebsa.com
Valencia MEB Tel. +34 961 565 493
Musico Andreu i Pigueres, 4 Fax +34 961 566 688
E-46.900 Torrente (Valencia) mebsa.valencia@mebsa.com
Estonia
Ventas Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri killa, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Filipinas
Ventas Luzén Totaltech Corporation Tel: +63 2 551-9265 / +63 2 551-9271 /
5081-B C&L Mansion Filmore Ave. Cor. +63 2 551-9378
Fahrenheit St. Fax: +63 2 551-9273
1235 Makati City totaltek@info.com.ph
All Areas P.T. Cerna Corporation Tel: +63 2 890 2862 / +63 2 890 2813
2166 Primo Rivera St., Brgy. La Paz, Makati Fax: +63 2 890 2802
City electrical_controls@ptcerna.com
Finlandia
Montaje Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Ventas Vesiméentie 4 Fax +358 3 780-6211
Servicio FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi

sew@sew.fi
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Finlandia
Oficinas técnicas Helsinki SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Luutnantintie 5 Fax + 358 9 5666-311
FIN-00410 Helsinki sew@sew.fi
Vaasa SEW-EURODRIVE QY Tel. +358 201 589-300
Hietasaarenkatu 18 Fax +358 6 3127-470
FIN-65100 Vaasa sew@sew.fi
Kuopio SEW-EURODRIVE QY Tel. +358 201 589-300
Viestikatu 3 sew@sew.fi
FIN-70600 Kuopio
Rovaniemi SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Valtakatu 4 A Fax +358 201 589-239
FIN-96100 Rovaniemi sew@sew.fi
Fabricacién Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montaje Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
FI-03600 Karkkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://lwww.sew-eurodrive.fi
Gabon
Ventas Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059
Feu Rouge Lalala Fax +241 741059
1889 Libreville esg_services@yahoo.fr
Gabun
Gran Bretafia
Montaje Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Ventas Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Servicio Normanton http://www.sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire info@sew-eurodrive.co.uk
WF6 1QR
Drive Service Hotline / Servicio de asistencia 24 h Tel. 01924 896911
Service Southern SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1189 701-699
Competence Center England Unit 41 Fax +44 1189 701-021
Easter Park
Benyon Road
Silchester
Reading
Berkshire
RG7 2PQ
Oficinas técnicas Midlands SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1527 877-319
5 Sugar Brook court Fax +44 1527 575-245
Aston Road
Bromsgrove
Worcs.
B60 3EX
Escocia SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 17 8647-8730
No 37 Enterprise House Fax +44 17 8645-0223
Springkerse Business Park
Stirling
FK7 7TUF
Grecia
Ventas Atenas Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr
Oficina técnica Tesal6nica Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 310 7054-00

Asklipiou 26
562 24 Evosmos, Thessaloniki

Fax +30 2 310 7055-15
info@boznos.gr
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Hong Kong

Montaje Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200

Ventas Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211

Servicio Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk

No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong

Hungria

Ventas Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58

Servicio H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50

Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu

India

Domicilio Social Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200,

Montaje Plot No. 4, GIDC +91 265 2831086

Ventas POR Ramangamdi « Vadodara - 391 243 Fax +91 265 3045300,

Servicio Guijarat +91 265 2831087
http://www.seweurodriveindia.com
salesvadodara@seweurodriveindia.com

Montaje Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888

Ventas Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Fax +91 44 37188811

Servicio Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com

Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Oficinas técnicas Ahmedabad SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 79 40072067/68

306, Shaan office complex, Behind Sakar-IV, Fax +91 79 40072069
Ellisebridge, Ashram Road salesahmedabad@seweurodriveindia.com
Ahmedabad — Gujarat

Bangladesh SEW-EURODRIVE INDIA PRIVATE LIMITED Mobile +88 01729 097309
Genetic Udayanchal, salesdhaka@seweurodrivebangladesh.com
House-96 (6th Floor), Road-23/A,
Block-B, Banani, Dhaka-1213, Bangladesh

Bangalore SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 80 22266565
308, Prestige Centre Point Fax +91 80 22266569
7, Edward Road salesbangalore@seweurodriveindia.com
Bengaluru - 560052 - Karnataka

Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 42849813
2nd Floor, Josmans Complex, Fax +91 44 42849816
No. 5, McNichols Road, saleschennai@seweurodriveindia.com
Chetpet
Chennai - 600031 - Tamil Nadu

Coimbatore SEW-EURODRIVE INDIA PRIVATE LIMITED Tel. +91 422 2322420
687/2, SRI SAKTHIVEL TOWERS (NEAR Fax +91 422 2323988
DEEPAM HOSPITAL) salescoimbatore@seweurodriveindia.com
TRICHY ROAD, RAMANATHAPURAM
COIMBATORE - 641 045.Tamilnadu

Cuttack SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 9937446333
Plot No.- 1764, salescuttack@seweurodriveindia.com
Nuasahi, Nayapalli
Bhubaneswar-12
Orissa

Hyderabad SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 40 23414698
408, 4th Floor, Meridian Place Fax +91 40 23413884
Green Park Road saleshyderabad@seweurodriveindia.com
Amerpeet
Hyderabad - 500016 - Andhra Pradesh
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India

Jamshedpur SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 9934123671
Flat No.: B/2, B.S. Apartment salesjamshedpur@seweurodriveindia.com
Road No.: 4, Contractor’s area,
Bistupur
Jamshedpur 831 001 - Chhattisgarh
Calcuta SEW EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 33 22827457
2nd floor, Room No. 35 Fax +91 33 22894204
Chowringhee Court saleskolkata@seweurodriveindia.com
55, Chowringhee Road
Kolkata - 700 071 - West Bengal
Lakhnau SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 9793627333
69, Shiv Vihar Colony saleslucknow@seweurodriveindia.com
Vikas Nagar-5
Lucknow 226022 - Uttar Pradesh
Mumbai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 22 28348440
312 A, 3rd Floor, Acme Plaza, J.B. Nagar, Fax +91 22 28217858
Andheri Kurla Road, Andheri (E) salesmumbai@seweurodriveindia.com
Mumbai - 400059 - Maharashtra
Nashik SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 9665752978
107, "YOG" Bunglow, salesnashik@seweurodriveindia.com
Mahatama Nagar, Trimbak Road,
Nashik, Maharashtra — 422 007
New Delhi SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 11 25544111
1008, 10th Floor, 12th Level Fax +91 11 25544113
‘Westend Mall’ salesdelhi@seweurodriveindia.com
Tower Plot, District Centre
Adjacent Hotel Hilton
Janak Puri, New Delhi — 110058
Pune SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 20 25380730/ 735
Lunawat Prism 4th floor, S. No. 148, Fax +91 20 25380721
Neena Co-Operative Housing Society, Paud salespune@seweurodriveindia.com
Road,
Pune 411038 - Maharashtra
Raipur SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 771 4090765
A-42, Ashoka Millenium Complex, Fax +91 771 4090765
Ring Road-1, salesraipur@seweurodriveindia.com
Raipur 492 001 - Chhattisgarh
Ranchi SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 8294630772

Flat No : A - 101,
Krishna Shree Apartment,
Anantpur, P.O. Doranda — Ranchi 834002

salesranchi@seweurodriveindia.com

Tiruchirappalli

SEW-EURODRIVE India Private Limited
A-106,Trichy Towers,
Chandrasekarapuram,

Salai Road,

Trichy — 620018.

Mobile +91 95009 88081
salestrichy@seweurodriveindia.com

Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. 491 265 2325258
Unit No. 301, Savorite Bldg, Fax +91 265 2325259
Plot No. 143, Vinayak Society, salesvadodara@seweurodriveindia.com
off old Padra Road,
Vadodara - 390 007. Gujarat
Vijayawada SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 9989501748

Door No: 40-5/3-10A, Shyam Nagar,
Tikkle Road, NGQ's Colony,
Vijayawada, A.P. — 520010

Fax +91 866-2475157
salesvijayawada@seweurodriveindia.com
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Indonesia
Ventas Yakarta PT. Cahaya Sukses Abadi Tel: +62 21 65310599
Komplek Rukan Puri Mutiara Blok A no 99, Fax: +62 21 65310600
Sunter csajkt@cbn.net.id
Jakarta 14350
PT. Agrindo Putra Lestari Tel: +62 21 63855588
JI.Prof.DR.Latumenten no27/A Fax: +62 21 63853789
Jakarta 11330 aplindo@indosat.net.id
PT. Sentratek Adiprestasi Tel: +62 21 6398122
JI. Industri Raya |, Komp. Gunung Sahari 8 Fax: +62 21 6499264
Block B-3 adm_samit@yahoo.co.id
Gunung Sahari Utara, Sawah B roberto_samit@yahoo.co.id
Jakarta 10720
Medan PT. Serumpun Indah Lestari Tel. +62 61 687 1221
Pulau Solor no. 8, Kawasan Industri Medan Il Fax +62 61 6871429/ +62 61 6871458 /
Medan 20252 +62 61 30008041
sil@serumpunindah.com
serumpunindah@yahoo.com
Surabaya PT. TRIAGRI JAYA ABADI Tel: +62 31 5990128
JI. Sukosemolo No. 63, Galaxi Bumi Permai G6 Fax: +62 31 5962666
No. 11 triagri@indosat.net.id
Surabaya 60122
CV. Multi Mas Tel: +62 31 5458589 / +62 31 5317224
JI. Raden Saleh 43A Kav. 18 Fax: +62 31 5317220 / +62 31 5994629
Surabaya 60174 sianhwa@sby.centrin.net.id
Irlanda
Ventas Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servicio 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://lwww.alperton.ie
Islandia
Ventas Reykjavik VARMA & VELAVERK EHF Tel. +354 585 1070
Dalshrauni 5 Fax +354 585)1071
1S-220 Hafnarjordur varmaverk@varmaverk.is
http://lwww.varmaverk.is
Israel
Ventas Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Italia
Montaje Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Ventas Via Bernini,14 Fax +39 02 96 799781
Servicio I-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Oficinas técnicas Bologna SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 051 65-23-801
Via della Grafica, 47 Fax +39 051 796-595
1-40064 Ozzano dell'Emilia (Bo)
Caserta SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 0823 219011
Viale Carlo 11l Km. 23,300 Fax +39 0823 421414
1-81020 S. Nicola la Strada (Caserta)
Milan SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 980229

Via Bernini,14
1-20020 Solaro (Milano)

Fax +39 02 96 799781
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Italia
Pescara SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 085 41-59-427
Viale Europa,132 Fax +39 085 41-59-643
1-65010 Villa Raspa di Spoltore (PE)
Torino SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 011 3473780
Filiale Torino Fax +39 011 3473783
€.s0 Unione Sovietica 612/15 - int. C
1-10135 Torino
Verona SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 045 89-239-11
Via P. Sgulmero, 27/A Fax +39 045 97-6079
1-37132 Verona
Japon
Montaje Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Ventas 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373855
Servicio lwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Oficinas técnicas Fukuoka SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD. Tel. +81 92 713-6955
C-go, 5th-floor, Yakuin-Hiruzu-Bldg. Fax +81 92 713-6860
1-5-11, Yakuin, Chuo-ku sewkyushu@jasmine.ocn.ne.jp
Fukuoka, 810-0022
Osaka SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD. Tel. +81 6 6444--8330
Higobashi Shimizu Bldg. 10th flor Fax +81 6 6444--8338
1-3-7 Tosabori, Nishi-ku sewosaka@crocus.ocn.ne.jp
Osaka, 550-0001
Tokyo SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD. Tel. +81 3 3239-0469
Omarimon Yusen Bldg. 13th floor Fax +81 3 3239-0943
3-23-5 Nishinbashi, Minato-ku sewtokyo@basil.ocn.ne.jp
Tokyo 105-0003
Kazajistan
Ventas Almaty TOO "CEB-EBPO[PA/B" Ten. +7 (727) 334 1880
np.PaiibimGeka, 348 dakc +7 (727) 334 1881
050061 r. Anmathbl http://lwww.sew-eurodrive.kz
Pecny6nvka KasaxcrtaH sew@sew-eurodrive.kz
Letonia
Ventas Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://lwww.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Lituania
Ventas Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus irmantas@irseva.lt
http://lwww.sew-eurodrive.|t
Luxemburgo
Montaje Bruselas SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Ventas Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Servicio Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Malasia
Montaje Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Ventas No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Servicio 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my

West Malaysia
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Malasia

Oficinas técnicas

Kota Kinabalu

SEW-EURODRIVE Sdn Bhd
(Kota Kinabalu Branch)
Lot No. 2,1st Floor, Inanam Baru

Phase lIl, Miles 5.1 /2, Jalan Tuaran, Inanam

89350 Kota Kinabalu
Sabah, Malaysia

Tel. +60 88 424792
Fax +60 88 424807

Kuala Lumpur

SEW-EURODRIVE Sdn. Bhd.

No. 2, Jalan Anggerik Mokara 31/46
Kota Kemuning Seksyen 31

40460 Shah Alam

Selangor Darul Ehsan

Tel. +60 3 5229633
Fax +60 3 5229622
sewsa@sew-eurodrive.com.my

Kuching SEW-EURODRIVE Sdn. Bhd. Tel. +60 82 232380
Lot 268, Section 9 KTLD Fax +60 82 242380
Lorong 9, Jalan Satok
93400 Kuching, Sarawak
East Malaysia

Penang SEW-EURODRIVE Sdn. Bhd. Tel. +60 4 3999349

No. 38, Jalan Bawal
Kimsar Garden
13700 Prai, Penang

Fax +60 4 3999348
sewpg@sew-eurodrive.com.my

Marruecos

Ventas Mohammedia SEW EURODRIVE SARL Tel. +212 523 32 27 80/81

Servicio Z.l. Sud Ouest - Lot 28 Fax +212 523 32 27 89
2éme étage sew@sew-eurodrive.ma
Mohammedia 28810 http://www.sew-eurodrive.ma

Mauritania

Ventas Zouérate AFRICOM - SARL Tel. +222 45 44 50 19
En Face Marché Dumez Fax +222 45 44 03 14
P.B. 88 contact@africom-sarl.com
Zouérate

México

Montaje Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300

Ventas SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301

Servicio Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México

Noruega

Montaje Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20

Ventas Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40

Servicio N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no

sew@sew-eurodrive.no

Nueva Zelanda

Montaje Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627

Ventas P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165

Servicio 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz

East Tamaki Auckland

sales@sew-eurodrive.co.nz

Christchurch

SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD.

10 Settlers Crescent, Ferrymead
Christchurch

Tel. +64 3 384-6251
Fax +64 3 384-6455
sales@sew-eurodrive.co.nz

Oficinas técnicas

Palmerston
North

SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD.

C/-Grant Shearman, RD 5, Aronui Road
Palmerston North

Tel. +64 6 355-2165
Fax +64 6 355-2316
sales@sew-eurodrive.co.nz
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Paises Bajos

Montaje Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Ventas Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Servicio NL-3044 AS Rotterdam Service: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://lwww.sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
Pakistan
Ventas Karachi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Fax +92-21-454 7365
Commercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Perd
Montaje Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Ventas S.A.C. Fax +51 1 3493002
Servicio Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polonia
Montaje todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Ventas ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Servicio PL-92-518 £.6dz http://lwww.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Servicio Tel. +48 42 6765332 / 42 6765343 Linia serwisowa Hotline 24H
Fax +48 42 6765346 Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Oficina técnica Tychy SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 32 32 32 610
ul. Fabryczna 5 Fax +48 32 32 32 648
PL-43-100 Tychy
Bydgoszcz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 52 3606590
ul. Fordonska 246 Fax +48 52 3606591
PL-85-959 Bydgoszcz
Poznan SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 61 6465500
ul. Romana Maya 1 Fax +48 61 6465519
PL-61-371 Poznan
Radom SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 48 365 40 50
ul. Stowackiego 84 Fax +48 48 365 40 52
PL-26-600 Radom
Portugal
Montaje Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Ventas Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Servicio P-3050-901 Mealhada http://lwww.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Service Lisboa SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 21 958-0198
Competence Center Nucleo Empresarial | de S&o Julido do Tojal Fax +351 21 958-0245
Rua de Entremuros, 54 esc.lisboa@sew-eurodrive.pt
Fracgéo |
P-2660-533 Sao Julido do Tojal
Oficina técnica Porto SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 229 350 383

Av. 25 de Abril, 68
4440-502 Valongo

Fax +351 229 350 384
Tel. +351 9 32559110
esc.porto@sew-eurodrive.pt
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Rep. Checa

Ventas Praga SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 255 709 601
Business Centrum Praha Fax +420 220 121 237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz

Montaje Plzen SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 378 775 300

Servicio Areal KRPA a.s. Fax +420 377 970 710

Zahradni 173/2
CZ-32600 Plzen

Oficinas técnicas

Brno SEW-EURODRIVE CZ S.R.O.
KFfenova 52
CZ -60200 Brno

Tel. +420 543 256 151
+420 543 256 163
Fax +420 543 256 845

Hradec Kralové  SEW-EURODRIVE CZ S.R.O.

Tel. +420 495 510 141

Cechova 498 Fax +420 495 521 313
CZ-50202 Hradec Kréalové

Ostrava SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 597 329 044
Studentska 6202/17 Mobile +420 724 889 965
CZ-708 00 Ostrava-Poruba

Klatovy SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 376 310 729

Technicka kancelar Klatovy
Domazlicka 800
CZ-33901 Klatovy

Fax +420 376 310 725

Rep. Sudafricana

Montaje
Ventas
Servicio

Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED
Eurodrive House
Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads
Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013

Tel. +27 11 248-7000
Fax +27 11 494-3104
http://www.sew.co.za
info@sew.co.za

Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED
Rainbow Park
Cnr. Racecourse & Omuramba Road
Montague Gardens

Tel. +27 21 552-9820
Fax +27 21 552-9830
Telex 576 062
cfoster@sew.co.za

Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town

Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaco Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605

Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942

Nelspruit 1200

Oficinas técnicas

Port Elizabeth SEW-EURODRIVE PTY LTD.
8 Ruan Access Park
Old Cape Road
Greenbushes
6000 Port Elizabeth

Tel. +27 41 3722246
Fax +27 41 3722247
dtait@sew.co.za

Richards Bay SEW-EURODRIVE PTY LTD.
103 Bulion Bivd
Richards Bay
P.O. Box 458
Richards Bay, 3900

Tel. +27 35 797-3805
Fax +27 35 797-3819
jswart@sew.co.za
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Rumania
Ventas Bucarest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servicio str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusia
Montaje S. Petersburgo ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Ventas P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Servicio 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru

sew@sew-eurodrive.ru

Oficina técnica

Ekaterimburgo

ZAO SEW-EURODRIVE
Kominterna Str. 16

Office 614

RUS-620078 Ekaterinburg

Tel. +7 343 310 3977
Fax +7 343 310 3978
eso@sew-eurodrive.ru

Irkutsk ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 3952 25 5880
5-Armii Str., 31 Fax +7 3952 25 5881
RUS-664011 Irkutsk iso@sew-eurodrive.ru
Moscu ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 495 9337090
Malaja Semjonowskaja Str. Fax +7 495 9337094
4. 9, kopnyc 2 mso@sew-eurodrive.ru
RUS-107023 Moskau
Novosibirsk ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 383 3350200
pr. K Marksa 30 Fax +7 383 3462544
RUS-630087 Novosibirsk nso@sew-eurodrive.ru
Togliatti ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 8482 710529
Sportivhaya Str. 4B, office 2 Fax +7 8482 810590
Samarskaya obl.
RUS-445057 Togliatti
Senegal
Ventas Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar http://www.senemeca.com
Serbia
Ventas Belgrado DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244/
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC KoSum, IV sprat Fax +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Singapur
Montaje Singapur SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Ventas No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Servicio Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore @sew-eurodrive.com
Sri Lanka
Ventas Colombo SM International (Pte) Ltd Tel. +94 1 2584887
254, Galle Raod Fax +94 1 2582981
Colombo 4, Sri Lanka
Suecia
Montaje Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Ventas Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Servicio S-55303 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se

Box 3100 S-55003 Joénkoping

jonkoping@sew.se

Instrucciones de funcionamiento — MOVIDRIVE® MDX60B/61B

223



10

indice de direciones

Suecia
Ventas Goteborg SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 31 70968 80
Gustaf Werners gata 8 Fax +46 31 70968 93
S-42132 Vastra Frolunda goteborg@sew.se
Estocolmo SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 8 44986 80
Bjorkholmsvéagen 10 Fax +46 8 44986 93
S-14146 Huddinge stockholm@sew.se
Malmo SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 40 68064 80
Borrgatan 5 Fax +46 40 68064 93
S-21124 Malmé malmo@sew.se
Skellefted SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 910 7153 80
Tradgardsgatan 8 Fax +46 910 7153 93
S-93131 Skellefted skelleftea@sew.se
Suiza
Montaje Basilea Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Ventas Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Servicio CH-4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch

info@imhof-sew.ch

Oficinas técnicas

Suiza francesa

André Gerber
Es Perreyres
CH-1436 Chamblon

Tel. +41 24 445 3850
Fax +41 24 445 4887

Berna/
Solothurn

Rudolf Bihler
Muntersweg 5
CH-2540 Grenchen

Tel. +41 32 652 2339
Fax +41 32 652 2331

Suiza central,
Argovia

Armin Pfister
Stierenweid
CH-4950 Huttwill, BE

Tel. +41 62 962 54 55
Fax +41 62 962 54 56

Zarich, Tesino

Gian-Michele Muletta
Fischerstrasse 61
CH-8132 Egg bei Zirich

Tel. +41 44 994 81 15
Fax +41 44 994 81 16

Lago de
Constanzay
Suiza oriental

Markus Kiinzle
Eichweg 4
CH-9403 Goldach

Tel. +41 71 845 2808
Fax +41 71 845 2809

4th Floor, Kaow-U-HA MOTOR BIldg,
359/2, Mitraphab Road.

Muang District

Khonkaen 40000

Tailandia
Montaje Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Ventas 700/456, Mo0.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Servicio Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Oficinas técnicas Bangkok SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 2 7178149
6th floor, TPS Building Fax +66 2 7178152
1023, Phattanakarn Road sewthailand@sew-eurodrive.com
Suanluang
Bangkok,10250
Hadyai SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 74 359441
Hadyai Country Home Condominium Fax +66 74 359442
59/101 Soi.17/1 sewthailand@sew-eurodrive.com
Rachas-Utid Road.
Hadyai, Songkhla 90110
Khonkaen SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 43 225745

Fax +66 43 324871
sew-thailand@sew-eurodrive.com
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Taiwan (R.O.C.)

Ventas Nan Tou Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 49 255353
No. 55 Kung Yeh N. Road Fax +886 49 257878
Industrial District
Nan Tou 540
Taipei Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 2 27383535
6F-3, No. 267, Sec. 2 Fax +886 2 27368268
Tung Hwa South Road, Taipei Telex 27 245
sewtwn@ms63.hinet.net
Tanez
Ventas Tanez T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turquia
Montaje Estambul SEW-EURODRIVE Tel. +90-262-9991000-04
Ventas Hareket Sistemleri Sanayi Ticaret Limited Fax +90-262-9991009
Servicio Sirketi http://www.sew-eurodrive.com.tr
Gebze Organize Sanayi Bolgesi 400.Sokak sew@sew-eurodrive.com.tr
No:401
TR-41480 Gebze KOCAELI
Oficinas técnicas Adana SEW-EURODRIVE Tel. +90 322 359 94 15
Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. Fax +90 322 359 94 16
Kizilay Caddesi 8 Sokak No
6 Dadtekin Is Merkezi Kat 4 Daire 2
TR-01170 SEYHAN / ADANA
Ankara SEW-EURODRIVE Tel. +90 312 385 33 90
Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. Fax +90 312 385 32 58
Ozcelik Is Merkezi, 14. Sok, No. 4/42
TR-06370 Ostim/Ankara
Bursa SEW-EURODRIVE Tel. +90 224 443 45 60
Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. Fax +90 224 443 45 58
Ugevler Mah. Bayraktepe Sok.
Akay Is Merkezi Kat:3 No: 7/6
TR Niltfer/Bursa
Izmir SEW-EURODRIVE Tel. +90 232 469 62 64
Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. Fax +90 232 433 61 05
1203/11 Sok. No. 4/613
Hasan Atli Is Merkezi
TR-35110 Yenisehir-izmir
Ucrania
Montaje Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Ventas Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
Servicio 49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Ventas Kiev SEW-EURODRIVE GmbH Tel. +380 44 503 95 77
S. Oleynika str. 21 Fax +380 44 503 95 78
02068 Kiev kso@sew-eurodrive.ua
Donetsk SEW-EURODRIVE GmbH Tel. +380 62 38 80 545
25th anniversary of RKKA av. 1-B, of. 805 Fax +380 62 38 80 533
Donetsk 83000 dso@sew-eurodrive.ua
Uruguay
Ventas Montevideo SEW-EURODRIVE Uruguay, S. A. Tel. +598 2 21181-89

Jose Serrato 3569 Esgina Corumbe
CP 12000 Montevideo

Fax +598 2 21181-89
sewuy@sew-eurodrive.com.uy
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Venezuela
Montaje Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Ventas Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Servicio Zona Industrial Municipal Norte http://lwww.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Vietnam
Ventas Ciudad Ho Chi Todos los sectores excepto portuario, Tel. +84 8 8301026
Minh minero y offshore: Fax +84 8 8392223
Nam Trung Co., Ltd namtrungco@hcm.vnn.vn
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, truongtantam@namtrung.com.vn

Binh Duong Province
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City

khanh-nguyen@namtrung.com.vn

Sector portuario, minero y offshore: Tel. +84 8 62969 609
DUC VIET INT LTD Fax +84 8 62938 842
Industrial Trading and Engineering Services totien@ducvietint.com

A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,
Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City

Hangi Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 4 37730342
R.205B Tung Duc Building Fax +84 4 37762445
22 Lang ha Street namtrunghn@hn.vnn.vn

Dong Da District, Hanoi City
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