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Indicaciones generales
Contenido de esta documentacion

1 Indicaciones generales

1.1 Contenido de esta documentacién

Esta documentacion contiene las notas de seguridad generales y una seleccion de
informaciones relativas a MOVIMOT® MM..D con motores de CA DT/DV.

Tenga en cuenta que esta documentacion no sustituye a las instrucciones de
funcionamiento detalladas.

Lea las instrucciones de funcionamiento detalladas antes de trabajar con
MOVIMOT® MM..D.

Tenga en cuenta y respete las informaciones, instrucciones y notas en las
instrucciones de funcionamiento detalladas y en las instrucciones de funcionamiento
"Motores de CA DR/DV/DT/DTE/DVE, ..". Esto es el requisito previo para el correcto
funcionamiento de MOVIMOT® MM..D y para el cumplimiento de posibles
reclamaciones de garantia.

Encontrar4 las instrucciones de funcionamiento detalladas, asi como mas
documentacién sobre MOVIMOT® MM..D en formato PDF en el CD o el DVD
adjunto.

La documentacion técnica completa de SEW-EURODRIVE est4 disponible en

formato PDF para la descarga en la pagina Internet de SEW-EURODRIVE:
www.sew-eurodrive.com.

1.2 Estructura de las notas de seguridad

Las notas de seguridad de estas instrucciones de funcionamiento estan estructuradas
del siguiente modo:

Pictograma

>

A PALABRADE INDICACION!

Tipo de peligro y su fuente.

Posible(s) consecuencia(s) si no se respeta.

Medida(s) para la prevencion del peligro.

Pictograma

Ejemplo:

>

Peligro general

Palabra de sefial Significado Consecuencias si no se
respeta
iPELIGRO! Advierte de un peligro Lesiones graves o fatales
A inminente

u iADVERTENCIA! | Posible situacion peligrosa Lesiones graves o fatales

/\ n iPRECAUCION! | Posible situacién peligrosa Lesiones leves
Peligro especifico, p. €j.
electrocucion
iALTO! Posibles dafios materiales Dafios en el sistema de

=1(®)

accionamiento o en su entorno

NOTA " Indicacion o consejo Util.

Facilita el manejo del sistema
de accionamiento.
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Notas de seguridad
Informacién general

2

2.1

2.2

2.3

Notas de seguridad

Las siguientes notas de seguridad fundamentales sirven para prevenir dafios
personales y materiales. El usuario debe garantizar que se tengan en cuenta y se
respeten las notas de seguridad fundamentales. Cerciérese de que los responsables de
la instalacion o de operacion, asi como las personas que trabajan en el equipo bajo
responsabilidad propia han leido y entendido completamente las instrucciones de
funcionamiento. En caso de dudas o necesidad de mas informacion, dirijase a SEW-
EURODRIVE.

Informacién general

Nunca instale o ponga en funcionamiento productos dafiados. Informe inmediatamente
de la existencia de desperfectos a la empresa transportista.

Durante el funcionamiento y correspondiendo a su tipo de proteccién, los
accionamientos MOVIMOT® pueden presentar partes sometidas a tension, sin
proteccion y en algunos casos méviles e incluso superficies con altas temperaturas.

Pueden ocasionarse lesiones graves o dafios en las instalaciones como consecuencia
de la extraccion no autorizada de la cubierta, uso inadecuado o instalacién o manejo
incorrecto. Encontrard informacién adicional en la documentacion.

Grupo de destino

Todos los trabajos relacionados con la instalacion, puesta en marcha, subsanacion de
fallos y mantenimiento deben ser realizados por electricistas especializados (a tener
en cuenta: IEC 60364 o CENELEC HD 384 o DIN VDE 0100 e IEC 60664 o DIN VDE
0110 y normativa nacional de prevencion de accidentes).

En lo concerniente a estas normas basicas de seguridad, se considera como electricista
especializado a todas aquellas personas familiarizadas con la instalacion, montaje,
puesta en marcha y funcionamiento del producto y que ademdas cuenten con la
cualificacion adecuada a la tarea que realicen.

Todos los trabajos en los demas ambitos de transporte, almacenamiento,
funcionamiento y tratamiento de residuos deben ser efectuados por personas instruidas
de una manera adecuada.

Uso indicado

Los accionamientos MOVIMOT® son componentes concebidos para su instalaciéon en
sistemas eléctricos 0 maquinas.

En el caso de instalacién en maquinas, queda terminantemente prohibido poner en
marcha el convertidor MOVIMOT® (concretamente el inicio del funcionamiento
conforme a lo prescrito) hasta no constatar que las maquinas cumplen la directiva CE
2006/42/CE (directiva sobre maquinas).

Se autoriza la puesta en marcha (concretamente el inicio del funcionamiento conforme
a lo prescrito) Unicamente cuando se cumpla la directiva de Compatibilidad
Electromagnética (2004/108/CE).

Los convertidores MOVIMOT® cumplen los requisitos de la directiva de baja tension
2006/95/CE. Las normas citadas en la declaracion de conformidad se aplican para el
convertidor MOVIMOT®.

Los datos técnicos y las indicaciones para las condiciones de conexién los encontrara
en la placa de caracteristicas y en la documentacion.
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Notas de seguridad
Transporte, almacenamiento

2.3.1 Funciones de seguridad

Los convertidores MOVIMOT® no pueden cumplir funciones de seguridad, a no ser que
dichas funciones estén descritas y expresamente autorizadas.

Asegurese de que para las funciones de seguridad se tiene en cuenta la informacion
contenida en los documentos suministrados.

Deben utilizarse en aplicaciones de seguridad sélo los componentes que fueron
suministrados por SEW-EURODRIVE expresamente en dicha version.

2.3.2 Aplicaciones de elevacion

Si se usan convertidores MOVIMOT® en aplicaciones de elevacion, se deben observar
la configuracion especial y los ajustes para aplicaciones de elevacion de acuerdo con
las instrucciones de funcionamiento de MOVIMOT®.

Los convertidores MOVIMOT® no pueden utilizarse como dispositivos de seguridad en
aplicaciones de elevacion.

2.4  Transporte, almacenamiento

Deben respetarse las indicaciones para transporte, almacenamiento y manipulacion
adecuada. Deben cumplirse las condiciones climaticas descritas en el capitulo "Datos
técnicos" de las instrucciones de funcionamiento. Apriete firmemente los cancamos de
suspensién. Estan diseflados para soportar el peso del accionamiento MOVIMOT®.
No monte ninguna carga adicional. En caso necesario utilice medios de transporte
adecuados (p. €j. guias de cables).

2.5 Instalacion

La instalacion y la refrigeracion de los equipos deben efectuarse de conformidad con
las disposiciones de la documentacién correspondiente.

Los convertidores MOVIMOT® deberan protegerse de esfuerzos no autorizados.
A menos que se especifique expresamente lo contrario, queda prohibido:
» la aplicacion en areas con atmoésfera potencialmente explosiva

» la aplicaciébn en entornos expuestos a aceites, &cidos, gases, vapores, polvo,
irradiaciones nocivas, etc.

» la utilizacion en aplicaciones no estacionarias en las que se produzcan fuertes
cargas mecanicas instantaneas o vibrantes, conforme a la documentacion.

2.6 Conexidon eléctrica

Durante los trabajos en convertidores MOVIMOT® sometidos a tension debe
observarse la normativa nacional de prevencién de accidentes en vigor (p. ej. BGV A3).

Debera llevarse a cabo la instalacion eléctrica siguiendo la normativa adecuada (p. €j.
secciones de cable, fusibles, montaje del conductor de puesta a tierra). Indicaciones
adicionales estan incluidas en la documentacion.

En la documentacién encontrara las instrucciones para la instalacién conforme a las
medidas de compatibilidad electromagnética (CEM) tales como apantallado, puesta a
tierra, disposicion de filtros e instalacion del cableado. EI cumplimiento de los valores
limite requeridos por la regulacibn CEM es responsabilidad del fabricante de la
instalacién o de la maquina.
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Notas de seguridad
Desconexion segura

Asegurese de que las medidas preventivas y los instrumentos de proteccién se
correspondan con la normativa vigente (p. ej. EN 60204 o EN 61800-5-1).

Para garantizar el aislamiento es obligatorio efectuar en los accionamientos
MOVIMOT®, antes de su puesta en funcionamiento, las comprobaciones de tension
segln EN 61800-5-1:2007, capitulo 5.2.3.2.

2.7 Desconexion segura

Los convertidores MOVIMOT® satisfacen todos los requisitos sobre desconexion
segura de conexiones de potencia y conexiones electrénicas de acuerdo con la norma
EN 61800-5-1. A fin de garantizar esta desconexion, todos los circuitos de corriente
conectados deberan cumplir también los requisitos para la desconexion segura.

2.8 Funcionamiento

Todas aquellas instalaciones en las que se hayan integrado convertidores MOVIMOT®
deberan equiparse con dispositivos de vigilancia y proteccién adicionales conforme a la
normativa de seguridad aplicable a cada caso, p. €j. ley sobre medios técnicos de
trabajo, normas de prevencion de accidentes, etc. En aplicaciones con un potencial de
riesgo elevado pueden ser necesarias medidas de proteccion adicionales.

Inmediatamente tras desconectar el convertidor MOVIMOT®, el distribuidor de campo
(en caso de que exista) o el de la tension de alimentacion (en caso de que exista), evite
entrar en contacto con las piezas sometidas a tensién y con las conexiones de potencia
debido a que los condensadores pueden encontrarse cargados. Espere como minimo
1 minuto tras la desconexion de la tension de alimentacion.

En el momento en que se apliquen las tensiones de alimentacion al convertidor
MOVIMOT®, la caja de bornas debe estar cerrada, es decir:

+ el convertidor MOVIMOT® debe estar atornillado.

» la tapa de la caja de bornas del distribuidor de campo (en caso de que exista) y el
maédulo de bus (en caso de que exista) deben estar atornillados.

» el conector del cable hibrido (en caso de que exista) ha de estar conectado y
atornillado.

Importante: El interruptor de mantenimiento del distribuidor de campo (en caso de que
exista) solo desconecta de la red el accionamiento MOVIMOT® conectado o el motor.
Las bornas del distribuidor de campo siguen estando conectadas a la tensién de red
tras accionar el interruptor de mantenimiento.

Aunque el LED de funcionamiento y los demas elementos de indicacion estén
apagados, esto no es un indicador de que el aparato esté desconectado de la red y sin
corriente.

Las funciones de seguridad internas de la unidad o el bloqueo mecanico pueden
provocar la parada del motor. La subsanacion de la causa del fallo o el reajuste pueden
ocasionar el reencendido automatico del motor. Si por motivos de seguridad esto no
estuviera permitido para la maquina, desconecte la unidad del sistema de alimentacién
antes de iniciar los trabajos para la correccion.

Existe el riesgo de sufrir quemaduras: Las superficies del accionamiento MOVIMOT® y
de las opciones externas, p. €j. radiador de la resistencia de frenado, pueden alcanzar
durante el funcionamiento temperaturas superiores a 60 °C.
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Designaciones de modelo
Placa de caracteristicas del motor (ejemplo)

3 Designaciones de modelo
3.1 Placade caracteristicas del motor (ejemplo)

( )
SEW -EURODRIVE Bruchsal / Germany ( €
Typ KA77 DT90L4/BMG/MM15/MLU 3~ IEC 34
Nr. 3009818304. 0001. 99 IM B3
Kw 15 / 50HZ cos 0,99
0Hz V 380-500 A 3,50 O
60Hz V 380-500 A 3,50
r/min 22/1400 P 54 Kl F
Bremse V 230 Nm 20 Gleichrichter
kg 73 Ma 665 Nm i 64,75 1
\_ Schmierstoff Made in Germany 184103 3.14 )

1996182283

KA 77 DT 90L4 BMG / MM15 / MLU

| Version especial del convertidor?)

Convertidor MOVIMOT®

Disefio opcional (freno)

Tamafio, n° de polos del motor

Serie del motor

Tamafo del reductor

Serie del reductor

1) En la placa de caracteristicas sélo se indican las opciones instaladas en fabrica.
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Designaciones de modelo
Placa de caracteristicas del convertidor (ejemplo)

3.2 Placade caracteristicas del convertidor (ejemplo)

Status: 10 12 -- A-- -- 10 10 12 02/08 444

OO0

Typ MM15D-503-00
Sach.Nr. 18215033 Serien Nr.0886946 iy
Eingang / Input Ausgang / Output

CHo1
EURODRIVE U= 3380 500VAC [U= 340V..Ujpy 0
D-76646 Bruchsal f= 50...60Hz f= 2...120Hz N2936
Made in Germany 1= _3.5AAC I=_4.0AAC ®
MOVIMOT T= -30...40C
Antriebsumrichter ~ P-Motor ~ 1.5kW / 2.0HP c Us
Drive Inverter P-Motor (S3/25%): 2.2kW / 3.3HP

Use 60/75°C copper wire only. Tighten terminals to 13,3in. - ibs.(1.5 Nm)
Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5000ms

1957927307
MM 15 D - 503 - 00

| Version (00 = estandar)

Tipo de conexion (3 = trifasica)

Tension de conexion
(50 =380 — 500 Vcp)
(23 = 200 — 240 Vcp)

Versién D

Potencia de motor (15 = 1,5 kW)

Serie MOVIMOT®

3.3 Identificacion de la unidad

La identificacion de la unidad [1] situada en la parte superior del convertidor MOVIMOT®
contiene informacion sobre el tipo de convertidor [2], el nimero de referencia del
convertidor [3] y la potencia de la unidad [4].

(21 —MM03D-503-00
(31 —18214991/0.3 7KW (4]

457916555
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3 Designaciones de modelo
Ejecucion "Montaje cercano al motor"

3.4  Ejecucién "Montaje cercano al motor"

La siguiente ilustracién muestra un ejemplo de montaje (escalonado) cercano al motor
del convertidor MOVIMOT® con la correspondiente placa de caracteristicas y
designacion de la unidad:

CE

(]
B.T84E Bruchess  IROVINBOT
Mdcle B Ghrm AT
Ty MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4
81,1234 54T %0, 0004 03

LR T LT

457921547
MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APGA4
| Conector enchufable para la conexién con el
motor
Version caja de bornas

Adaptador para el montaje (escalonado) cercano
al motor

21 = Tamafio 1

22 = Tamafio 2

Tipo de conexién
0=\
1=A

Convertidor MOVIMOT®
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Instalacién mecéanica

Motorreductor MOVIMOT®

4 Instalacidon mecanica
4.1 Motorreductor MOVIMOT®

4.1.1 Antes de empezar

Puede montar el accionamiento MOVIMOT® sélo si:
» los datos de la placa de caracteristicas del accionamiento se corresponden con la

tension de red

» el accionamiento no esta dafado (no presenta dafios causados por el transporte o

el almacenamiento)

» se cumplen los requisitos que se mencionan a continuacion:

— Enlo relativo a la temperatura ambiente, tenga en cuenta los datos contenidos
en el capitulo "Datos técnicos" en las Instrucciones de funcionamiento. Tenga en
cuenta que el rango de temperatura del reductor puede estar limitado, véase las
instrucciones de funcionamiento del reductor.

— No hay aceites, acidos, gases, vapores, radiacion, etc.

Tolerancias de La siguiente tabla muestra las tolerancias admisibles de los extremos del eje y las

montaje bridas del accionamiento MOVIMOT®.

Extremo del eje

Tolerancia diametral segun EN 50347

e ISOj6 con @ <26 mm

* |SO k6 con @ 238 mm hasta < 48 mm

¢ ISO m6 con @ >55mm

« Oirificio central de conformidad con
DIN 332, forma DR..

Bridas
Tolerancia de pestafia de centraje segun
EN 50347

 1SOj6 con @ < 250 mm
* ISO h6 para @ > 300 mm

Instrucciones de funcionamiento breves — MOVIMOT® MM..D con motor de CA DT/DV
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Instalacién mecéanica
Motorreductor MOVIMOT®

4.1.2 Montaje del MOVIMOT®

Tenga en cuenta las siguientes indicaciones durante el montaje del accionamiento
MOVIMOT®:

« El accionamiento MOVIMOT® debe instalarse/montarse tnicamente en la posicion
de montaje especificada en la placa de caracteristicas del motor sobre una
estructura plana, exenta de vibraciones y rigida a la torsion.

» Elimine por completo los agentes anticorrosion de los extremos de los ejes (utilice
un disolvente comercial). No permita que el disolvente penetre en los rodamientos
ni en las juntas de estanqueidad, ya que podria provocar dafios materiales.

« Alinee cuidadosamente el convertidor MOVIMOT® y el motor para evitar la aparicion
de cargas inadmisibles en los ejes del motor (respete los datos de las cargas radial
y axial méximas permitidas).

» Evite que el extremo del eje sufra golpes o colisiones.

» Proteja los equipos en posiciones de montaje verticales con una tapa adecuada que
impida la entrada de particulas o liquidos.

» Asegurese de que la entrada del aire de ventilacion no esté obstruida y de que no
sea aspirado el aire caliente de salida de otros equipos.

» Equilibre con media chaveta todas las piezas que han de montarse posteriormente
en el eje (los ejes de salida estan equilibrados con media chaveta).

» Los orificios de drenaje de condensacién estan sellados con tapones de plastico y
sélo se deben abrir cuando sea necesario.

» No se permiten orificios de drenaje de condensacion abiertos. No deje los orificios
de drenaje de condensacion abiertos, ya que en ese caso ya ho tienen validez los
indices de proteccién mas altos.

jALTO!

El tipo de proteccion indicado en los datos técnicos sélo es aplicable para un
convertidor MOVIMOT® montado correctamente.

Cuando el convertidor MOVIMOT® se retira de la caja de bornas, puede sufrir dafios
por efecto de la humedad o del polvo.

* Proteja el convertidor MOVIMOT® cuando se encuentre separado de la caja de
bornas.

4.1.3 Instalacién en zonas expuestas a la humedad o al aire libre

Tenga en cuenta las siguientes indicaciones durante el montaje del accionamiento
MOVIMOT® en zonas expuestas a la humedad o al aire libre:

» Utilice prensaestopas adecuados para los cables de alimentacion (utilice reductores,
si fuera necesario).

e Cubra las roscas de los prensaestopas y de los tapones de cierre con liquido
sellador y apriételas bien, después vuelva a aplicar sellador.

» Selle bien las entradas del cable.

» Limpie bien las superficies de estanqueidad del convertidor MOVIMOT® antes de
volver a montarlo.

» Sise detectan defectos en la capa anticorrosion, repase la pintura.
» Compruebe si el indice de proteccion esta permitido.

Instrucciones de funcionamiento breves — MOVIMOT® MM..D con motor de CA DT/DV




Instalacion mecanica
Montaje cercano al motor del convertidor MOVIMOT®

4.2 Montaje cercano al motor del convertidor MOVIMOT®

La siguiente ilustracién muestra las medidas de la fijacion para el montaje cercano al

motor (escalonado) del convertidor MOVIMOT®:

458277771
A B
MMO03D503-00 — MM15D-503-00 140 mm 65 mm
MMO03D233-00 — MM07D-233-00
MM22D503-00 — MM40D-503-00
MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm

Instrucciones de funcionamiento breves — MOVIMOT® MM..D con motor de CA DT/DV
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Instalacién mecanica
Pares de apriete

4.3 Pares de apriete

4.3.1 Convertidor MOVIMOT®
Apriete en cruz los tornillos para la fijacion de la tapa de la caja de bornas con 3,0 Nm.

458577931

4.3.2 Tapones roscados

Apriete los tapones roscados del potenciometro f1 y de la conexién X50 con 2,5 Nm
(22 Ib.in).

458570379

4.3.3 Prensaestopas
Respete sin falta las indicaciones del fabricante de los prensaestopas.
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Instalacién mecanica A
Pares de apriete

4.3.4 Tapones roscados para entradas de cables

Apriete los tapones roscados con 2,5 Nm (22 Ib.in).

iy

P
(g,

322777611

4.3.5 Pares de apriete para bornas
Respete en los trabajos de instalacion los siguientes pares de apriete para bornas:

(1]

T -

Bl BN BN BN o BN KN BN BN BN BN BN BN BN En i
O 0 0 00 0 0 0 0 0 0 0 0 0 O
ok kou i e ko o I Do koo kDo ko b ok ok

([ e S
T EmEESE

———— sy 9
T J*

10 o

(2] (3] (4] (5]

1999952907

[1] 0,5—0,7 Nm (4 — 6 Ib.in)
[2] 0,5-0,7 Nm (4 — 6 Ib.in)
[3] 0,8—1,5Nm (7 — 10 Ib.in)
[4] 1,2 —1,6 Nm (11 — 14 Ib.in)
[5] 2,0 — 2,4 Nm (18 — 21 Ib.in)
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5
5.1
5.1.1

Instalacién eléctrica
Normas de instalacion

Instalacidon eléctrica
Normas de instalacién

Conexién de los cables de alimentacion

La tension y la frecuencia nominales del convertidor de MOVIMOT® deben
corresponderse con los datos del sistema de alimentacion eléctrica.

Seccion del cable: dimensionado para una corriente de entrada Ireq @ potencia
nominal (véanse instrucciones de funcionamiento, capitulo "Datos Técnicos").

Secciéon de cable admisible para las bornas del MOVIMOT® (no valido para
distribuidores de campo):
Bornas de potencia
1,0 mm?2 = 4,0 mm? (2 x 4,0 mm?)
AWG17 — AWG10 (2 x AWG10)

Bornas de control

Conductor deun | Conductor flexible Conductor con Conductor con
solo hilo (hilo trenzado sin | puntera de cable sin punterade cable con
(hilo sin recubrimiento) collar de aislamiento collar de aislamiento

recubrimiento)
0,5 mm? — 1,0 mm? 0,5 mm? — 0,75 mm?
AWG20 - AWG17 AWG20 - AWG19

Conectar s6lo conductores de un solo hilo o flexibles con o sin puntera de cable (DIN 46228
parte 1, material E-CU)

Longitud permitida del terminal para extremo del conductor: Minimo 8 mm

Use manguitos del extremo conductor sin collar de aislamiento (DIN 46228, parte 1,
material E-CU).

Instale un dispositivo de seguridad al principio de la linea de alimentacion de red,
detras de la desviacién de la barra colectora; véase el capitulo "Conexién de la
unidad basica MOVIMOT®. Para F11 / F12 / F13 utilice sélo fusibles con la
caracteristica D, DO, NH o interruptor automéatico. Se debe dimensionar el fusible en
funcion de la seccion del cable.

En los sistemas de tension con punto de estrella sin conexion a tierra (sistemas IT)
SEW recomienda utilizar monitores de fuga a tierra con un proceso de medida de
cédigo de impulsos. Esto evita disparos erroneos del diferencial debido a la
capacitancia a tierra del convertidor.
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Instalacién eléctrica
Normas de instalacion

5.1.2 Interruptor diferencial

» No esté permitido usar un interruptor diferencial convencional como dispositivo de
proteccion. Los interruptores diferenciales aptos para corriente universal (corriente
de disparo 300 mA) son adecuados como dispositivos de proteccién. Durante el
funcionamiento normal del convertidor MOVIMOT®, se pueden producir corrientes
de fuga a tierra > 3,5 mA.

» SEW-EURODRIVE recomienda renunciar al empleo de interruptores diferenciales.
Si, no obstante, estd prescrito el uso de un interruptor diferencial (FI) para la
proteccidon contra contacto accidental directo o indirecto, debera observar la
indicacion siguiente seguin EN 61800-5-1:

Se ha utilizado un tipo erréneo de interruptor diferencial.

Lesiones graves o fatales.

MOVIMOT® puede causar una corriente continua en el conductor de puesta a tierra.
Si se utilice un interruptor diferencial (FI) como proteccion en caso de contacto directo
o indirecto, en el lado de alimentacién de corriente del convertidor MOVIMOT® sélo se
permite un interruptor diferencial (FI) del tipo B.

5.1.3 Contactor de red

« Como contactor de red utilice exclusivamente un contactor de la categoria AC-3
(EN 60947-4-1).

jALTO!

* No utilice el contactor de red K11 (Esquema de conexiones (— pag. 20)) para el
modo manual, sino sélo para conectar y desconectar el convertidor. Utilice para el
modo manual los comandos "Dcha./Parar" o "lzda./Parar".

» Parael contactor de red K11 deberd mantenerse un tiempo minimo de desconexion
de 2 s.

5.1.4 Instalacién conforme ala normativa de compatibilidad electromagnética

El uso de este sistema de accionamiento no esta indicado en redes publicas de baja
tensién que alimenten areas residenciales.

Los convertidores de frecuencia no se pueden poner en marcha por separado segin la
normativa sobre compatibilidad electromagnética. S6lo después de su integracion en
un sistema de accionamiento, se pueden evaluar en cuanto a la CEM. La conformidad
se declara para un sistema de accionamiento tipico CE especifico. Encontrara mas
informacion al respecto en estas instrucciones de funcionamiento.

INDICACIONES
° » Este producto es de disponibilidad restringida de acuerdo con la norma IEC 61800-3.
Este producto puede causar interferencias CEM. En este caso puede que el usuario
1 deba adoptar las medidas adecuadas.

« En la documentacién "CEM en la tecnologia de accionamiento" de SEW-
EURODRIVE encontrara informacion detallada acerca de la instalacion conforme a
CEM.
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5 Instalacién eléctrica
Normas de instalacion

5.1.5 Notas sobre la conexion a tierra

A iPELIGRO!

Conexién a tierra defectuosa.

Lesiones graves, fatales o dafios materiales por electrocucion.

e El par de apriete admitido para la rosca de unién es de 2,0 — 2,4 Nm (18 — 21 Ib.in).

» Tenga en cuenta las indicaciones siguientes al efectuar la conexién a tierra.

Montaje no permitido Recomendacion: Montaje con hilo de conexidon macizo

Montaje con terminal ahorquillado Permitido para secciones hasta
Permitido para cualquier seccién maximo 2,5 mm?

M5 M5

zé & =\

.4' \/

323042443 323034251 323038347

[1] Terminal ahorquillado adecuado para tornillos de puesta a tierra M5

Durante el funcionamiento normal del MOVIMOT®, se pueden producir corrientes de
fuga a tierra = 3,5 mA. Para cumplir la EN 61800-5-1, debe observar la siguiente nota:

« Tienda un segundo conductor de puesta a tierra con la misma seccion que la linea
de alimentacion de red en paralelo al conductor de puesta a tierra a través de bornas
separadas o utilice un conductor de puesta a tierra de cobre con una seccion de
10 mm?.
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Instalacién eléctrica
Normas de instalacion

5.1.6 Alturas de instalacion superiores a 1.000 m sobre el nivel del mar

Los accionamientos MOVIMOT® con tensiones de alimentacion de red entre 200 y
240 V 0 380 y 500 V se pueden utilizar a unas altitudes de entre 1.000 y 4.000 m sobre
el nivel del marY si se dan las condiciones de entorno siguientes.

La potencia nominal continua se reduce debido al enfriamiento reducido por encima
de los 1.000 m (véanse instrucciones de funcionamiento, capitulo "Datos técnicos").

Por encima de los 2.000 m sobre el nivel del mar, las distancias aéreas y las lineas
de fuga s6lo son suficientes para una sobretensién de clase 2. Si la instalacién
requiere una sobretensién de clase 3, se tiene que usar una proteccion externa
adicional frente a sobretensiones para garantizar que las sobretensiones que surjan
no sobrepasen los 2,5 kV de fase-fase y fase-tierra.

En el caso de que se requiera una desconexion eléctrica de seguridad, se debera
llevar a cabo fuera del aparato a altitudes por encima de 2000 m sobre el nivel del
mar (desconexién eléctrica segura conforme a la norma EN 61800-5-1).

En altitudes de instalacion entre 2.000 m y 4.000 m sobre el nivel del mar se reducen
las tensiones nominales de red como sigue:

— en 6V por cada 100 m en el MM..D-503-00
— en 3V por cada 100 m en el MM..D-233-00

5.1.7 Conexién de la alimentacion de 24 V

5.1.8 Control binario

Alimente el convertidor MOVIMOT® o con una tensién externa de 24 V¢ 0 a través
de las opciones MLU..A 0 MLG..A.

Conecte los cables de control requeridos.

Utilice cables apantallados como cables de control y tiéndalos separados de los
cables de alimentacion.

5.1.9 Instalacion conforme a UL

INDICACIONES

Utilice como cables de conexién Unicamente cables de cobre con rangos de
temperatura 60 / 75 °C.

Los pares de apriete permitidos de las bornas de potencia del MOVIMOT® son:
1,5 Nm (13 Ib.in).

La tensidn de red permitida es de 500 V (convertidores de 400 / 500 V) o de 240 V
(convertidores de 230 V). Encontrard la informacion sobre los datos maximos
permitidos de las corrientes de cortocircuito de la red alimentadora y del fusible
previo en la placa de caracteristicas del convertidor MOVIMOT®.

Como fuente de alimentacion externa de 24 V¢ utilice Unicamente aparatos
comprobados con tension limitada de salida (Uy,ax = 30 V) Y potencia limitada
(P =100 VA).

La certificacion UL sélo se refiere al funcionamiento en redes de alimentacion con
una tension de puesta a tierra de hasta 300 V. La certificacion UL no es vélida para
el funcionamiento en redes de tension con punto neutro sin conectar a tierra
(redes IT).

1

La altitud maxima esta limitada por las distancias de fugas y los componentes herméticos como, por
ejemplo, los condensadores electroliticos.

Instrucciones de funcionamiento breves — MOVIMOT® MM..D con motor de CA DT/DV
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Instalacién eléctrica
Conexién MOVIMOT®

5.2 Conexién MOVIMOT®

L1
L2
L3
PE¢- — |-} 4 -—- — - — - —  —  — - —
I H H F11/F12/F13
|
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|
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|
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- HoHol—
= | MOVIMOT®
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BMG |i
! To)
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1 —
1 X
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[1] Alimentacion de 24 V¢ (externa o con la opcién MLU..A / MLG..A)
[2] Dcha./Parar
[3] Izda./Parar
[4] Conmutacién de consigna f1/f2
[5] Mensaje "Preparado” (contacto cerrado = preparado para
el funcionamiento)
[6] Resistencia de frenado BW..
(s6lo en accionamientos MOVIMOT® sin freno mecénico)

Funcién de las bornas Dcha./Parar + lzda./Parar
con control binario:

CIC 3l [C|C
N [a
|

24V

o'}
T

)

Sentido de giro  Sentido de giro
Dcha. activo Izda. activo

Funciones de las bornas f1/f2:

> gl > g
3855 5] €93
WYL
Consigna fl Consigna f2
activa activa

Funcién de las bornas Dcha./Parar + lzda./Parar
con control mediante interface RS-485/bus de

campo

3 ClG Ambos sentidos de giro estan

N o - habilitados
Solo esta habilitado el sentido de

> ICIC giro a la derecha

N |- Las consignas preseleccionadas
para giro a la izquierda provocan
la parada del accionamiento
Solo esta habilitado el sentido de

> IC|G giro a laizquierda.

N x|~ Las consignas preseleccionadas
para giro a la derecha provocan
la parada del accionamiento.

El accionamiento esta bloqueado o

2l CG se detendra.

N [a
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Instalacion eléctrica
Conexién entre MOVIMOT® y el motor en montaje cercano al motor

5.3 Conexion entre MOVIMOT®y el motor en montaje cercano al motor

En un montaje (escalonado) cercano al motor del convertidor MOVIMOT®, la conexién
con el motor se realiza a través de un cable prefabricado (cable hibrido).

Para la conexion entre el convertidor MOVIMOT® y el motor debera usar solo cables
hibridos de SEW-EURODRIVE.

En el lado del MOVIMOT® son posibles las siguientes versiones:
« A: MM../P2.AIRO.A/APG4
* B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

La versiébn APG4 ofrece, dependiendo del cable hibrido utilizado, las siguientes
posibilidades de conexion con el motor:

Version Al A2 A3 A4

MOVIMOT® APG4 APG4 APG4 APG4

Motor Prensaestopas ASB4 APG4 IS

Bornas

Cable hibrido 0186 742 3 0593076 6 0186 7415 08163251 A
0816326 X A
05932785 L
05937558 L

Al

7777

)

D) D

72y
D[/
N—

Y

A3

2000749067
[1] Conexion mediante bornas
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Instalacion eléctrica
Conexién entre MOVIMOT® y el motor en montaje cercano al motor

La version ALA4 ofrece, dependiendo del cable hibrido utilizado, las siguientes
posibilidades de conexién con el motor:

Version Bl B2
MOVIMOT® ALA4 ALA4
Motor Prensaestopas / Bornas ASB4
Cable hibrido 08179484 0816 208 5

[1] Conexién mediante bornas

ALA4

2000812811
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Conexién entre MOVIMOT® y el motor en montaje cercano al motor

5.3.1 Conexién del cable hibrido

La siguiente tabla muestra la asignacion de conductores de los cables hibridos con
los nimeros de referencia 01867423 y 08179484 y las bornas de motor
correspondientes del motor DT/DV:

Borna de motor DT/DV

Color del hilo / Denominacién cable hibrido

Ul negro/ Ul
V1 negro / V1
W1 negro / W1
4a rojo/ 13
3a blanco / 14
5a azul / 15
la negro/ 1
2a negro / 2

Conexion atierra

verde/amarillo + extremo apantallado (apantallado interno)

La siguiente ilustraciébn muestra la conexion del cable hibrido a la caja de bornas del

motor DT/DV.

e | GNYE
BK/W1
BK/V1
BK/UL
e AX X R 1o
1@ 2[a]3[al 4[a 5la
[ BU
RD PO RIRIKHKIX KR KRR
WH RS
BK/2
BK/1
)\ w2 U2 Vv2 f
ur V1w
0O O O
2000865419
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6.1

Puesta en marcha
Indicaciones importantes para la puesta en marcha

Puesta en marcha
Indicaciones importantes para la puesta en marcha

A PELIGRO!

Antes de retirar/colocar el convertidor MOVIMOT® debera desconectarlo de la red.
Es posible que incluso un minuto después de la desconexion de red se presenten
tensiones peligrosas.

Lesiones graves o fatales por electrocucion.

« Desconecte el accionamiento MOVIMOT® de la red mediante un dispositivo de
desconexion externo apto y asegurese de que no se conecta de nuevo de forma
involuntaria.

» A continuacién, espere 1 minuto como minimo.

Las superficies del MOVIMOT® y de opciones externas, p. ej. resistencia de frenado
(y, en especial, del radiador), pueden alcanzar temperaturas elevadas durante el
funcionamiento.

Riesgo de sufrir quemaduras.

* No toque el accionamiento MOVIMOT® ni las opciones externas hasta que no se
hayan enfriado lo suficiente.

INDICACIONES

» Antes de la puesta en marcha retire el tapon de proteccion de pintura del LED de
estado.

» Antes de la puesta en marcha retire las laminas de protecciéon de pintura de las
placas de caracteristicas.

» Compruebe si todas las tapas protectoras estan instaladas correctamente.

» Parael contactor de red K11 debera mantenerse un tiempo minimo de desconexién
de 2 s.

24
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Descripcion de los elementos de mando @

6.2 Descripcion de los elementos de mando

6.2.1 Potenciémetro de consigna fl

La funcién del potenciometro cambia dependiendo del modo de funcionamiento del
convertidor MOVIMOT®:

» Control binario: Ajuste de consigna f1
(seleccionada mediante borna f1/f2 = "0")

» Control via RS-485: Ajuste de la frecuencia f maxima fi, 4«
f[Hz] 1004
751
g
S ) =
7 -
21 >
0 (1]
[1] Posicidon del potenciémetro 329413003

jALTO!

El tipo de proteccion indicado en los datos técnicos solo sera aplicable si los tapones
roscados del potenciémetro de consigna y de la interface de diagnéstico X50 estan
montados correctamente.

En caso de que los tapones roscados no estén montados o estén montados
incorrectamente pueden producirse dafios en el convertidor MOVIMOT®.

» Asegurese de que el tapon roscado dispone de junta hermética y fijelo sobre el
potenciémetro de consigna f1.

6.2.2 Selector f2
La funcion del selector f2 cambia dependiendo del modo de funcionamiento del
convertidor MOVIMOT®:

« Control binario: Ajuste consigna f2
(seleccionada mediante borna f1/f2 = "1")

» Control via RS-485: Ajuste de la frecuencia f minima fi,i,

Selector f2

Posicion 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Consigna f2 [Hz] 5 7 10 15 20 25 | 35 50 60 70 @ 100
Frecuencia minima 2 5 7 10 12 15 | 20 | 25 30 @ 35 | 40
[Hz]

6.2.3 Selector t1
El selector t1 sirve para ajustar la aceleracién del accionamiento MOVIMOT®.
El tiempo de rampa se refiere a una variacion de consigna de 1500 rpm (50 Hz).

Selector t1
Posicion 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Tiempo derampatlfs] 021 0,2 03 05 0,7 1 2 3 5 7 10
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C &9,
@

6.2.4 Interruptores DIP S1y S2

26

626648587
Interruptor DIP S1:
Ss1 1] 2 \ 3 \ 4 5 6 7 8
Significado Codificacion Proteccion Clase de Frecuencia Amorti-
binaria de motor potencia PWM guacion
Direccion de la del motor de marcha
unidad RS-485 en vacio
20| 21 | 22| 28
Motor un Variable
ON 1 1 1 1 OFF escalén On
menor (16, 8, 4 kHz)
Motor
OFF 0O 0 OO On adaptado 4 kHz OFF
Interruptor DIP S2:
S2 1 2 3 4 5 6 7 8
Significado Tipo de Desbloque | Modo de Vigilancia Codificacion
motor o de freno @ funciona- de binaria Funciones
sin miento velocidad especiales
Hap[li- 20 | ol | 92 | 53
tacion
ON Motor JEW on Vit on 101 1 1
OFF Motor IEC OFF VFC OFF 0 0 0 0

1) solo disponible en Brasil

iALTO!

Conmute los interruptores DIP utilizando Gnicamente una herramienta adecuada, p. €j.
destornillador para tornillos de cabeza ranurada con una anchura de hoja < 3 mm.

La fuerza con la que conmute el interruptor DIP no podra superar 5 N.
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Descripcion de los interruptores DIP S1

6.3 Descripcion de los interruptores DIP S1
6.3.1 Interruptores DIP S1/1 — S1/4

C &9,
@ I

Seleccion de la direccion RS-485 del MOVIMOT® mediante codificacion binaria

Direccion | 4 | 5 '3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
decimal

S1/1 - X - X - X - X - /X -/x - x - x
S1/2 - - X X - —-IX X - - Ix x - - x x
S1/3 - - - X X X X - - - - X x x x
S1/4 - - - - - - - XX X x x x x x
X = ON

- = OFF

Ajuste en funcién del control del convertidor MOVIMOT® las direcciones siguientes:

Control Direccion
RS-485
Control binario 0
Via consola de programacién (MLG..A, MBG..A) 1
Viainterface de bus de campo (MF..) 1
Via MOVIFIT® MC (MTM..) 1
Viainterface de bus de campo con minicontrolador integrado (MQ..) delail5
Via maestro RS-485. delaib

6.3.2 Interruptor DIP S1/5
Proteccion de motor activada / desactivada

En caso de montaje (escalonado) cercano al motor del convertidor MOVIMOT® tiene

que desactivar la proteccion de motor.

Para garantizar la proteccion de motor, se debe utilizar unas sondas TH (termostato
bimetalico). En este caso, la sonda TH abre el circuito de sensor tras alcanzar la

temperatura nominal de respuesta (véase el manual del distribuidor de campo).

Instrucciones de funcionamiento breves — MOVIMOT® MM..D con motor de CA DT/DV
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6.3.3
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Puesta en marcha
Descripcion de los interruptores DIP S1

Interruptor DIP S1/6
Clase de potencia de motor inferior
» Siesta activado, el interruptor DIP permite asignar el MOVIMOT® a un motor con un

escalon de potencia inferior. La potencia nominal de la unidad permanece
inalterada.

Si se utiliza un motor de potencia inferior, la capacidad de sobrecarga del
accionamiento puede aumentar, ya que para el motor la potencia del MOVIMOT® es
mas alta. Se puede aplicar momentaneamente una corriente mayor, que tendra
como resultado un par mas elevado.

El propésito del interruptor S1/6 es la utilizacién a corto plazo del par méaximo
admisible del motor. El limite de la corriente de la unidad correspondiente siempre
es el mismo, independientemente de cual sea el ajuste del interruptor. La funcion de
proteccion de motor se adapta teniendo en cuenta el ajuste del interruptor.

En este modo de funcionamiento con S1/6 = "ON", no es posible ninguna proteccion
de desenganche del motor.

MOVIMOT® Motor asignado 230 /400 V, 50 Hz
Convertidor 266 /460 V, 60 Hz
MM..D-503-00 S1/6 = OFF S1/6 = ON

380 — 500 V A A A A
MMO03D-503-00 DT71D4 DR63L4Y DR63L4Y -
MMO5D-503-00 DT80K4 DT71D4 DT71D4 DFR63L4%)
MMO7D-503-00 DT80N4 DT80K4 DT80K4 DT71D4
MM11D-503-00 DT90S4 DT80N4 DT80N4 DT80K4
MM15D-503-00 DT90L4 DT90S4 DT90S4 DT80N4
MM22D-503-00 DV100M4 DT90L4 DT90L4 DT90S4
MM30D-503-00 DV100L4 DV100M4 DV100M4 DT90L4
MM40D-503-00 - DV100L4 DV100L4 DV100M4
MOVIMOT® Motor asignado 230/460V, 60 Hz L L/ .\
Convertidor

MM..D-233-00 S1/6 = OFF S1/6 = ON

200 — 240 V A A A A
MMO03D-233-00 DT71D4 DR63L4%
MMO5D-233-00 DT80K4 DT71D4
MMO07D-233-00 DT80N4 DT80K4
MM11D-233-00 DT90S4 DT80N4
MM15D-233-00 DT90L4 DT90S4
MM22D-233-00 DV100M4 DT90L4

1) Posible s6lo con montaje cercano al motor
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C &9,

6.3.4

6.3.5

6.4
6.4.1

6.4.2

Funcionamientoen
caso de control

binario

Interruptor DIP S1/7
Ajuste de la frecuencia PWM méxima

« Si el ajuste del interruptor DIP S1/7 = "OFF", el MOVIMOT® funciona con una
frecuencia PWM de 4 kHz.

e Con el ajuste del interruptor DIP S1/7 = "ON", MOVIMOT® funciona con una
frecuencia PWM de 16 kHz (silenciosa) y conmuta, en funcién de la temperatura del
radiador y de la carga del convertidor, escalonadamente a frecuencias de reloj mas
bajas.

Interruptor DIP S1/8
Amortiguacién en vacio (S1/8 = "ON")

Al ajustar el interruptor DIP S1/8, esta funcién reduce las oscilaciones de resonancia en
el funcionamiento en vacio.

Descripcion de los interruptores DIP S2

Interruptor DIP S2/1
Tipo de motor

e Con los motores IEC y NEMA el interruptor DIP S2/1 debe permanecer siempre
ajustado a "OFF".

» Con los motores DZ con tensiones nominales 220/380 V, 60 Hz (s6lo disponibles en
Brasil) el interruptor DIP debe permanecer siempre ajustado a "ON".

Interruptor DIP S2/2
Desbloqueo del freno sin habilitacion

Estando activado el interruptor S2/2 = "ON", el freno también se puede desbloquear si
el accionamiento no esta habilitado.

En el funcionamiento de elevador esta funcién no surte efecto.

En caso de control binario es posible desbloquear el freno activando la sefial en la borna
f1/f2 si se cumplen los siguientes requisitos:

Estado de bornas Estado de Estado de Funcién de freno

RO L f1/£2 habilitacion error

"1 "o" "o" Unidad Sin fallo en la Freno es controlado por

"o" " habilitada unidad MOVIMOT®, consigna f1

"1 "o" "1 Unidad Sin fallo en la Freno es controlado por

"o" " habilitada unidad MOVIMOT®, consigna 2

"1 "1 "0" Unidad no Sin fallo en la Freno esta bloqueado

"o" "o" activada unidad

"1 "1 "1 Unidad no Sin fallo en la Freno esta bloqueado
activada unidad

0 "o" 1 Unidad no Sin fallo en la | Freno se desbloquea
activada unidad para el desplazamiento

manual

Posibles todos los estados Unidad no Fallo en la Freno esta bloqueado

activada unidad
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Funciones en
caso de control
via RS-485

Puesta en marcha

Descripcion de los interruptores DIP S2

En caso de control via RS-485, se desbloquea el freno a través de un control en la

palabra de control:

Master MOVIMOT®
EEEERRERE PO
'Iﬂ', [ [ '[ | PO1 | po2 | PO3
| pr | P2 | PB
- PI
.
329547915

PO = Datos de salida de proceso
PO1 = Palabra de control

PO2 = Velocidad [%]

PO3 = Rampa

DO = Salidas digitales

Pl = Datos de entrada de proceso
P11 = Palabra de estado 1

PI2 = Corriente de salida

P13 = Palabra de estado 2

DI = Entradas digitales

Ajustando el bit 8 en la palabra de control, se puede desbloquear el freno si se cumplen

las condiciones siguientes:

Bloque de control basico

15114 |13 |12 (11 (10 | 9

8 7 6 5 4 3 2 1 0

Palabra de control

Bit

sin asignar® gy

o 10" =
Bit P . . 1) Habilitacion
"g" asngl Reset Sin asignar de lo contrario:
nar
detener

Bornas virtuales para desbloquear el freno sin
habilitacion del accionamiento

Bornas virtuales para bloquear el freno y
bloquear la etapa de salida orden de control

"Par

ar"

1) Recomendacioén para todos los bits no asignados = "0"

Estado de Estado de error Estado del bit 8 | Funcién de freno
habilitacion en palabra de
control
Unidad Sin fallo en la unidad / "o Freno controlado por
habilitada sin desbordamiento de la MOVIMOT®
comunicacion
Unidad Sin fallo en la unidad / "1 Freno controlado por
habilitada sin desbordamiento de la MOVIMOT®
comunicacion
Unidad no Sin fallo en la unidad / "0" Freno cerrado
habilitada sin desbordamiento de la
comunicacion
Unidad no Sin fallo en la unidad / "1 Freno se desbloquea
activada sin desbordamiento de la parael desplazamiento
comunicacion manual
Unidad no Fallo en la unidad / "1"o"0" Freno cerrado
habilitada desbordamiento de la
comunicacion
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Descripcion de los interruptores DIP S2 @

Seleccion de Seleccion de consigna en caso de control binario depende del estado de la borna f1/f2;
consigna con , -
control binario Esta}qlo dle' Borna f1/f2 Consigna activa

habilitacion

Unidad habilitada Borna f1/f2 = "0" Potenciometro de consigna f1 activo

Unidad habilitada Borna f1/f2 = "1" Potenciémetro de consigna f2 activo
Comportamiento Si la unidad no esta lista para el funcionamiento, el freno se aplica con independencia
con unidad no del ajuste de la borna f1/f2 o del bit 8 de la palabra de control.
preparada para el
funcionamiento
Indicacién LED El LED de estado parpadea de forma rapida y regular (toy : tore = 100 ms : 300 ms),

en el caso de que se haya desbloqueado el freno para el procedimiento manual. Esto
es valido tanto para el control binario como también para el control via RS-485.

6.4.3 Interruptor DIP S2/3
Modo de funcionamiento
* Interruptor DIP S2/3 = "OFF": Funcionamiento VFC para motores de 4 polos

* Interruptor DIP S2/3 ="ON":  Funcionamiento U/f reservado para casos
especiales

6.4.4 Interruptor DIP S2/4
Vigilancia de velocidad

» La vigilancia de velocidad (S4/4 = "ON") sirve para proteger el accionamiento en
caso de un bloqueo.

e Si el accionamiento funciona al limite de corriente durante mas de un segundo
estando activado el dispositivo de vigilancia de velocidad (S2/4 = "ON"), el
convertidor MOVIMOT® dispara el error de vigilancia de velocidad. EI LED de estado
del convertidor MOVIMOT® sefializa el error parpadeando lentamente en color rojo
(ton : topr = 600 ms : 600 ms, codigo de fallo 08). Este error se produce soélo si se
alcanza ininterrumpidamente el limite de corriente durante la duracion del tiempo de
retardo.

6.4.5 Interruptores DIP S2/5 — S2/8
Funciones especiales

e Gracias a la codificacién binaria de los interruptores DIP S2/5 — S2/8 usted puede
activar funciones especiales.

» Para activar las funciones especiales disponibles proceda del siguiente modo:

Valor 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
decimal

S2/5 - X - X - X - X - X - X - X - X
S2/6 - - X X - - X X - - X X - - X X
S2/7 - - - - X X X X - - - X X X X
S2/8 - - - - - - - - X X X X X X X X
X = ON

- = OFF

e Encontrara un resumen de las funciones adicionales y una descripcion de las
mismas en las instrucciones de funcionamiento detalladas.
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Puesta en marcha con control binario

A PELIGRO!

Al realizar trabajos en el equipo es posible que incluso un minuto después de la
desconexion de red existan tensiones peligrosas.

Lesiones graves o fatales por electrocucion.

« Desconecte el accionamiento MOVIMOT® de la red mediante un dispositivo de
desconexion externo apto y asegurese de que no se conecta de nuevo de forma
involuntaria.

» A continuacion, espere 1 minuto como minimo.

1. Compruebe la conexién del convertidor MOVIMOT®.
Véase capitulo "Instalacion eléctrica”.

2. Asegurese de que los interruptores DIP S1/1 — S1/4 estan colocados en "OFF"
(= direccién 0).
Es decir, MOVIMOT® es controlado de forma binaria a través de las bornas.

337484811

3. Ajuste la primera velocidad con el potenciometro de consigna f1 (activo cuando la
borna f1/f2 = "0"), ajuste de fabrica: aprox. 1500 mint (50 Hz).

f[Hz] 100%

75+

329413003

[1] Posicion de potenciémetro

4. Enrosque de nuevo el tapon roscado del potenciémetro de consigna f1 con la junta.

jALTO!

El tipo de proteccion indicado en los datos técnicos solo sera aplicable si los tapones
roscados del potenciémetro de consigna y de la interface de diagnéstico X50 estan
montados correctamente.

En caso de que el tapdn roscado no esté montado o esté montado incorrectamente
pueden producirse dafios en el convertidor MOVIMOT®.
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5. Ajuste la segunda velocidad con el selector f2 (activo cuando la borna f1/f2 = "1").

70

10
100

Selector f2
Posicion 1 2 3 4 5 6 7 8
Consigna f2 [Hz] 10 15 20 25 35 50 60
NOTA
° Durante el funcio_r,lamiento, la pri_mera velocida_ld se puede modificar continuamente
usando el potenciometro de consigna f1, accesible desde el exterior.
1 Las velocidades f1 y f2 se pueden ajustar de forma independiente.

6. Ajuste el tiempo de rampa con el selector t1.

El tiempo de rampa se refiere a una variacion de consigna de 1500 rpm (50 Hz).

Selector t1
Posicion 0 1 2 3 4 10
Tiempoderampa 0,1 | 02 03 05 | 0,7 10
t1 [s]
7. Coloque el convertidor MOVIMOT® sobre la caja de bornas y atornillelo.
8. Conecte la tensién de control de 24 V¢ y la tension de red.
6.5.1 Comportamiento del convertidor en funcién del nivel de las bornas
Comportamient Red 24V f1/f2 Derecha/ | Izquierda/ | LED de
o del Parar Parar estado
convertidor
Convertidor OFF 0 0 X X X OFF
Convertidor OFF 1 0 OFF
Parada, sin 0 1 Amarillo
sistema de parpadea
alimentacion nte
Parada 1 X 0 0 Amarillo
Giro derecha 1 0 1 0 Verde
con fl
Giro izquierda 1 1 0 0 1 Verde
con fl1
Giro derecha 1 1 1 1 0 Verde
con f2
Giro izquierda 1 1 1 0 1 Verde
con f2
jAlto! 1 1 X 1 1 Amarillo
Leyenda
0 = No hay tensién
1 =Tension
x = Indistinto

Instrucciones de funcionamiento breves — MOVIMOT® MM..D con motor de CA DT/DV
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6.6 Notas adicionales para el montaje (escalonado) cercano al motor

6.6.1 Comprobacion del tipo de conexién del motor conectado
Compruebe basandose en la siguiente figura que el tipo de conexion elegido de
MOVIMOT® coincide con él del motor conectado.

C_© O

)\ w2 U2 V2 f
ur vi wi
O O ©

Importante: jEn los motores freno no se debe instalar ningln rectificador del
freno en la caja de bornas del motor!

337879179

6.6.2 Proteccién del motor y habilitacion del sentido de giro
El motor conectado tiene que estar provisto de sondas TH.
Para ejercer el control via RS-485, las sondas TH deben estar cableadas como se

muestra a continuacion:

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®

TH TH
2036204171

[A] Ambos sentidos de giro estan habilitados
[B] Sélo esta habilitado el sentido de giro a la izquierda
[C] Sdlo esta habilitado el sentido de giro a la derecha

En caso de control binario, SEW-EURODRIVE recomienda conectar las sondas TH
en serie con el relé "Sefal de preparado” (véase la siguiente figura).

La sefial de preparado debe ser supervisada por un control externo.
El accionamiento tiene que ser desconectado en cuanto la sefial de preparado
desaparezca (bornas R("yy L ¢ )="0".

MOVIMOT®

K1b

24V
L
R
|
Kla

TH

SPS
2036433291
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6.6.3 Interruptor DIP

C &9,
@ I

Con el montaje (escalonado) cercano al motor del convertidor MOVIMOT® el interruptor
DIP S1/5, a diferencia del ajuste de fabrica, debe encontrarse en "ON":

s1 1|2 \ 3 \ 4 5 6 7 8
Significado = Direccion de la Proteccion Clase qe Frecuencia Marchfa en
unidad RS-485 de motor potencia PWM vacio
0 I > 3 del motor amorti-
25|20 2°| 2 guacién
Motor un Variable
ON 1 1 111 E escalon menor | (16, 8, 4 kHz) On
OFF 0O 0 o0 O On Adaptado 4 kHz OFF
6.6.4 Resistencia de frenado
* Enlos motores sin freno debe conectarse una
resistencia de frenado al MOVIMOT® (véase figura
derecha).
e Enlos motores freno sin opcién BGM no debe
estar conectada ninguna resistencia de frenado al
®
MOVIMOT™. BW1/BW2 337924107

* En los motores freno con opcion BGM y resistencia de frenado externa deben
conectarse del siguiente modo la resistencia de frenado externa y el freno.

PE_T- il H H F11/F12/F13

A
| ‘3T
MOVIMOT®
BGM [1]
Un* [BU
|
BK BMG (3]
Ue [Tk 2
> 1
3 2
13 1__RD ~  [4[5]06] [7]
14 | WH g
is U ‘
> Nlwla| |+
SEEVEEERER

6.6.5 Montaje del convertidor MOVIMOT® en el distribuidor de campo

En el montaje (escalonado) cercano al motor del convertidor MOVIMOT® en el
distribuidor de campo tenga en cuenta la informacién contenida en los manuales de bus
de campo correspondientes.

Instrucciones de funcionamiento breves — MOVIMOT® MM..D con motor de CA DT/DV
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Puesta en marcha con interface RS-485 / bus de campo
Indicaciones importantes para la puesta en marcha

7 Puesta en marcha con interface RS-485/ bus de campo
7.1 Indicaciones importantes para la puesta en marcha

A iPELIGROQO!

Antes de retirar/colocar el convertidor MOVIMOT® debera desconectarlo de la red. Es

posible que incluso un minuto después de la desconexion de red se presenten

tensiones peligrosas.

Lesiones graves o fatales por electrocucion.

« Desconecte el accionamiento MOVIMOT® de la red mediante un dispositivo de
desconexion externo apto y asegurese de que no se conecta de nuevo de forma
involuntaria.

» A continuacién, espere 1 minuto como minimo.

Las superficies del MOVIMOT® y de opciones externas, p. €j. resistencia de frenado

(y, en especial, del radiador), pueden alcanzar temperaturas elevadas durante el

funcionamiento.

Riesgo de sufrir quemaduras.

* No toque el accionamiento MOVIMOT® ni las opciones externas hasta que no se
hayan enfriado lo suficiente.

INDICACIONES

» Antes de la puesta en marcha retire el tapon de proteccion de pintura del LED de
estado.

» Antes de la puesta en marcha retire las laminas de protecciéon de pintura de las
placas de caracteristicas.

» Compruebe si todas las tapas protectoras estan instaladas correctamente.

» Parael contactor de red K11 debera mantenerse un tiempo minimo de desconexién
de 2 s.

7.2 Desarrollo de la puesta en marcha

1. Compruebe la conexién del convertidor MOVIMOT®.
Véase capitulo "Instalacion eléctrica”.

2. Ajuste la direccion RS-485 correcta en los interruptores DIP S1/1 — S1/4.

En combinacion con interfaces de bus de campo de SEW (MF.. / MQ..) o con
MOVIFIT®, ajuste siempre la direccion "1".

Direccion | 4| 4 | 5 | 3| 4|5 |6|7|8|9|10|11|12|13|124]15
decimal
S1/1 X - X - X - X - /X -/x - x -/x
s1/2 - - X X - - X X - - IxXxX/'x - - 'x x
s1/3 - - - - X X x x - - - -Ix'x x x
S1/4 - - - - - - - ZIX X XIx x x x x
X = ON
- = OFF
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Desarrollo de la puesta en marcha @

3. Ajuste la frecuencia minima f,;, con el selector f2.

Selector f2

Posicion

[Hz]

Frecuencia minima f,i,

10 | 12 15 20 | 25 30 35 40

4. En caso de que el bus de campo no especifique el tiempo de rampa (funcionamiento

con 2 palabras de datos de proceso), ajuste el tiempo de rampa en el interruptor t1.
El tiempo de rampa se refiere a una variacién de consigna de 1500 rpm (50 Hz).

Selector t1
Posicion 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Tiempo de rampa tl [s] 0102 03 05 07 1 2 3 5 7 10

5. Compruebe si el sentido de giro requerido esta habilitado.

Dcha./Parar

‘ Izda./Parar

Significado

Desactivada

Ambos sentidos de giro estan habilitados

Solo esta habilitado el sentido de giro a derechas
Las consignas preseleccionadas para giro a la
izquierda provocan la parada del accionamiento

Solo esta habilitado el sentido de giro a la izquierda
Las consignas preseleccionadas para giro a la
derecha provocan la parada del accionamiento

Desactivada

La unidad esta bloqueada o el accionamiento se esta
parando

Activado
>
<
N
Activada
>
<
N
Desactivada
>
<
N
Desactivada
>
<
N

L

6. Coloque el convertidor MOVIMOT® sobre la caja de bornas y atornillelo.
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7. Ajuste la velocidad maxima requerida mediante el potenciémetro de consigna f1.

f [Hz] 1004
75 1

56/
S) «

(1]
329413003

[1] Posicion de potenciémetro

8. Enrosque de nuevo el tap6n roscado del potenciémetro de consigna f1 con la junta.

iALTO!

El tipo de proteccion indicado en los datos técnicos solo sera aplicable si los tapones
roscados del potenciémetro de consigna y de la interface de diagnéstico X50 estan
montados correctamente.

En caso de que el tapdn roscado no esté montado o esté montado incorrectamente
pueden producirse dafios en el convertidor MOVIMOT®.

9. Conecte la tension de control de 24 V¢ / tension de red.

INDICACIONES
° Encontrara informacién referente a la funcién en combinacién con el maestro RS-485
1 en las instrucciones de funcionamiento.
Encontrara informacion acerca de la funcién en combinacion con las interfaces del bus
de campo en los manuales de bus de campo correspondientes.
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8 Funcionamiento

8.1

Indicacién de funcionamiento

El LED de estado se encuentra en la parte superior del convertidor MOVIMOT®
(véase la siguiente ilustracién).

(1]

T~ ,'

-©

(@:

~°W<> SEW

WTSIFA(E
RISK OF BURN

M03D-50 00
8216991/0,37KW l

)

or !

[1] LED de estado del MOVIMOT®

8.1.1

Significado de los estados del LED de estado

459759755

Con el LED de estado de 3 colores se sefializan los estados de funcionamiento y de
fallo del convertidor MOVIMOT®.

Color | Estado de LED Estado de Descripcion
de LED funcionamiento
- Apagado No preparado Falta alimentacion de 24 V
Ama- Parpadea a No preparado Esta en fase de autocomprobacion o hay
rillo intervalos regulares alimentacion de 24 V, pero la tension de red
no es correcta
Ama- Parpadea Preparado El desbloqueo del freno sin habilitacion del
rillo rapidamente a accionamiento esta activo
intervalos regulares (s6lo con S2/2 ="ON")
Ama- lluminado Listo para Alimentacion de 24 V y tensién de red OK,
rillo continuamente funcionamiento, | pero no hay sefial de habilitacion
pero unidad Si el accionamiento no funciona al activarse
bloqueada la sefial de habilitacion, compruebe la puesta
en marcha.
Verde/ | Parpadea Listo para Fallo en la comunicacién durante intercambio
ama- alternando funcionamiento, | de datos ciclico
rillo los colores pero tiempo de
desbordamiento
Verde | lluminado Unidad habilitada | Motor en funcionamiento
continuamente
Verde | Parpadea Limite de El accionamiento se encuentra al limite de
rapidamente a corriente activo corriente
intervalos regulares
Rojo lluminado No preparado Compruebe la alimentacion de 24 V

continuamente

Observe que debe haber una tension
continua aplanada con poca ondulacién
(ondulacién residual méax. 13 %).

Cédigos de parpadeo de los LED de estado
Parpadea a intervalos regulares:
Parpadea rapidamente a intervalos regulares:
Parpadea alternando los colores:

LED 600 ms iluminado, 600 ms apagado
LED 100 ms iluminado, 300 ms apagado
LED 600 ms verde, 600 ms amarillo

La descripcion de los estados de fallo la encontrara en el capitulo "Indicacion de estado
y de fallo" (— pag. 40).
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9 Servicio

9.1 Indicacién de estado y de fallo

9.11

Significado de los
estados del LED
de estado

LED de estado

El LED de estado se encuentra en la parte superior del convertidor MOVIMOT®.

Con el LED de estado de 3 colores se sefializan los estados de funcionamiento y de

fallo del convertidor MOVIMOT®.

Color Estado de LED Codigo de fallo | Descripcién
de LED
- Apagado No preparado Falta alimentacion de 24 V
Ama- Parpadea a No preparado Esté en fase de autocomprobacion o hay
rillo intervalos alimentacion de 24 V, pero la tensién de red
regulares no es correcta
Ama- Parpadea Preparado El desbloqueo del freno sin habilitacion del
rillo rapidamente a accionamiento esta activo (so6lo con S2/2 =
intervalos regulares "ON")
Ama- lluminado Listo para Alimentacién de 24 V y tensién de red OK,
rillo continuamente funcionamiento, @ pero no hay sefial de habilitacion
pero unidad Si el accionamiento no funciona al activarse la
blogueada sefial de habilitacion, compruebe la puesta en
marcha.
Verde/ | Parpadea Listo para Fallo en la comunicacion durante intercambio
ama- alternando los funcionamiento, @ de datos ciclico
rillo colores pero tiempo de
desbordamiento
Verde | lluminado Unidad Motor en funcionamiento
continuamente habilitada
Verde | Parpadea Limite de El accionamiento se encuentra al limite de
rapidamente a corriente activo | corriente
intervalos regulares
Rojo lluminado No preparado Compruebe la alimentacion de 24 V
continuamente Observe que debe haber una tension
continua aplanada con poca ondulacion
(ondulacion residual max. 13 %).
Rojo Parpadea 2 veces, | Fallo 07 Tension del circuito intermedio demasiado alta
pausa
Rojo Parpadea Fallo 08 Fallo Vigilancia de velocidad
lentamente (s6lo con S2/4 ="ON")
o la funcion especial 13 esta activa
Fallo 90 Asignacién motor — convertidor incorrecta
Fallo 17-24, 37 | Fallo de la CPU
Fallo 25, 94 Fallo EEPROM
Roi Parpadea 3 veces, | Fallo 01 Sobrecorriente en la etapa de salida
0jo
: pausa Fallo 11 Temperatura excesiva de la etapa de salida
Rojo Parpadea 4 veces, | Fallo 84 Sobrecarga motor
pausa
Rojo Parpadea 5 veces, | Fallo 89 Temperatura excesiva del freno
pausa Asignacion motor — convertidor incorrecta
Rojo Parpadea 6 veces, | Fallo 06 Fallo de fase de la red
pausa Fallo 81 Condicién de arranque?)
Fallo 82 Fases de salida interrumpidasl)

1) Solo en aplicaciones de elevacion

La descripcion de los cédigos de fallo la encontraré en la pagina siguiente.
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9.1.2 Listade fallos

Fallo

Causa/Solucién

Tiempo de desbordamiento de
la comunicacién (el motor se
detiene, no hay cédigo de fallo)

Tension de circuito intermedio
demasiado pequefia, se ha
detectado desconexidn de red
(el motor se detiene, no hay
codigo de fallo)

+ Falta la conexion 1, RS+, RS- entre MOVIMOT® y el maestro RS-485.
Compruebe y establezca conexion, especialmente la toma a tierra.

« Efecto de compatibilidad electromagnética. Compruebe y, en caso necesario,
repare el apantallado de las lineas de datos.

« Tipo incorrecto (ciclico) en periodo de trafico de datos aciclico, protocolo entre
los distintos mensajes superior a 1 s (tiempo de desbordamiento).
Compruebe el niimero de los MOVIMOT® conectados al maestro (Pueden
conectarse como maximo 8 MOVIMOT® como esclavos en la comunicacion
ciclica).

Acortar el ciclo de mensajes o seleccionar el tipo de mensajes "aciclico".

Controlar si los cables de suministro de potencia, la tension de red y la tension de
alimentacion de la electrénica de 24 V han sufrido una interrupcion. Comprobar el
valor de la tension de alimentacién de la electrénica de 24 V (rango de tension
admisible 24 V £ 25 %, EN 61131-2 ondulacion residual max. 13 %)

En caso de comunicacion ciclica, el motor vuelve a arrancar autométicamente una
vez gque se hayan alcanzado los valores normales de tension.

Cdédigo de fallo 01
Sobrecorriente etapa de salida

Cdédigo de fallo 06

Fallo de fase

(el fallo sélo puede ser
detectado con sobrecarga
del accionamiento)

Cortocircuito salida del convertidor.

Comprobar si se ha dado un cortocircuito en la conexion entre la salida del
convertidor y el motor o en el devanado del motor.

Resetee el fallo desconectando la tensién de alimentacion de 24 V o mediante reset
de fallo.

Compruebe si hay un fallo de fase en los cables de suministro de potencia.
Resetee el fallo desconectando la tensién de alimentacién de 24 V o mediante reset
de fallo.

Cdédigo de fallo 07
Tension de circuito intermedio
demasiado alta

Cdédigo de fallo 08
Vigilancia de velocidad

« Tiempo de rampa demasiado corto — prolongue el tiempo de rampa.

« Conexion defectuosa de la bobina de freno/resistencia de frenado
— Compruebe y, en caso necesario, corrija la conexién de resistencia de
frenado/bobina de freno.

¢ Resistencia interna incorrecta de la bobina de freno/resistencia de frenado
— compruebe la resistencia interna de la bobina de freno/resistencia de frenado
(véanse instrucciones de funcionamiento, capitulo "Datos técnicos")

* Sobrecarga térmica de la resistencia de frenado — dimensionamiento incorrecto
de la resistencia de frenado.

* Rango de tension inadmisible de la tension de entrada de red — comprobar la
tension de entrada de red para ver si esta dentro del rango de tensién admisible

Resetee el fallo desconectando la tensién de alimentacién de 24 V o mediante reset
de fallo.

Se ha activado la vigilancia de velocidad, la carga del accionamiento es demasiado
grande

Reduzca la carga del accionamiento.

Resetee el fallo desconectando la tension de alimentacion de 24 V o mediante reset
de fallo.

Cédigo de fallo 11

Sobrecarga térmica de la etapa
de salida o defecto interno del
aparato

e Limpie el radiador

¢ Disminuya la temperatura ambiente

« Evite acumulacion de calor

¢ Reduzca la carga del accionamiento

Resetee el fallo desconectando la tensién de alimentacién de 24 V o mediante reset
de fallo.

Cédigo de fallo desde 17 hasta
24, 37
Fallo de la CPU

Resetee el fallo desconectando la tensién de alimentacién de 24 V o mediante reset
de fallo.
En caso de que el fallo persista péngase en contacto con el servicio técnico SEW.

Cédigo de fallo 25
Fallo EEPROM

Fallo al acceder a EEPROM

Resetee el fallo desconectando la tensiéon de alimentacién de 24 V o mediante reset
de fallo.

En caso de que el fallo persista pongase en contacto con el servicio técnico SEW.
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£ |ndicacién de estado y de fallo

Fallo

Cdédigo de fallo 43
desbordamiento de la
comunicacion

Causa/Solucién

Tiempo de desbordamiento de comunicacion durante comunicacion ciclica via
RS-485
Con este fallo se frena y se bloquea el accionamiento con la rampa ajustada.
« Compruebe/establezca comunicacion entre maestro RS-485 y MOVIMOT®.
e Compruebe el nimero de los esclavos conectados al maestro RS-485. Si el
tiempo de desbordamiento del convertidor MOVIMOT® esta ajustado a 1 s,
puede conectar al maestro RS-485 en caso de comunicacion ciclica
8 convertidores MOVIMOT® (esclavos).

Importante:
Una vez restablecida la comunicacién se habilita nuevamente el accionamiento.

Cdédigo de fallo 81
Error condicién de arranque

Cdédigo de fallo 82
Fallo salida abierta

Codigo de fallo 84
Sobrecarga térmica del motor

Cdédigo de fallo 89
Sobrecarga térmica de la
bobina del freno o bobina del
freno defectuosa, conexiéon
errénea de la bobina del freno

El convertidor no ha podido aplicar la corriente necesaria al motor durante el tiempo

de premagnetizacion:

e Potencia nominal del motor demasiado baja en relacién con la potencia nominal
del convertidor.

e Seccion de la linea de alimentacion del motor demasiado pequefia

Compruebe la conexién entre convertidor MOVIMOT® y motor.

« Interrumpidas 2 o todas las fases de salida.
< Potencia nominal del motor demasiado baja en relacién con la potencia nominal
del convertidor.

Compruebe la conexién entre convertidor MOVIMOT® y motor.

- Para el montaje cercano al motor del convertidor MOVIMOT®, ajuste el
interruptor DIP S1/5 a "ON".

 En las combinaciones de "MOVIMOT® y un motor con una clase de potencia

menor", compruebe la posicion del interruptor DIP S1/6.

Disminuya la temperatura ambiente

Evite acumulacion de calor

Reduzca la carga del motor

Aumente la velocidad

Si el fallo se manifiesta poco tiempo después de la primera habilitacion,

comprobar la combinacién de accionamiento y convertidor MOVIMOT®.

« Enel caso de utilizacién de MOVIMOT® con la funcion especial 5 seleccionada
se ha disparado el control de temperatura en el motor (termostato de
devanado TH) — reducir la carga del motor.

Resetee el fallo desconectando la tensiéon de alimentacién de 24 V o mediante reset
de fallo.

¢ Prolongue el tiempo de rampa ajustado

« Inspeccion de frenos (véase manual de instrucciones "Motores de CA
DR/DV/DT/DTE/DVE")

e Comprobar la conexion de la bobina del freno

« Consulte al servicio técnico de SEW

e Si el fallo se manifiesta poco tiempo después de la primera habilitacion,
comprobar la combinacion de accionamiento (bobina del freno) y convertidor
MOVIMOT®.

+ En las combinaciones de "MOVIMOT® y un motor con una clase de potencia
menor", compruebe la posicion del interruptor DIP S1/6.

Resetee el fallo desconectando la tensién de alimentacién de 24 V o mediante reset
de fallo.

Cédigo de fallo 94
Fallo suma de verificacion
EEPROM

 EEPROM defectuosa
Péngase en contacto con el servicio técnico de SEW.
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Cambio de unidades ’\7

9.2 Cambio de unidades

A iPELIGRO!

Al realizar trabajos en el equipo es posible que incluso un minuto después de la
desconexion de red existan tensiones peligrosas.

Lesiones graves o fatales por electrocucion.

« Desconecte el accionamiento MOVIMOT® de la alimentacion y asegurelo para
Y evitar una reconexion accidental de la alimentacion de tension.

» A continuacion, espere 1 minuto como minimo.

1. Desenrosque los tornillos y retire el convertidor MOVIMOT® de la caja de bornas.

2. Compare los datos en la placa de caracteristicas del convertidor MOVIMOT® actual
con los datos en la placa de caracteristicas del convertidor MOVIMOT® nuevo.

jALTO!

Tiene que sustituir el convertidor MOVIMOT® sélo por otro convertidor MOVIMOT®
con la misma potencia y la misma tension de entrada.

3. Ajuste todos los elementos de mando (interruptor DIP S1, interruptor DIP S2,
potencidmetro de consigna f1, selector f2, selector t1) en el nuevo convertidor
MOVIMOT® conforme a los elementos de mando del convertidor MOVIMOT®
anterior.

4. Asegurese de que en el convertidor MOVIMOT® no est4 enchufado ningtin médulo
DIM para tipos de motor DR.

(1]

2037035019
[1] Zbcalo para moédulo DIM

5. Coloque el nuevo convertidor MOVIMOT® sobre la caja de bornas y atornillelo.
6. Alimente la tensién al convertidor MOVIMOT®.
Compruebe el funcionamiento del nuevo convertidor MOVIMOT®.
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Declaraciéon de conformidad

10

10 Declaracion de conformidad

Declaraciéon de conformidad CE §m..,,,

900030010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG 3 ¥
Ernst-Blickle-Strasse 42, D-76646 Bruchsal RS
declara bajo su Unica responsabilidad la conformidad de los puntos siguientes
Convertidores de frecuencia de la serie MOVIMOT® D
Si fuera preciso, conjuntamente con Motor de CA
segun
Directiva sobre maquinas 2006/42/CE 1)
Directiva de baja tension 2006/95/CE
Directiva CEM 2004/108/CE 4)
Normas armonizadas aplicadas: EN 13849-1-2008: 5)

EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1-2004:

EN 61800-5-1:2007

EN 60664-1-2003:

EN 61800-3-2007:
1) Los productos estan destinados a la incorporacién en maquinas. Queda terminantemente prohibido

ponerlos en marcha hasta no constatar que las maguinas en las que deben incorporarse estos
productos cumplen la directiva antes mencionada.

4) En los términos de la directiva CEM, los productos relacionados no son productos que puedan
funcionar de manera independiente. S6lo despues de integrar estos productos en un sistema global,
éste se puede evaluar en cuanto a la CEM. La evaluacion ha sido probada para una configuracion
de sistema tipica, pero no para el producto individual.

5) Todas las normativas de seguridad de la documentacion del producto especifico (instrucciones de
funcionamiento, manual, etc.) deben cumplirse a lo largo del ciclo de vida completo del producto.

Bruchsal 24.02.10

Johann Soder
Lugar Fecha Gerente Técnica a) b)

a) Apoderado para la emision de esta declaracion en nombre del fabricante
b) Apoderado para la compilacién de los documentos técnicos

2309606923
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